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EN - Quick installation instructions

This guide is applicable to the global product types. There is a separate guide for the
North American product types. For frame R9e installation instructions, refer to
ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e installation instructions
(3AXD50001240653 [English]).

Safety instructions

AWARNING Obey the safety instructions of the drive. If you ignore them,
injury or death, or damage to the equipment can occur. If you are not a qualified
electrical professional, do not do electrical installation, commissioning or
maintenance work.

- Do notdoworkonthe drive, motor cable, motor, or control cables when the drive
is connected to the input power. Before you start the work, isolate the drive from
all dangerous voltage sources and make sure that it is safe to start the work.
Always wait for 5 minutes after disconnecting the input power to let the
intermediate circuit capacitors discharge.

« Do notdo work on the drive when a rotating permanent magnet motor is
connected to it. Arotating permanent magnet motor energizes the drive, including
its input and output terminals.

« Frames R1 and R2, IP21 (UL Type 1): Do not lift the drive by holding it from the
cover. The cover can come loose and cause the drive to fall.

« Frames R5...R9: Lift the drive with a lifting device. Use the lifting eyes of the drive.
Do not tilt the drive. The drive is heavy and its center of gravity is high. An
overturning drive can cause physical injury.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Unpack the delivery

Keep the drive in its package until you are ready to install it. After unpacking, protect
the drive from dust, debris and moisture. Make sure that these items are included:

cable box (frames R1...R2 and R5...R9, IP21 [UL Type 1])
drive

mounting template

control panel

quick installation and start-up guide

multilingual residual voltage warning stickers
hardware and firmware manuals if ordered

options in separate packages if ordered.

Make sure that there are no signs of damage to the items.

Reform the capacitors

The capacitors must be reformed if the drive has not been powered (either in storage
or unused) for a year or more. The manufacturing date is on the type designation label.
Forinformation on reforming the capacitors, refer to Capacitor reforming instructions
(3BFE64059629 [English]).

Select the cables and fuses

Select the power cables. Obey the local regulations.

« Input power cable: ABB recommends to use symmetrical shielded cable (VFD
cable) for the best EMC performance.

«  Motor cable: Use symmetrical shielded cable (VFD cable) for the best EMC
performance. Symmetrical shielded cable also reduces bearing currents, wear,
and stress on motor insulation.

«  Power cable types: In IEC installations, use copper or aluminum cables (if
permitted). Aluminum cables can only be used forinput power cablingin 230V
drives with frame size R5...R8. In UL installations, use only copper conductors.

- Current rating: max. load current.

« Voltage rating: min. 600 V AC.

- Temperaturerating: In IEC installations, select a cable rated for at least 70 °C
(158 °F) maximum permissible temperature of conductor in continuous use.
In UL installations and for drives with option +B056 (IP55, UL Type 12), select
a cable rated for at least 75 °C (167 °F).

- Size: Refer to Ratings, Fuses and typical power cable sizes for the typical cable
sizes and to Terminal data for the power cables for the maximum cable sizes.

Select the control cables. Use double-shielded twisted-pair cable for analog signals.
Use double-shielded or single-shielded cable for the digital, relay and 1/0 signals.
Do not run 24 V and 115/230 V signals in the same cable.

Protect the drive and input power cable with the correct fuses. Refer to Ratings
and Fuses and typical power cable sizes.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Examine the installation site

Examine the installation site. Make sure that:

« Theinstallation site is sufficiently ventilated or cooled to remove heat from the
drive. Refer to the technical data.

« Theambient conditions of the drive meet the specifications. Refer to the technical
data.

«  The material behind, above, and below the drive is non-flammable.

» Theinstallation surface is as close to vertical as possible and strong enough to
hold the drive.

« Thereis sufficient free space around the drive for cooling, maintenance work, and
operation. Refer to the free space specifications for the drive.

« There are no sources of strong magnetic fields such as high-current single-core
conductors or contactor coils near the drive. A strong magnetic field can cause
interference or inaccuracy in the operation of the drive.

Install the drive on the wall

Select fasteners that comply with local requirements applicable to wall surface
materials, drive weight and application.

Prepare the installation site

1. Make marks with the help of the mounting template. Remove the mounting
template before you install the drive on the wall.

2. Drill the holes and put anchors or plugs into the holes.

R1...R9

@ R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

Y74

.\l

DI
—
i

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

mm| in [mm| in |mm| in |mm| in mm in mm in mm in mm in mm in

a | 98 | 386 | 98 | 3.86 | 160 | 6.30 | 160 | 6.30 | 612* | 24.09* | 571 | 225 | 623 | 245 | 701 | 276 | 718 | 283
b | 317 | 12.48 | 417 | 16.42 | 473 | 18.62 | 619 | 24.37 | 581 | 22.87 | 531 | 20.9 | 583 | 23.0 | 658 | 259 | 658 | 259

[« - - - - - - - - 160 | 6.30 213 | 84 | 245 | 9.7 | 263 | 10.3 | 345 136
d - - - - - - - - 200 | 7.87 | 300 | 11.8 | 300 | 11.8 | 300 | 11.8 | 300 | 11.8
e - - - - - - - - 100 | 3.94 155 6.1 155 6.1 155 6.1 | 200 | 79

*Not valid for R5 v2

3. Install the screws. Leave a gap between the screw head and mounting surface.
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R1...R4

(3)
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Frames R1...R4, R5 v2: Put the drive on the wall and tighten the screws

i




EN - Quick installation instructions 7

Frames R5...R9: Put the drive on the wall and tighten the screws

R5 R6...R9
(1) ™= (1) I’ e
% % g

¥
‘ ‘\\\'
Remove the cover(s)

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1) R5, IP21 (UL Type 1)
0

. M

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)
‘ 5]
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Frames R1...R2 and R6...R9, IP21 (UL Type 1): Install the
cable box

Attach a residual voltage warning sticker to the drive in
the local language

Frames R1...R4: to the control panel mounting platform, Frames R5...R9: next to the
control unit.

Make sure that the drive is compatible with the grounding
system

You can connect all drives to a symmetrically grounded TN-S system (center-grounded
wye). If you install the drive to a different system, you must disconnect the EMC screws
(disconnect the EMC filter) and/or disconnect the VAR screw (disconnect the varistor
circuit).

Frame Symmetrically groun- | Corner-grounded IT systems (ungroun- TT systems 1)2)
size ded TN-S systems delta and midpoint- |ded or high-resist-
(center-grounded grounded delta sys- |ance grounded)
wye) tems
R1...R3 Do not disconnect Disconnect EMC Disconnect EMC and |Disconnect EMC and
R4 V2 EMC or VAR screw. screw. VAR screws. VAR screws.
R5 v2 Do notdisconnect VAR

screw.
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Frame Symmetrically groun- | Corner-grounded IT systems (ungroun- TT systems1) 2)
size ded TN-S systems delta and midpoint- |ded or high-resist-
(center-grounded grounded delta sys- |ance grounded)
wye) tems
R4...R5 Do not disconnect Note: The drive is not | Disconnect EMC Disconnect EMC
EMC or VAR screw. evaluated for use on |screws (2 pieces) and |screws (2 pieces) and
these systems by IEC | VAR screw. VAR screw.
standards.
R6...R9 Do not disconnect Do not disconnect Disconnect EMC Disconnect EMC
EMC or VAR screw. EMC AC or VAR screws (2 pieces) and | screws (2 pieces) and
screws. Disconnect VAR screw. VAR screw.

EMC DC screw.

D Aresidual current device must be installed in the supply system.
2 ABB does not guarantee the EMC category or the operation of the ground leakage detector built inside the drive.

Measure the insulation resistance of the input and motor
cables and the motor

Before you connect the input power cable to the drive, measure its insulation resistance
according to local regulations.

Measure theinsulation resistance of the motor and motor cable when the motor cable
is disconnected from the drive. Measure the insulation resistance between each phase
conductor and the Protective Earth conductor using a measuring voltage of 1000V DC.
The insulation resistance of an ABB motor must be greater than 100 Mohm (reference
value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of other motors, consult the
manufacturer’s instructions.

Note: Moisture inside the motor casing will reduce the insulation resistance. If you
suspect moisture, dry the motor and repeat the measurement.

/ Ut U1-PE, V1-PE, W1-PE

V1
1000 V DC, ° s
> 100 Mohm ° W1 o
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Connect the power cables

Connection diagram (shielded cables)

L1 | L2 L3 R-
@

o] o) 5 | U1 W1 _
@) 3 o

1 | Two protective earth (ground) conductors. Drive safety standard IEC/EN/UL 61800-5-1 requires
two PE conductors if the cross-sectional area of the PE conductor is less than 10 mm2 Cu or 16 mm?2
Al. For example, you can use the cable shield in addition to the fourth conductor.

2 |Use a separate grounding cable or a cable with a separate PE conductor for the line side if the
conductivity of the fourth conductor or shield does not meet the requirements for the PE conductor.

3 |Useaseparate grounding cable for the motor side if the conductivity of the shield is not sufficient,
or if there is no symmetrically constructed PE conductor in the cable.

4 |360° grounding of the cable shield is required for the motor cable and brake resistor cable (if used).
It is also recommended for the input power cable.

5 |If necessary, install an external filter (du/dt, common mode, or sine filter). Filters are available from

ABB.

Note: Frames R1...R3 have a built-in brake chopper. If necessary, you can connect a brake resistor to
terminals R- and UDC+/R+. The brake resistor is not included in the drive delivery.

In frames R4...R9, you can connect an external brake chopper to terminals UDC+ and UDC-. The brake
chopper is not included in the drive delivery.

Connection procedure

Frames R5...R9: Remove the shroud(s) on the power cable terminals (notin R5v2).

Frames R6...R9: Remove the side plates (a). Remove the shroud (b), then make
the necessary holes for the cables. In frames R8...R9, if you install parallel cables,
also make the necessary holes in the lower shroud.
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Prepare the power cables:

Remove the rubber grommets from the cable entry.
Cut asufficient holein the rubber grommet. Slide the grommet onto the cable
(a).

Prepare the ends of the input power cable and motor cable as illustrated in
the figure (b).

Slide the cables through the holes in the cable entry and attach the grommets
to the holes.

If you use aluminum cables, apply grease to the stripped conductors before
you connect them to the drive.

Connect the power cables. For the tightening torques, refer to Terminal data for
the power cables.

Connect the phase conductors of the motor cable to terminals T1/U, T2/V
and T3/W. Connect the twisted shield of the cable to the grounding terminal.
(@)

Connect theinput power cable to terminals L1, L2 and L3. Connect the twisted
shield of the cable and the additional PE conductor to the grounding terminal.
(b)

Frames R8...R9: If you use only one conductor, ABB recommends that you put
it under the upper pressure plate. If you use parallel power cables, put the
first conductor under the lower pressure plate and the second under the upper
pressure plate.

Frames R8...R9: If you use parallel power cables, install the second grounding
shelf for the parallel power cables.

Tighten the clamps of the power cable grounding shelf onto the stripped part
of the cables (c). Torque the clamps to 1.2 N-m (10.6 Ibf-in).
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. Ifused, connect the brake resistor or brake chopper cables. In frames R1...R2,
you must install the grounding shelf before you can connect the brake cables
(refer to the next step).

- Frames R6...R9: After you connect the power cables, install the shroud on the
terminals (d).

R1...‘R4, R5 v2 _ ‘ R5 H
PE @\%@ %@@%R@ ——f‘-lr - T‘MJE‘TZV T3W
@ [ — = @ giiere
L
] ® @ &
@

ndfl = A
2 o) (o u@ s © @
oﬁj@w o 6 0 © ® @

B | p— —— ——

Note: The illustration above shows frames R1...R2. Frames R3...R4 are similar.

R6...R9 R6...R9

&

&)

- . - gy
o S S

4. Frames R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Install the grounding shelf. In frames R6...R9,
this is the grounding shelf for the control cables.

R4, R5 v2




EN - Quick installation instructions 13

R6...R9

O):

5.

6. Attach the cables outside the drive mechanically.

Ground the motor cable shield at the motor end. For minimum radio frequency
interference, ground the motor cable shield 360° at the cable entry of the motor
terminal box.
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Connect the control cables

Make the connections according to the application. Keep the signal wire pairs twisted
as near to the terminals as possible to prevent inductive coupling.

1. Cutaholeinto the rubber grommet and slide the grommet onto the cable.

2. Ground the outer shield of the cable 360° under the grounding clamp. Keep the
cable unstripped as close to the terminals of the control unit as possible. Ground
also the pair-cable shields and grounding wire at the SCR terminal.

3. Tieall control cables to the provided cable tie mounts.
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Default control connections

The default control connections for the HVAC default are shown below.

Connection Term Description

X1 Reference voltage and analog inputs and outputs

1 SCR Signal cable shield (screen)
U L 2 All Output frequency/speed reference: 0...10 V
e q - 2
1..10 kthé .;_ ! X 3 3 AGND  |Analog input circuit common
I 4 4 +10V  |Reference voltage 10 V DC
S 5 A2 | Actual feedback: 0...20 mA
r@ DR ' g 6 AGND | Analog input circuit common
?:g.ohmr@ L= . : 8 7 AOl | Output frequency: 0...10 V
X e 8 AO2 Motor current: 0...20 mA
9 AGND | Analog output circuit common

X2 & X3 Aux. voltage output and programmable digital inputs

10 +24V Aux. voltage output +24 V DC, max. 250 mA
11 DGND |Aux. voltage output common
12 DCOM | Digital input common for all
13 DI1 Stop (0) / Start (1)
14 DI2 Not configured
15 DI3 Constant frequency/speed selection
16 DI4 Start interlock 1 (1 = allow start)
17 DI5 Not configured
18 DI6 Not configured
X6, X7, X8 Relay outputs
19 RO1C Damper control
Damper actuator 20 ROIA |250VAC/30VDC
21 RO1B 2A
22 RO2C Running
Run status 23 RO2A 250 VAC/30VDC
24 RO2B 2A
Fault status 25 RO3C Fault (-1)
26 RO3A 250 VAC/30VDC
27 RO3B 2A
X5 Embedded fieldbus
29 29 B+
30 30 A- Embedded fieldbus, EFB (EIA-485)
31 31 DGND
S4 S4 TERM Termination switch
S5 S5 BIAS Bias resistors switch

X4 Safe Torque Off




16 EN - Quick installation instructions

Connection Term Description
34 OUT1 Safe torque off. Factory connection. Both
34 N )
35 ouT2 circuits must be closed for the drive to
35 start.
36 36 SGND Refer to Safe torque off (STO).
37 37 INL
38
38 IN2

X1024 V AC/DC

40 24V R6...R9 only: External 24 V AC/DC input to
“ AC/DC+ in |power up the control unit when the main
1 EYRY, supply is disconnected.

AC/DC-in

Total load capacity of the auxiliary voltage output +24 V (X2:10) is 6.0 W

(250 mA /24 V DC). Tightening torques 0.5...0.6 N-m (4.4...5.3 Ibf-in). Wire strip length
7...8mm (0.3in). All terminal sizes 0.14...2.5 mm2 (26...14 AWG). Digital inputs DI1...DI5
also support 10...24 V AC.

Control cable installation examples

These images show examples for routing the control cables in frames R4 and R6...R9.
Frames R1...R3 and R5 are similar to frame R4.

R4, R4 v2,R5 v2 R6...R9

AIRFLOW )
DIRECTION

L1 || L2 | L3{ R || /e |upc-[T1| T2V | T/W]

R
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Embedded fieldbus connection

The EIA-485 network uses shielded, twisted-pair cable with a characteristicimpedance
of 100...130 ohm for data signaling. The distributed capacitance between conductors
is less than 100 pF per meter (30 pF per foot). Distributed capacitance between
conductors and shield is less than 200 pF per meter (60 pF per foot). Foil or braided
shields are acceptable.

Connect the cable to the EIA-485 terminal on the control unit. Obey these wiring
instructions:

« Attach the cable shields together at each drive, but do not connect them to the
drive.

« Connect the cable shields only to the grounding terminal in the automation
controller.

« Connect the signal ground (DGND) conductor to the signal ground reference
terminal in the automation controller. If the automation controller does not have
a signal ground reference terminal, connect the signal ground conductor to the
cable shield through a 100 ohm resistor, preferably near the automation controller.

Connection example is shown below.

With signal ground reference terminal

CIRIE UU

DGND\

UH %ﬁﬁ
® ole

1 |Automation controller

E
©ER
o
A

2 |Drive

3 |Termination switch. The devices at the ends of the fieldbus must have termination on. All other
devices must have termination off.

4 |Biasing switch. One (and only one) device, preferably at the end on the bus must have the bias
on.

Install optional modules, if included in the delivery

For instructions, refer to the option module manual.

Install the cover(s)

The cover installation procedure is the opposite of the removal procedure. Refer to
Remove the cover(s) (page 7). In frames R6...R9, install the side plates shown in
Connection procedure (page 10) before you install the cover.
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Start up the drive

AWARNING Before you start up the drive, make sure that the installation is
completed. Make sure also that it is safe to start the motor. Disconnect the
motor from other machinery if there is a risk of damage or injury.

AWARNING Beforeyou activate the automatic fault reset or automatic restart
functions of the drive control program, make sure that no dangerous situations
can occur. These functions reset the drive automatically and continue operation
after a fault or supply break. If these functions are activated, the installation
must be clearly marked as defined in IEC/EN/UL 61800-5-1, subclause 6.5.3,
for example, "THIS MACHINE STARTS AUTOMATICALLY".

Use the control panel to do the start-up procedure. The two commands at the bottom
of the display (Options and Menu) show the functions of the two softkeys and
located below the display. The commands assigned to the softkeys are different
depending on the context. Use the arrow keys [«], (>, [ and [¥] to move the cursor or

change values depending on the active view. The key Yy shows a context-sensitive help
page.

1. Power up the drive. Make sure that you have the motor nameplate data available.

2. The First start assistant guides you through the first start-up. The

assistant begins automatically. Wait until the control panel shows Deutsch
the language selection screen. Suomi
Francais
Select the language you want to use and press (OK). Italiano
Note: After you select the language, it takes a few minutes for the Mederlands
control panel to wake up. Svenska
oK »
Off ¢ ™ ACHBEED 0.0 Hz
3. Select Commission the drive and press (Next). Firet otart assistant ——

set-up drive now?
Spin the motor mode

Cammission the ACHS80
Exit & don't show at power-up
Exit
15:16 MNext
R Off g ™ ACHSA0 0.0Hz
4. Select the localization you want to use and press (Next). Localization —

Unit defauls:

International [5l)

L3 standard [Imperial]

Back 15:16 Next
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5.To complete the First start assistant, select the values and settings | [0f 4 ™ ACHRE0 0.0Hz
when prompted by the assistant. Continue until the panel shows that
the first start is complete.

First start complete
The drive is ready to run the maotor.

When the panel shows that the first start is complete, the drive is Press "Hand" to start the mnt?hlq'. To
CD_ﬂtIHUE CDITII'I'IISSIDHIHQ go to Menu =
ready for use. Press (Done) to enter the Home view. Primary setings.
15:19 Done
6. The Home view shows the values of the selected signals. Off e ¥ ACH580 0.0 Hz

E;Jtput frequency 000‘
<‘l'\u"lotor current 000‘>
gotor torque UU

Options 15:19 Menu
7. After the additional adjustments, make sure that the actual I/0 Off ™ ACHEE0 0.0 Hz
wiring matches the I/O usein the control program. In the Main menu, | [Main menu

select1/0 and (Select). E: Primary settings
-

§° 1/0

Iﬂ Diagnostics

o N ..

Exit 15:22 Select

8. After making the additional adjustments and checking the 1/0 Off ™ ACHRE0 0.0 Hz
connections, use the Diagnostics menu to make sure that the setup | [Main menu
is functioning correctly. In the Main menu, select Diagnostics and E} Primary settings .

press (Select)(or ). i@ 1/0
== Diagnostics

E)ut 15 24 Select

Fieldbus communication

To configure the embedded fieldbus communication for BACnet MSTP, you must set
at least these parameters:

Parameter Setting Description

20.01 Extl commands Embedded fieldbus | Selects fieldbus as the source for the start and stop
commands when EXT1 is selected as the active control
location.

22.11 Extl speed refl EFB refl Selects a reference received through the embedded
fieldbus interface as speed reference 1. Use this paramet-
er for speed control.

28.11 Extl frequency refl EFB refl Selects a reference received through the embedded
fieldbus interface as frequency reference 1. Use this
parameter for frequency control.

58.01 Protocol enable BACnet MSTP Initializes embedded fieldbus communication.

58.40 Device object ID |0...4194303 The Device object ID must be unique across all BACnet
devices in the building network.

58.03 Node address 1 (default) Node address. Do not use the same node address for
different nodes online at the same time.
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Parameter

Setting

Description

58.04 Baud rate

19.2 kbps (default)

Defines the communication speed of the link. Use the
same setting as in the master station.

58.05 Parity

8 EVEN 1 (default)

Selects the parity and stop bit setting. Use the same
setting as in the master station.

58.06 Communication

control

Refresh settings

Validates any changed EFB configuration settings. Use
this after changing any parameters in group 58.

Other parameters related to the fieldbus configuration:

58.14 Communication loss action

58.15 Communication loss mode

58.16 Communication loss time

58.101 Datal/O1

58.114 Data I/0O 14 time

Warnings and faults

Warning | Fault |Aux.code Description
A2A1 2281 | Current calibration |Warning: Current calibration is done at the next start.
Fault: Output phase current measurement fault.
A2B1 2310 |Overcurrent The output current is more than the internal limit. This can
also be caused by an earth fault or phase loss.
A2B3 2330 |Earthleakage A load unbalance that is typically caused by an earth fault in
the motor or the motor cable.
A2B4 2340 | Short circuit There is a short-circuit in the motor or the motor cable.
- 3130 |Input phase loss The intermediate DC circuit voltage oscillates due to missing
input power line phase.
- 3181 | Wiringor earth fault |Incorrect input and motor cable connection.
A3A1l 3210 |DClink overvoltage |Intermediate DC circuit voltage is too high.
A3A2 3220 |DC link under- Intermediate DC circuit voltage is too low.
voltage
- 3381 | Output phase loss |All three phases are not connected to the motor.
- 5090 |STO hardware fail- |STO hardware diagnostics has detected hardware failure.
ure Contact ABB.
A5A0 5091 | Safe torque off The Safe torque off (STO) function is active.
A7CE 6681 |EFBcomm loss Break in embedded fieldbus communication.
A7C1 7510 |FBA A communica- |Communication lost between drive (or PLC) and fieldbus ad-
tion apter.
A7TAB - Extension I/O con- |Theinstalled C-type module is not the same as configured, or
figuration failure |thereis an errorin the communication between the drive and
module.
AFF6 - Identification run | The motor ID run occurs at the next start.
- FA81 |Safetorque offl The Safe torque off circuit 1 is broken.
loss
- FA82 |Safetorqueoff2 |The Safe torque off circuit 2 is broken.

loss
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Safe torque off (STO)

The drive has a Safe torque off (STO) function in accordance with IEC/EN 61800-5-2.
It can be used, for example, as the final actuator device of safety circuits that stop
the drive in case of danger (such as an emergency stop circuit).

When activated, the STO function disables the control voltage of the power
semiconductors of the drive output stage, thus preventing the drive from generating
the torquerequired to rotate the motor. The control program generates an indication
as defined by parameter 31.22. If the motor is running when STO is activated, it coasts
to a stop. Closing the activation switch deactivates STO. Any faults generated must
be reset before restarting.

The STO function has a redundant architecture, that is, both channels must be used
in the safety function implementation. The safety data givenis calculated for redundant
use, and does not apply if both channels are not used.

AWARNING The Safe torque off function does not disconnect the voltage of
the main and auxiliary circuits from the drive. Isolate the drive from all power
supplies before you do maintenance work on the electrical parts of the drive
or the motor.

Note:

- If stopping by coasting is not acceptable, stop the drive and machinery using the
appropriate stop mode before activating STO.

« The STO function overrides all other functions of the drive.

Wiring
The safety contacts must open/close within 200 ms of each other.

Double-shielded twisted-pair cable is recommended for the connection. The maximum
length of the cabling between the switch and the drive control unit is 300 m (1000 ft).
Ground the shield of the cable at the control unit only.

Validation

To ensure the safe operation of a safety function, a validation test is required. The
test must be carried out by a competent person with adequate expertise and
knowledge of the safety function. The test procedures and report must be documented
and signed by this person. Validation instructions of the STO function can be found
in the drive hardware manual.

Technical data

« Thevoltage at the STO input terminals of the drive must be at least 13V DC to be
interpreted as “1”

« STO reaction time (shortest detectable break): 1 ms

« STOresponse time: 2 ms (typical), 5 ms (maximum)

« Fault detection time: Channels in different states for longer than 200 ms
«  Fault reaction time: Fault detection time + 10 ms.

« STO fault indication (parameter 31.22) delay: < 500 ms

« STO warning indication (parameter 31.22) delay: < 1000 ms.
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- Safety integrity level (SIL, EN 62061): 3
« Performance level (PL, EN ISO 13849-1): e
The STO is a type A safety component as defined in IEC 61508-2.

For the full safety data, exact failure rates and failure modes of the STO function, refer
to the drive hardware manual.
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DE - Kurzanleitung fiur die Installation

Diese Anleitung gilt fur die globalen Produkttypen. Es gibt eine separate Anleitung fir
die nordamerikanischen Produkttypen. Installationsanweisungen fiir BaugroBe R9e
siehe ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e installation
instructions (3AXD50001240653 [Englisch]).

Sicherheitsvorschriften

AWARNUNG Beachten Sie die Sicherheitsvorschriften des Frequenzumrichters.
Die Nichtbeachtung der Anweisungen kann zu Verletzungen und tédlichen
Unfallen fihren oder Schaden an den Geraten verursachen. Installation,
Inbetriebnahme oder Wartungsarbeiten dirfen nur von qualifiziertem
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

+  Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel, dem Motor oder den Steuerkabeln dirfen
keine Arbeiten ausgefiuhrt werden, wenn der Frequenzumrichter an die
Spannungsversorgung angeschlossen ist. Trennen Sie zuerst den
Frequenzumrichter von allen gefahrlichen Spannungsquellen und stellen Sie sicher,
dass die Arbeit gefahrlos begonnen werden kann, bevor Sie die Arbeiten ausfihren.
Warten Sie nach Abschaltung der Spannungsversorgung stets 5 Minuten, damit
sich die Zwischenkreiskondensatoren entladen kénnen.

« Am Frequenzumrichter dirfen keine Arbeiten durchgefiihrt werden, wahrend der
angeschlossene Permanentmagnetmotor dreht. Ein drehender
Permanentmagnetmotor erzeugt eine Spannung im Frequenzumrichter sowie an
dessen Eingangs- und Ausgangsklemmen.

« BaugroBe R1 und R2, IP21 (UL-Type 1): Den Frequenzumrichter nicht an der
Abdeckung anheben. Die Abdeckung kann sich I6sen und der Frequenzumrichter
kann herunterfallen.

« BaugréBen R5...R9: Den Frequenzumrichter mit einer Hebevorrichtung hochheben.
Die Hebedsen des Frequenzumrichters verwenden. Der Frequenzumrichter darf
nicht gekippt werden. Der Frequenzumrichter ist schwer und hat einen hoch
liegenden Schwerpunkt. Ein umkippendes Gerat kann zu schweren Verletzungen
fuhren.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Auspacken der Lieferung

Lassen Sie den Frequenzumrichter bis zur Installation in seiner Verpackung. Schitzen
Sie den Frequenzumrichter nach dem Auspacken vor Staub, Schmutz und Feuchtigkeit.
Prifen Sie, dass folgende Artikel geliefert wurden:

« Kabelanschlusskasten (BaugréBen R1...R2 und R5...R9, IP21 [UL-Typ 1])
«  Frequenzumrichter

« Montageschablone

« Bedienpanel

«  Kurzanleitung fur die Installation und Inbetriebnahme

«  Mehrsprachiger Warnaufkleber "Restspannung"”

« Hardware- und Firmware-Handblicher, sofern bestellt

- Optionenin separaten Paketen sofern bestellt.

Prufen Sie die Lieferung auf Anzeichen von Beschadigungen.

Kondensatoren formieren

Die Kondensatoren muissen formiert werden, wenn der Frequenzumrichter fir mehr
als ein Jahr nicht eingeschaltet war (gelagert oder nicht genutzt). Das
Herstellungsdatum ist auf dem Typenschild angegeben. Informationen zum Formieren
der Kondensatoren siehe Anweisungen fur das Formieren von Kondensatoren
(3AUA0000044714).

Auswahl der Kabel und Sicherungen

« Wabhlen Sie die Leistungskabel. Befolgen Sie die 6rtlichen Vorschriften.

« Netzkabel: ABB empfiehlt flr eine optimale EMV-Leistung ein symmetrisch
geschirmtes Kabel (Frequenzumrichterkabel).

« Motorkabel: Verwenden Sie fir eine optimale EMV-Leistung ein symmetrisch
geschirmtes Kabel (Frequenzumrichterkabel). Ein symmetrisch geschirmtes
Kabel reduziert auch Lagerstrome, Verschlei3 und eine Belastung der
Motorisolation.

« Leistungskabeltypen: Verwenden Sie bei IEC-Installationen Kupfer- oder
Aluminiumkabel (falls zulassig). Aluminiumkabel diirfen nur als Einspeisekabel
fur 230 V Frequenzumrichter der BaugroBen R5...R8 verwendet werden. Bei
UL-Installationen sind nur Kupferleiter zulassig.

« Nennstrom: max. Laststrom.

« Nennspannung: min. 600 V AC.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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« Nenntemperatur: Bei IEC-Installationen miissen Kabel, die fiir mindestens
70 °C (158 °F) maximal zulassige Leitertemperatur bei Dauerbetrieb ausgelegt
sind, ausgewahlt werden. Bei UL-Installationen und fir Frequenzumrichter
mit Option +B056 (IP55, UL-Typ 12) muss ein Kabel, das fir mindestens 75 °C
(167 °F) ausgelegt ist, gewahlt werden.

- GroBe: Typische KabelgréBen siehe Ratings, Fuses and typical power cable
sizes und maximale KabelgréBen siehe Terminal data for the power cables.

«  Auswahl der Steuerkabel. Verwenden Sie fiir Analogsignale ein doppelt geschirmtes,
verdrilltes Adernpaar. Verwenden Sie fur Digital-, Relais- und E/A-Signale ein
doppelt oder einfach geschirmtes Kabel . Ubertragen Sie 24 V und 115/230 V
Signale nicht im selben Kabel.

« Sichern Sie den Frequenzumrichter und das Einspeisekabel mit geeigneten
Sicherungen ab. Siehe Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Priifen Sie den Aufstellort

Stellen Sie bei der Begehung des Montageortes sicher, dass:

« Der Aufstellort muss ausreichend bellftet oder gekuhlt werden, um die
Verlustwarme des Frequenzumrichters abzufiihren. Siehe die technischen Daten.

- DieUmgebungsbedingungen fiir den Frequenzumrichter erfillen die Vorschriften.
Siehe die technischen Daten.

. Das Material hinter, Uber und unter dem Frequenzumrichter ist nicht brennbar.

- Die Montageflache muss moglichst senkrecht und stabil genug sein, um den
Frequenzumrichter tragen zu konnen.

« Umden Frequenzumrichter herum muss ausreichend Freiraum fiir Kiihlung,
Wartung und Bedienung vorhanden ist. Siehe hierzu die Spezifikation der Abstande
fir den Frequenzumrichter.

« sichinder Nahe des Frequenzumrichters keine starken Magnetfelder wie einadrige
Leiter mit hohem Strom oder Schiitzspulen befinden. Ein starkes Magnetfeld kann
Interferenzen oder Ungenauigkeiten des Frequenzumrichterbetriebs verursachen.

Wandmontage des Frequenzumrichters

Wahlen Sie Befestigungselemente aus, die den vor Ort geltenden Vorschriften fur die
Wandmontage sowie dem Gewicht und dem Verwendungszweck des
Frequenzumrichters entsprechen.

Den Montageort vorbereiten

1. Machen Sie Markierungen mit Hilfe der Montageschablone. Entfernen Sie die
Montageschablone vor der Befestigung des Frequenzumrichters an der Wand.

2. Bohren Sie Locher und setzen Sie Anker oder Duibel in die Bohrungen.
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R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in |mm| in |mm | in |mm| in mm in mm in mm in mm in mm in
a | 98 | 386 | 98 | 3,86 | 160 | 6,30 |160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c 160 | 6,30 | 213 | 8,4 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e 100 | 394 | 155 | 61 | 155 | 6,1 | 155 | 61 | 200 | 7,9

*Gilt nicht flr R5 v2

Setzen Sie die Schrauben ein. Lassen Sie zwischen dem Schraubenkopf und der
Montageflache einen Spalt.

R1...R4

R5

(3)

x4

REAN

-
A n 3

< >
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BaugroBen R1...R4, R5 v2: Setzen Sie den Frequenzumrichter auf die
Wand und ziehen Sie die Schrauben fest

UENENEAY

LTIy

BaugroBe R5, IP21 (UL-Typ 1): Installieren Sie den
Kabelanschlusskasten
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BaugroBe R5...R9: Setzen Sie den Frequenzumrichter auf die Wand
und ziehen Sie die Schrauben fest

R5

Die Abdeckung(en) abnehmen

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1) R5, IP21 (UL Type 1)

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)
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BaugroBBen R1...R2 und R6...R9, IP21 (UL-Typ 1): Installieren
Sie den Kabelanschlusskasten

Den Restspannungs-Warnaufkleber in der lokalen Sprache
anbringen

BaugréBen R1...R4: an der Bedienpanel-Montagehalterung, BaugréBen R5...R9: neben

der Regelungseinheit.

Die Kompatibilitat des Frequenzumrichters mit dem
Erdungssystem sicherstellen

Sie konnen alle Frequenzumrichter an ein symmetrisch geerdetes TN- S Netz
(mittelpunktgeerdet) anschlieBen. Wenn der Frequenzumrichter an ein anderes Netz
angeschlossen wird, muss die EMV-Schraube entfernt (der EMV-Filter abgeklemmt)
werden und/oder die VAR-Schraube entfernt (die Varistorschaltung abgeklemmt)
werden.
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BaugroBe  Symmetrisch geerde- Unsymmetrisch geer-

IT-Netze (ungeerdet |TT- Netzel) 2)

te TN-S-Netze (mittel- dete Dreiecknetze oder hochohmig geer-
punktgeerdeter und mittelpunktgeer- | det)
Stern) dete Dreiecknetze
R1...R3 Die EMV- oder die Die EMV-Schraube Die EMV- und VAR- Die EMV- und VAR-
R4 v2 VAR-Schraube darf entfernen. Schrauben entfernen. |Schrauben entfernen.
RS v2 nicht entfernt werden. | pje VAR-Schraube darf
nicht entfernt werden
R4...R5 Die EMV- oder die Hinweis: Der Frequen- | Die EMV-Schrauben | Die EMV-Schrauben
VAR-Schraube darf zumrichterist von den | (2 Stiick) und die VAR- | (2 Stlick) und die VAR-
nicht entfernt werden.  IEC-Normen nicht flr |Schraube entfernen. |Schraube entfernen.
die Verwendung in
diesen Netzen zugelas-
sen.
R6...R9 Die EMV- oder die Die EMV AC- oder VAR- | Die EMV-Schrauben | Die EMV-Schrauben

(2 Stiick) und die VAR- | (2 Stlick) und die VAR-
Schraube entfernen. |Schraube entfernen.

Schrauben diirfen
nicht entfernt werden.
Entfernen Sie die EMV
DC-Schraube.

VAR-Schraube darf
nicht entfernt werden.

D Ein Gerit zur Fehlerstromerkennung muss im Netz installiert werden.

2 ABB garantiert nicht die EMV-Kategorie oder die Funktion der in den Frequenzumrichter eingebauten
Ableitstromerkennung.

Messen des Isolationswiderstands der Eingangs- und
Motorkabel sowie des Motors

Bevor Sie das Einspeisekabel an den Frequenzumrichter anschlieBen, messen Sie seinen
Isolationswiderstands gemaB den ortlichen Vorschriften.

Messen Sie den Isolationswiderstand des Motors und des Motorkabels, wenn das
Motorkabel vom Frequenzumrichter getrenntist. Messen Sie den Isolationswiderstand
zwischen jeder Phase und der Schutzerde mit einer Messspannung von 1000 V DC. Der
Isolationswiderstand eines ABB-Motors muss mehr als 100 MOhm betragen
(Referenzwert bei 25 °C bzw. 77 °F). Die Isolationswiderstiande anderer Motoren
entnehmen Sie der Anleitung des Herstellers.

Hinweis: Feuchtigkeit im Motorgehduse reduziert den Isolationswiderstand. Bei
Verdacht auf Feuchtigkeit trocknen Sie den Motor und wiederholen Sie die Messung.

/L” " U1-PE, V1-PE, W1-PE
V1

1000 V DC, 7 e

> 100 Mohm ° W o
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Anschluss der Leistungskabel

Anschlussplan (geschirmte Kabel)

i i
i !
i R+ :
! L1 L2 | L3 R- T1/U | T2/V| T3/W i
: PE @ _|uper @ |
| - —O~ < | | Q :
i . > 1 L L . | I
AT STEE N N @L(|_|D @C___‘li
l_._. R - — .. . _._._._._._._._._._._.l_ ..... I —— .. .. I L _

T \T \Y, & —
@) 3 o

1 |ZweiSchutzerdeleiter. Die Norm IEC/EN/UL 61800-5-1 fiir die Frequenzumrichter-Sicherheit erfor-
dert zwei PE-Leiter, wenn der Querschnitt des PE-Leiters weniger als 10 mm2 Cu oder 16 mm2 Al
betragt. Sie kdnnen z. B. den Kabelschirm zusatzlich zum vierten Leiter verwenden.

2 |Verwenden Sie netzseitig ein separates Erdungskabel oder ein Kabel mit separatem PE-Leiter,
wenn die Leitfdhigkeit des vierten Leiters oder des Schirms den Anforderungen an den PE-Leiter
nicht entspricht.

3 |Verwenden Sie motorseitig ein separates Erdungskabel, wenn die Leitfahigkeit des Schirms nicht
ausreicht oder es im Kabel keinen symmetrisch aufgebauten PE-Leiter gibt.

4 |Fir das Motorkabel und das Bremswiderstandskabel (falls verwendet) ist eine 360°-Erdung des
Kabelschirms erforderlich. Dies wird auch fir das Einspeisekabel empfohlen.

5 |Installieren Sie ggf. einen externen Filter (dU/dt-, Gleichtakt- oder Sinusfilter). Filter sind bei ABB
erhaltlich.

Hinweis: Die BaugréBen R1...R3 verfiigen liber einen integrierten Brems-Chopper. Bei Bedarf kann ein
Bremswiderstand an die Klemmen R- und UDC+/R+ angeschlossen werden. Der Bremswiderstand wird
nicht mit dem Frequenzumrichter mitgeliefert.

Bei den BaugrdBen R4...R9 kann ein externer Brems-Chopper an die Klemmen UDC+ und UDC- ange-
schlossen werden. Der Brems-Chopper wird nicht mit dem Frequenzumrichter mitgeliefert.

Vorgehensweise beim Anschluss

1. BaugréBenR5...R9: Die Abdeckung(en) von den Leistungskabelklemmen entfernen
(nicht bei R5 v2).

BaugréBen R6...R9: Die Seitenbleche (a) entfernen. Die Abdeckung (b) entfernen,
dann die fiir die Kabel erforderlichen Offnungen herausbrechen. Wenn Sie bei den
BaugroBen R8...R9 parallele Kabel installieren, brechen Sie auch in der unteren
Abdeckung die Offnungen heraus.
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2. Vorbereitung der Leistungskabel:

Entfernen Sie die Gummidichtungen von der Kabeldurchfiihrung.

Eine passende Offnung in die Gummidichtung schneiden. Die Dichtung auf
das Kabel schieben (a).

Die Enden des Leistungskabels und des Motorkabels, wie in Abbildung (b)
dargestellt, vorbereiten.

Die Kabel durch die Offnungen in der Kabeldurchfiihrungsplatte stecken und
die Dichtungen in die Offnungen driicken.

Wenn Sie Aluminiumkabel verwenden, tragen Sie auf die abisolierten Leiter
Fett auf, bevor Sie sie an den Frequenzumrichter anschlieBen.

3. SchlieBen Sie die Leistungskabel an. Anzugsmomente siehe Abschnitt Terminal
data for the power cables.

Die Phasenleiter des Motorkabels an die Klemmen T1/U, T2/V und T3/W
anschlieBen. Den verdrillten Schirm des Kabels an die Erdungsklemme
anschlieBen. (a)

Das Einspeisekabel an die Klemmen L1, L2 und L3 anschlieBen. Die verdrillte
Abschirmung des Kabels und den zusatzlichen PE-Leiter an die Erdungsklemme
anschlieBen. (b)

BaugréBen R8...R9: Wenn Sie nur einen Leiter verwenden, empfiehlt ABB, ihn
unter der oberen Druckplatte zu befestigen. Wenn parallele Leistungskabel
verwendet werden, befestigen Sie den ersten Leiter unter der unteren
Druckplatte und den zweiten unter der oberen.

BaugroéBen R8...R9: Installieren Sie bei parallelen Leistungskabeln die zweite
Erdungsschellenschiene fir die parallelen Leistungskabel.

Ziehen Sie die Kabelschellen der Leistungskabelerdung Uber dem abisolierten
Teil des Kabels (c) fest. Die Klemmen mit 1,2 Nm (10.6 Ibf-in) festziehen.
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- Falls verwendet, schlieBen Sie die Bremswiderstands- oder
Brems-Chopperkabel an. Bei den BaugréBen R1...R2 miissen Sie die
Erdungsschellenschiene zuerst installieren, bevor Sie die Bremskabel
anschlieBen kénnen (siehe nachsten Schritt).

- BaugréBen R6...R9: Installieren Sie nach dem Anschluss der Leistungskabel
die Abdeckung lUber den Klemmen (d).

R1...‘R4, R5 v2 =1 RS | |
PE @‘% @ @(Egés @%R@ '_=’ir Li L2 L3 DC+ DC- TiU T2V T3W
@ @ v B RRETTEE @ @ ® gﬁg eraie E; e
=2 P ny o
Q) @ ®

®

mmae | | ca
3 & 0 0y
o] ﬁj@w bO 6l 1o ©© o @ @

B | -

1@
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Hinweis: Die oben stehende Abbildung zeigt die BaugréBen R1...R2. Die BaugréBen
R3...R4 sind ahnlich.

R6...R9

i

BaugroBen R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Die Erdungsschellenschiene installieren. Bei
den BaugroBen R6...R9 ist dies die Erdungsschellenschiene fiur die Steuerkabel.
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5.
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BaugréBe R5: Installieren Sie die Kabelkastenplatte (a) und die Abdeckung (b).

Die Kabel auBerhalb des Frequenzumrichters mechanisch befestigen.

Den Motorkabelschirm motorseitig erden. Fir minimale HF-Stérungen muss der
Motorkabelschirm an der Eingangsverschraubung des Motorklemmenkastens mit
einer 360°-Erdung versehen werden.
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Die Steuerkabel anschlieBen

Nehmen Sie die Anschlisse entsprechend der Anwendung vor. Die Signalleiterpaare
bis kurz vor den Klemmen verdrillt lassen, um eine induktive Einkopplung zu verhindern.

1. Eine passende Offnung in die Gummidichtung schneiden und auf das Kabel
schieben.

2. Den auBeren Schirm des Kabels 360° unter der Erdungsklemme erden und
verschrauben. Das Kabel mit Schirm so nahe wie moglich an die Klemmen der
Regelungseinheit fuhren. Die Schirme der Andernpaare und das Erdungskabel an
der Klemme SCR erden.

3. Alle Steuerkabel an den vorgesehenen Kabelhalterungen befestigen.
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Standard-Steueranschliisse

Im folgenden Anschlussplan sind die Standard-Steueranschlisse fur eine

Standard-HLK-Applikation dargestellt.

Anschluss

Begriff

Beschreibung

X1 Referenzspannungs- und Analogeingdange und -ausgange

1...10 ) T
kohm ¥ — .

Max. I—@ ""_

500 P
Vel T
Ohm I—Q -

1
p
3
4
5
6
7
8
9

1 SCR Signalkabelschirm
All Ausgangsfrequenz-/Drehzahl-Sollwert:
0...10Vv
AGND | Masse/Analogeingangskreis
+10V Referenzspannung 10 V DC
Al2 Istwert-Riickmeldesignal: 0...20 mA
AGND Masse/Analogeingangskreis
AO1 Ausgangsfrequenz: 0...10 V
AO2 Motorstrom: 0...20 mA
9 AGND | Masse/Analogausgangskreis

X2 & X3 Hilfsspannungsausgang und programmierbare Digitaleingange

10 +24V Hilfsspannungsausgang +24 V DC, max.
250 mA
[ ] 11 DGND |Hilfsspannungsausgang Masse
_— 12 DCOM |Masse alle Digitaleingange
" 13 DI1 Stopp (0) / Start (1)
— 14 DI2 Nicht konfiguriert
L
15 DI3 Auswahl Konstantfrequenz/-drehzahl
L
_ 16 DI4 Startverriegelung 1 (1= Start zulassen)
17 DI5 Nicht konfiguriert
18 DI6 Nicht konfiguriert
X6, X7, X8 Relaisausgange
19 RO1C Dampfersteuerung
Betdtigungselement 20 RO1IA |250VAC/30VDC
der D Ikl
er Drosselklappe 21 RO1B 2A
22 RO2C Lauft
Status
LAuft® 23 RO2A 250 VAC/30VDC
24 RO2B 2A
Status 25 RO3C  |Stbrung (-1)
»Storung* 26 RO3A 250 VAC/30VDC
27 RO3B 2A
X5 Integrierter Feldbus
29 B+
29
30 30 A- Integrierter Feldbus, EFB (EIA-485)
31 31 DGND
S4 S4 TERM Schalter fiir Abschlusswiderstand
S5 S5 BIAS Schalter fir Bias-Widerstand

X4 Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off)
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Anschluss Begriff Beschreibung
34 OUT1 Safe torque off (Sicher abgeschaltetes
34 35 ouT2 Drehmoment). Werkseitig vorverdrahtet.
35 Beide Kreise miissen fiir den Start des An-
36 36 SGND |triebs geschlossen sein.
37 37 IN1 Siehe Abschnitt Sicher abgeschaltetes
38 Drehmoment (STO).
38 IN2
X10 24 V AC/DC
40 24V Nur R6...R9: Externe 24V AC/DC Spannungs-
“ AC/DC+ in |versorgung der Regelungseinheit, wenn die
7 YRV, Netzspannung getrennt wurde.
AC/DC-in

Die Gesamtbelastbarkeit des Hilfsspannungsausgangs +24 V (X2:10) betragt 6,0 W

(250 mA / 24V DC). Anzugsmoment 0,5...0,6 Nm (4,4...5,3 Ibf-in). Abisolierlange 7...8
mm (0,3 in). Alle KlemmengréBen 0,14 ... 2,5 mmz2 (26...14 AWG). Die Digitaleingange
DI1...DI5 unterstiitzen auch 10... 24 V AC.

Steuerkabelanschluss (Beispiele)

Dieser Abschnitt enthdlt Beispiele flir die Verlegung der Steuerkabel bei den BaugréBen
R4 und R6...R9. Die BaugréBen R1...R3 und R5 sind ahnlich wie BaugroBe R4.

R4, R4 v2, R5 v2

R6...R9

Q. /

‘ih

(1510,

T2/V|| T3/W|
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Anschluss des integrierten Feldbusses

Bei einem EIA-485 Netz werden doppelt geschirmte, verdrillte Leiterpaare mit einer
typischen Impedanz von 100...130 Ohm fir die Datenlibertragung verwendet. Die
zwischen den Leitern verteilte Kapazitat betragt weniger als 100 pF pro Meter (30 pF
pro FuB). Die zwischen den Leitern und dem Schirm verteilte Kapazitat betragt weniger
als 200 pF pro Meter (60 pF pro FuB). Folien- oder Geflechtschirme sind zulassig.

SchlieBen Sie das Kabel an die EIA-485 Klemme der Regelungseinheit an. Befolgen Sie
diese Verdrahtungsanweisungen:

« Die Kabelschirme an jedem Frequenzumrichter miteinander verbinden, jedoch
nicht an den Frequenzumrichter anschlieBen.

- Die Kabelschirme nur an die Erdungsklemme im Automations-Controller
anschlieBen.

« SchlieBen Sie den Leiter der Signalerde (DGND) an den Anschluss
»Signalerde-Referenz” des Automations-Controllers an. Wenn der
Automations-Controller keinen Anschluss ,,Signalerde-Referenz“ besitzt, kann die
Signalerde uber einen 100 Ohm Widerstand an den Kabelschirm angeschlossen
werden, vorzugsweise in der Nahe des Controllers.

Nachfolgend ist Anschlussbeispiel dargestellt.

Mit der Signalmasse-Referenzklemme

Sl =T UU
®

1 |Automations-Controller

DGND\

R

Sloon
© HER
© HER
[ B+ |
[ A

()DGNDj——
© HE
O] I

2 |Frequenzumrichter

3 | Abschluss- Schalter. Bei den Geraten an den Enden des Feldbusses muss der Abschluss auf EIN
eingestellt sein. Bei allen anderen Geraten muss der Abschluss AUS sein.

4 |Bias-Schalter. Bei einem (und nur einem) Gerat, vorzugsweise am Ende des Busses, muss der Bias-
Schalter eingeschaltet sein.

Die Optionsmodule, falls im Lieferumfang enthalten,
installieren.

Anweisungen siehe das Handbuch des Optionsmoduls.

Die Abdeckung(en) installieren

Die Installation der Abdeckung erfolgt in umgekehrter Reihenfolge wie beim Abnehmen.
Siehe Die Abdeckung(en) abnehmen (Seite 28). Installieren Sie bei den BaugréBen
R6...R9 die in Vorgehensweise beim Anschluss (Seite 31) dargestellten Seitenbleche,
bevor Sie die Abdeckung installieren.
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Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

AWARNUNG Stellen Sie vor der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters
sicher, dass die Installation abgeschlossen ist. Sicherstellen, dass der
Frequenzumrichter gefahrlos gestartet werden kann. Den Motor von der
Maschine trennen, wenn die Gefahr einer Beschadigung oder Verletzung besteht.

AWARNUNG Vergewissern Sie sich, dass keine gefahrlichen Situationen
auftreten kdnnen, bevor Sie die Funktionen zur automatischen
Storungsquittierung oder dem automatischen Neustart des
Antriebsregelungsprogramms aktivieren. Diese Funktionen setzen den
Frequenzumrichter automatisch zuriick und setzen den Betrieb nach einer
Storung oder eines Netzausfalls fort. Wenn diese Funktionen aktiviert werden,
muss die Anlage gemaB IEC/EN/UL 61800-5-1, Unterabschnitt 6.5.3, deutlich
gekennzeichnet werden z. B. "DIESE MASCHINE STARTET AUTOMATISCH".

Verwenden Sie zur Inbetriebnahme das Bedienpanel. Die beiden Befehlsanzeigen am
unteren Rand des Displays (Optionen und Menii) zeigen die Funktionen der beiden
Funktionstasten und an, die sich unter dem Display befinden. Die den
Funktionstasten zugeordneten Befehle sind kontextabhangig. Mit den Pfeiltasten [«
(»,[*Jund[vlkdnnen Sie, je nach aktiver Ansicht, den Cursor bewegen oder Werte dndern.

Die Taste U zeigt eine kontextsensitive Hilfe-Seite an.

1. Den Frequenzumrichter einschalten. Stellen Sie sicher, dass Sie die Daten des Motortypenschild zur
Hand haben.

2.Der Inbetriebnahme-Assistent flihrt Sie durch die Inbetriebnahme. English
Der Assistent startet automatisch. Warten Sie, bis auf dem Bedien- Deutsch
panel das Fenster fir die Auswahl der Sprache angezeigt wird.

Suomi

Francais

Wahlen Sie die gewlinschte Sprache aus und driicken Sie (OK). Italiano
Hinweis: Nach Auswahl der Sprache dauert es einige Minuten, bis die Mederlands

Umstellung des Bedienpanels erfolgt ist. Svenska
0K »
Aus$ (™ ACH580 0.0 Hz
3. Inbetriebnahme des Frequenzumrichters auswahlen und Set-up Assistent —

(Weiter) drlicken. Jetzt den Antrieb einstellen?

Motor drehen Modus
Inbetriehnahme des AC

Werlass.uhb. Einschaltnicht anzeig

Beenden
12:04 Weiter
Ausd ™ ACH580 0.0 Hz
4. Die gewiinschte Lokalisierung auswahlen und Taste (Weiter) Lokalisierung —

driicken. :
‘Werkseinstellungen:

International [S1)

LS-Marm [Imperial]

Zuriick 12:.04 Weitere
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5. Um den Inbetriebnahme-Assistenten abzuschlieBen, wahlen Sie
die entsprechenden Werte und Einstellungen, wenn Sie dazu aufge-
fordert werden. Fahren Sie fort, bis auf dem Bedienpanel angezeigt
wird, dass die Inbetriebnahme abgeschlossen ist.

Wenn auf dem Bedienpanel der Abschluss der Inbetriebnahme ange-

zeigt wird, ist der Frequenzumrichter einsatzbereit. Die Taste
(Fertig) driicken, um zur Startansicht zu gelangen.

6. In der Startansicht werden die Werte der ausgewahlten Signale
angezeigt.

7. Stellen Sie nach den zusatzlichen Einstellungen sicher, dass die
tatsachliche E/A-Verdrahtung der Verwendung der E/Aim Regelungs-
programm entspricht. Im Hauptmenii den Punkt 1/0 anwahlen und

(Auswahlen) dricken.

8. Nach den zusatzlichen Einstellungen und der Priifung der E/A-An-
schlisse, stellen Sie Uiber das Menl Diagnose sicher, dass alle Einstel-
lungen korrekt funktionieren. Im Hauptmeni Diagnose auswdahlen

und (Auswahlen) (oder ») driicken.

Feldbus-Kommunikation

Ausd ™ ACHEED 0.0 Hz

Inbetriebnahme beendet

Der Antrieh ist fir den Betrieh des
Matars bereit.

"Hand" driicken, um den Matar zu
starten. Um die Inhetriebnahme
fortzusetzen, zum Meni =
Grundeinstellungen wechseln.

12:05 Fertig

Aus ¢ ACHEED 0.0 Hz

ﬁgsgangsfrequenz 000‘
“Lﬂntnrstrum 000 ‘>

Matordrehmoment

% 0.0
Optionen 12:05 Menii
Lusd ™ ACHBE0 0.0Hz
Hauptmenii

E] Grundeinstellungen -
mS 170 .
EE Diagnose -
[ BN -
Beenden 1207 Auswihlen
Lusd ™ ACH5E0 0.0Hz
Hauptmenii

E: Grundeinstellungen -
mS 170 .
EE Diagnose -
[ BN . -
Beenden 1214 Auswiihlen

Um die Kommunikation Gber den integrierten Feldbus fiir BACnet MSTP zu
konfigurieren, miissen mindestens folgende Parameter eingestellt werden::

Parameter Einstellung Beschreibung

20.01 Ext1 Befehlsquellen | Integrierter Feldbus
(Embedded Field

Bus, EFB) gewdhlt ist.

22.11 Extl Drehzahl-
Sollw.1

Integr.Feldbus
Sollw.1

Auswahl der Feldbus-Steuerung als Quelle fiir die Start-
und Stoppbefehle, wenn EXT1 als der aktive Steuerplatz

Auswahl des Uber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
empfangenen Sollwerts als Drehzahl-Sollwert 1. Verwen-

den Sie diesen Parameter fiir die Drehzahlregelung.

28.11 Extl Frequenz-
Sollw.1

Integr.Feldbus
Sollw.1

Auswahl des Uber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
empfangenen Sollwerts als Frequenz-Sollwert 1. Verwen-

den Sie diesen Parameter fir die Frequenzregelung.

58.01 Protokoll freigeben | BACnet MSTP

Initialisiert das integrierte Feldbus-Kommunikationspro-

tokoll.

58.40 Gerateobjekt-ID |0...4194303 Die Gerateobjekt-ID muss bei allen BACnet-Geraten im
Gebaude-Netzwerk eindeutig sein.

58.03 Knotenadresse 1 (Standard) Knotenadresse. Es darf online keine zwei Knoten mit

derselben Adresse geben.



Parameter

Einstellung
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Beschreibung

58.04 Baudrate

19,2 kbps (Stan-

dard)

Stellt die Kommunikationsgeschwindigkeit der Verbin-
dung ein. Den gleichen Wert einstellen, der in der Master-
station eingestellt ist.

58.05 Paritat

8 EVEN 1 (Standard) | Auswahl der Paritats- und Stoppbit-Einstellungen. Den

gleichen Wert einstellen, der in der Masterstation einge-
stellt ist.

58.06 Kommunikations-

steuerung

lisieren

Einstellungen aktua- | Aktualisiert Anderungen der Einstellungen der EFB-Kon-

figuration. Diese nach der Anderung von Parametern der
Gruppe 58 verwenden.

Weitere Parameter fir die Feldbuskonfiguration:

58.14 Reaktion-Komm.ausfall

58.15 Komm.ausfall-Art

58.16 Komm.ausfall-Zeit

58.101 Daten E/A1

58.114 Daten E/A 14 Zeit

Warnungen und Stérungen

Warnung | Stérung |Zusatzcode:

Beschreibung

Drehm. 2 unterbr.

A2A1 2281 |Stromkalibrierung |Warnung: Die Stromkalibrierung erfolgt beim nachsten Start.
Stérung: Stérung Strommessung Ausgangsphasen.

A2B1 2310 |Uberstrom Der Ausgangsstrom ist héher als der interne Grenzwert. Das
kann durch einen Erdschluss oder Phasenausfall verursacht
werden.

A2B3 2330 | Erdschluss Lastunsymmetrie, die typischerweise durch einen Erdschluss
im Motor oder Motorkabel verursacht wird.

A2B4 2340 |Kurzschluss Kurzschluss im Motor oder Motorkabel.

- 3130 |Ausfallder Eingangs- | Die DC-Zwischenkreisspannung schwankt, weil eine Netzphase
phase fehlt.
- 3181 |Kabelfeh. od. Erd- |Fehlerhafter Anschluss des Einspeise- und Motorkabels.
schl
A3A1 3210 | DC-Uberspannung |DC-Zwischenkreisspannung zu hoch.
A3A2 3220 |DC-Unterspannung |DC-Zwischenkreisspannung zu niedrig.
- 3381 |Motorphase fehlt |Es sind nicht alle drei Phasen an den Motor angeschlossen.
- 5090 |STO Hardware-St6- | STO-Hardware-Diagnose hat eine Hardware-Stérung erkannt.
rung Wenden Sie sich an ABB.
A5A0 5091 |Safe torque off (Si- |Die STO-Funktion ist aktiviert.
cherabgeschaltetes
Drehmoment)

A7TCE 6681 |EFB Komm.ausfall |Kommunikationsausfall im integrierten Feldbus (EFB).

A7TC1 7510 |FBAAKommunikati- Kommunikationsausfall zwischen Frequenzumrichter (oder

on SPS) und Feldbusadapter.

ATAB - Konfig.-Fehler 1/0O- | Das installierte Modul Typ C entspricht nicht der Konfiguration

Erweiterung oder es liegt eine Kommunikationsstérung zwischen dem
Frequenzumrichter und dem Modul vor.
AFF6 - Motor-ID-Lauf Der Motor-ID-Lauf wird beim nachsten Start ausgefihrt.
- FA81 |Sich.abgesch Schaltkreis 1 der STO-Funktion ist unterbrochen.
Drehm. 1 unterbr.
- FA82 |Sich.abgesch Schaltkreis 2 der STO-Funktion ist unterbrochen.
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Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off =
STO)

Der Frequenzumrichter unterstitzt die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment*
(STO) gemaB IEC/EN 61800-5-2. Sie kann beispielsweise als finales Betatigungselement
der Sicherheitsschaltungen verwendet werden, die den Frequenzumrichter bei Gefahr
stoppen (wie eine Notstopp-Schaltung).

Ist die STO-Funktion aktiviert, schaltet sie die Steuerspannung der Leistungshalbleiter
der Ausgangsstufe des Frequenzumrichters ab und verhindert so, dass das fir die
Motordrehung benotigte Drehmoment erzeugt wird. Das Regelungsprogramm erzeugt
eine mit Parameter 31.22 festgelegte Meldung. Wenn der Motor lauft und die Funktion
Sicher abgeschaltetes Drehmoment aktiviert wird, trudelt der Motor bis zum Stillstand
aus. Das SchlieBen des Aktivierungsschalters deaktiviert die STO-Funktion. Generierte
Stormeldungen missen vor dem Neustart quittiert werden.

Die STO-Funktion ist redundant aufgebaut; d. h. beide Kandle miissen zur
Implementierung der Sicherheitsfunktion verwendet werden. Die in diesem Handbuch
angegebenen Sicherheitsdaten wurden fir die redundante Nutzung berechnet und
gelten nur dann, wenn beide Kanale verwendet werden.

AWARNUNG Die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" schaltet
nicht die Spannungsversorgung des Haupt- und Hilfsstromkreises des
Frequenzumrichters ab. Trennen Sie den Frequenzumrichter von allen
Stromversorgungen, bevor Sie Wartungsarbeiten an den elektrischen Teilen
des Frequenzumrichters oder am Motor durchfihren.

Hinweis:

«  Wennein Austrudeln nicht akzeptabel ist, stoppen Sie den Frequenzumrichter und
angetriebene Maschine mit der richtigen Stoppmethode, bevor STO verwendet
wird.

« Die STO-Funktion Ubergeht alle anderen Funktionen des Frequenzumrichters.

Verdrahtung und Anschliisse
Die Sicherheitskontakte miissen innerhalb von 200 ms 6ffnen/schlieBen.

Fir den Anschluss wird ein doppelt geschirmtes, verdrilltes Adernpaar empfohlen. Die
maximale Kabellange zwischen dem Schalter und der
Frequenzumrichter-Regelungseinheit betragt 300 m (1000 ft). Den Kabelschirm nur
an der Regelungseinheit erden.

Validierung

Um die Zuverlassigkeit einer Sicherheitsfunktion zu gewahrleisten, ist eine Validierung
erforderlich. Die Prifung muss von einer kompetenten Person durchgefiihrt werden,
die das erforderliche Fachwissen Uber die Sicherheitsfunktion besitzt. Die
PrifungsmaBnahmen miissen in einem Priifbericht von dieser Person dokumentiert
und unterzeichnet werden. Die Validierungsanweisungen fur die STO-Funktion sind
im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.
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Technische Daten

« Die Spannung an den STO-Eingangsklemmen des Frequenzumrichters muss
mindestens 13 V DC betragen, damit sie als , 1“ interpretiert wird

«  STO-Reaktionszeit (kiirzeste erkennbare Unterbrechung): 1 ms
+  STO-Ansprechzeit: 2 ms (typisch), 5 ms (maximal)

« Ansprechzeit bei Stérung: Kandle in unterschiedlichen Betriebszustanden fiir
langer als 200 ms

« Reaktionszeit bei Stérung: Storungserkennungszeit + 10 ms.

+ Verzdégerung der STO-Stérmeldung (Parameter 31.22): < 500 ms

« Verzogerung der STO-Warnmeldung (Parameter 31.22): < 1000 ms.
» Safety Integrity Level (SIL, EN 62061): 3

« Performance Level (PL, EN ISO 13849-1): e

Die STO-Funktion ist eine Sicherheitskomponente Typ A gemaB Definition in
IEC 61508-2.

Die vollstandigen Sicherheitsdaten, prazisen Ausfallraten und Ausfallarten der
STO-Funktion sind im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.
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EL - 0O8nyieg ypriyopns eykataotaong

AuTOG 0 06NY6G adopd TOUG TUTIOUG TIPOLOVTWY YLd TNV TTayKOouLa ayopd. MNa toug
TUTIOUG TIPOLOVTWYV TNG BOpeLlag ALEPLKNG, UTIAPXEL §EXwPLOTOG 08NYo6. MNa odnyieg
gykataotaong mAatoiou R9e, avatpé§te otnv evotnta ACS580-01, ACH580-01 and
ACQ580-01drives frame size R9e installation instructions (3AXD50001240653 [English]).

O8nyieg acdaleiag

ANPOEIAOMOIHEH Tnpeite TG 08nyileg acpaleiag Tou pubuLoTr oTpodWV.
Edv Tig mapaBAEPeTe, pmopel va TiPokANBel Tpavpatiopndg, 6dvatog, i BAGRN
otov e§OTIALOMO. EAv Sev eloTE TTLOTOTIOINUEVOG ETTAYYEALATIOG NAEKTPOAOYOG,
MNV EKTEAELTE EPYAOCLEG NAEKTPLKIIG EYKATAOTAONG, SOKLACTIKNG AELTOUPYLaG

1) oUVTHPNONG.

«  Mnv ekteleite epyaocieg otov pubpuloTr oTPod WV, 0TO KAAWSLO TOU KLVNTHPA,
OTOV KLVNTrpa 1} ota KAAwSLa EAEYXOU, OTAV O PUBULOTNAG OTPOodWV Elval
ouvbebeévog oTo peupa. MpLv EEKIVIOETE TNV Epyacia, ATTOUOVWOTE TOV PUBULOTN
oTPpodPwWV aATtO OAEG TIG TINYEG ETILKIVEUVNG TAoNG KAl BeRBatwOeite OTL elvatl aodaAEg
va EEKLVIOETE TNV gpyacia. MePLUEVETE TTAVTA 5 AETITA PETA TNV ATtocUvEeon amod
TO PEUUA, VLA VO EKPOPTLOTOUV Ol TTUKVWTEG TOU EVOLAPUECOU KUKAWLATOG.

«  Mnvekteleite epyaciegotov pubuLlotr otpodwyv dtav €xel ouveBel og KlvnTripa
TIEPLOTPEPOUEVOU HOVLHOU HayVvnTn. O KLvNTHpag TIEPLOTPEPOUEVOU HOVLLOU
HOyVN TN O£€TEL UTIO TAON TOV PUOULOTH OTPODWYV KAl TOUG AKPOSEKTEG ELGOSOU
Kal e§680u Tou pubuLoTH oTPOodWV.

. [MAaiola Rl kat R2, IP21 (Tumou UL 1): Mn ONKWVETE TOV pUBULOTT OTPOPWV
OUYKPATWVTAG TOV aTto TO KAAUMMA. MTIopel va amoomaoTtel TO KAAUPUA KAl va
TIECEL 0 PUOULOTNG OTPOPWV.

« [MAaiowa R5...R9: AVAONKWVETE TOV pUBULOTH 0TpodwV e Stdtagn avuPpwong.
XPNOLUOTIOLELTE TLG OTIEG AVUYPWONG TOU PUBULOTY) OTPODWV. Mn YEPVETE TOV
pubuLotn otpodwv. O PpUBULOTNAG oTPOodWV lval Bapug Kat TO KEVTPO BApoug
Bploketal YnAd. Eav avatpamnel, umopel va TPoKAAESEL TPAUMATIOMO.
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Adaipeon TwV MapadoTéwyV amnod tn cuoKevaoia

ALaTNPENOTE TOV PUOULOTI) OTPOGWV HECA OTN CUCKEVAO(A To, £wg OTou eloTe
£TOLHOG/-N VA TOV EYKATAOTHOETE. MeTd TNV adaipeon amnd tn cuokevaoia,
TIPOOTATEVUCTE TOV PUBULOTH 0TpodwV amd okovn, akabapaoieg Kal vypaaia.
BeBalwOeite 6TL mepAapBAvovTal TA TTAPAKATW CToLXEla:

«  KIBwTLo KAAwSIwV (TAaiola R1...R2 kat R5...R9, IP21 [tuttou UL 1])
«  pubulotng otpodpwv

« TmpoTUTo oTrPLENg

«  Tilvakag eAEyxOU

«  08Nnyog ypriyopns eyKatAoTaong KAl EKKivnong

e OUTOKOAANTEGTIPOELSOTIOINTLKEG ETLKETEG YLA TIAPOUCLA TIAPAUEVOUCAG TAONG OF
Slddpopeg yYA\wooeg

«  gyXeLpldLa UALKOU €EOTIALOOU KAl UALKOAOYLOULKOU, KATOTILY TTapayyeAiag
e TIPOALPETLKA E§OPTNHATA OE EEXWPLOTEG CUCKEUATLEG, KATOTILV TTAPAYYEALQG.

BeBalwbeite 6TL Ta mapadotéa Sgv pEpouv ixvn {nuLAg.

EpyooTaolakn eEmavagdopd TWV TTUKVRTWYV

OL TTUKVWTEG TIPETIEL VA ATIOKATAOTABOUV €AV 0 PUBULOTNG OTPOPWV SV €XEL
TPododoTnBEl e pevpa (elte O AOONKEUON ELTE AXPNOLUOTIOMNTOG) YLA €V £€TOG N
TIEPLOOOTEPO. H NuEPOUNVIA KATACKEUNG ERPAVIZETAL OTNV ETLKETA OVOUACIAG TUTIOU.
Ma MANPodopPLleG OXETIKA E TNV ATIOKATACTAOT TWV TIUKVWTWYV, AVATPESTE OTLG
0bényieg amokatdoTaong MUKVWTWYV (3BFE64059629 [AyyALlkd]).

ETttAoyn KaAwSiwv kKat acPpaAelwv

«  EmA£§Te Ta KAAWSLO PEUMATOG. TNPEEITE TOUG KATA TOTIOUG KAVOVLOHOUS,

. KaAwdio tpododoaoiag pevpatog: H ABB cuvioTtd Tn XP1jon CUMUETPLKOU
Bwpakilopévou kaAwdiou (kaAwsdlo VFD) yia BEATioteg emiddoelg EMC.

«  KaAwdio Kivntriipa: XpnoLUOTIOL{OTE CUPUETPLKO BWPAKLOUEVO KOAWSLO
(kaAwblo VFD) yia BEATLoTEG eI 60l EMC. ME TO CUPUETPLKO BWPAKLIOPEVO
KaAWSL0, HELWVOVTAL ETIONG TA pEUHATA E§pdvwy, N $Oopa Kal n katamovnon
oTtn HéVWOon Tou KLvntrpa.

«  TUTOLKAAWSIWV PEUNATOG: Z€ EYKATAOTACELG IEC, XpnoLpoToLe(TE KAAWSLA
artd XaAKO 1] aAoupivio (av eTiTpEnEeTaL). TA KAAWSLA ATIO AAOUUIVLO UTTOPOUV
VO XPNOLoTIoLoUvVTaAL HOVO Yia KaAwdilwon Tpododooiag peupatog oe
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PUBULOTEG oTpodwV 230 V e péEyebog TAaLoiou R5...R8. € eyKATAOTACELS
UL, XPNOLUOTIOLE(TE HOVO AyWYOUG ATIO XAAKO.

«  OVOMOOTLKI) TLUN PEVHATOG: LEY. PEUMA dOpPTIOU.

«  OVOMAOTLKY TAoN: eAdy. 600 V AC.

«  OVOMAOTLKN Oeppokpacia: € eyKATAOTAOELG KATA IEC, eAEYETE KAAWSLO
ME MEYLOTN ETILTPETIOMEVT BEpOKpATia aywyou Touldytotov 70 °C (158 °F)
O€ OUVEXN XPNoN. Z€ eyKATAOTAOELG UL KAl Yyl pUBULOTEG OTPOPWV UE
TPOALPETIKO e§dpTnua +B056 (IP55, Tuttou UL 12), eiiAé§te kKaAwdLo yla
OVOMAOTLIKY) Ogpuokpacia touhdaylotov 75 °C (167 °F).

. MéyeBog: Avatpéfte otnv evotnta Ratings, Fuses and typical power cable
sizes yla Ta TUTILKA PEYEDON TWV NAEKTPLIKWV KOAWSIWY, KL oTnV evotnTa
Terminal data for the power cables yia ta péylota pey£6n kaAwdiwv.

«  EmAé§te Ta kaAwSLa eAéyxou. MNa avaloylkd onfuata, XPnoLLoToLE(TE KOAWSLO
OUVECTPAPHEVOU {gUyoug SLTTANG Bwpdkiong. MNa Yndlakd orjpata, orjpata peAE
KOL oot EL0060u/e§060U, XpnotpoTioLeite KAAWSLO SLTTANG BwPAKLONG 1) LOVNG
BwpakLong. Mnv odevete onjpata 24 V kat 115/230 V oto (810 kaAwsdLo.

« TpooTtatevoTe TOV PUBULOTI OTPOGWV KAl TO KAAWSLO TPododoaciag peUPATOG
ME TIG KATAAANAEG aodAAeLeG. AvaTpé§te otnv evotnta Ratings kat Fuses and
typical power cable sizes.

E§€taon Tovu onpeiov eykataoTaonG

E€etdote To onuelo eykatdotaong. BeBalwbeite yia ta §nig:

. To onueio eykatdotaong agpidetal ] YUXETAL EMAPKWS YLA TNV ATIOMAKPUVON
NG BEPUOTNTAG ATIO TOV PUBULOTH OTPOPWV. AVATPESTE OTA TEXVLKA oTOoLXE(a.

«  OLouVvOnKeg MEPLBAAAOVTOG TOU PUBULOTH OTPOPWV TTANPOUV TLG TIpoSLay padES.
AVOTPESTE OTA TEXVIKA OTOLXELA.

«  To UAkO Ttiow, TMAVW, KAl KATW ATO TOV PUOULOTH 0TPpOodwWV Elval un eUPAEKTO.

«  Hempavela eykatdotaongeival 600 To SuvaTtov TILo KATAKOPUPN KaL EXEL ETTOPKN
QVTOXTN), WOTE VA CUYKPATEL TOV puBULOTH 0TpodwV.

«  YTApXEL EMAPKNG EAEVUOEPOG XWPOG YUPW ATIO TOV pUBULOTH oTpodwV yia Yusén,
gepyaocieg ouvtripnong Kal XeLpLopo. AvatpeSte oTig podilaypadég eEAeUBepou
XWPEOU yLa TOV puBULOTH 0TpodwV.

« A&V UTIAPXOUV TINYEG LOXUPWYV HAYVNTIKWV TIESIWV, OTWG LOVOKAWVOL aywyol
VYNNG évtaong 1 NAEKTPOVOUOL, KOVTA OTOV PUBULOTH O0TpodwV. Ta Loxupd
HOYVNTLKA TIES{a umopouV va TPoKAAECOUV TTAPEPRBOAEG 1] aVaKPIBELEG OTN
AELTOUPYLO TOU PUBULOTY) OTPODWV.

EykatdoTtaon Tou pubpLoT oTpodwVv oTOV TOLXO

ETiAESTE e§apTMATA OTEPEWONG TIOU CUPHUOPPWVOVTAL HE TLG TOTILKEG ATIALTHOELG Ol
OTIOLEG LOYUOUV YLa TA UALKA TNG ETILHAVELAG TOU TOlXOU, TO BAPOG TOU pUBULOTY
oTpodwV KAl TNV epapuoyn.

Mpostolpacia Tou onueiov eykataoctaong

1. Mpayupatormoljote onuddia pe tn Borbela tou mpotumou otriplEng. Mpotou
EYKATAOTNOETE TOV PUBULOTT) OTPODWV OTOV TO(X0, APALPECTE TO TIPOTUTIO
otiPLEng.

2. Avolifte TIgomégKal TommobeTriote oTnPlypatar fucuata (TUTou oUTia) OTLG OTIEG.
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R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in mm| in |mm| in |mm| in mm in mm in mm in mm in mm in
a | 98 | 3,86 | 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 225 | 623 | 24,5 | 701 | 276 | 718 | 28,3
B | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
Y 160 6,30 213 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
3 200 | 7,87 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
€ 100 | 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7,9

*Aev LOYXVEL yLa To R5 v2

3. TomoBetnote tigRIdeg. Apriote £va KEVO avAPETA OTNV KEPAAT) TNG Bldag katL tnv
emipavela otrpLEng.

R1...R4

(3)

x4

B )
A n 3 (AT 3

< > -t
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MAaiola R1...R4, R5 v2: ToTtoOsTNOTE TOV PUOULOTH OTPOPWYV CTOV
toixo kat opifte TIg Bideg

UENENEAY
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MAaiowa R5...R9: TomtoBsTioTE TOV PUOULOTY OTPOPWV GTOV TOiXO
KaL opi§te Tig Bideg

R5

EL y ’ y
- AdPalp€oTE TO 1] TA KAAUHATO

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1) R5, IP21 (UL Type 1)

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)
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MAaiola R1...R2 kat R6...R9, IP21 (Ttumtov UL 1):
TomoBOeTioTE TO KIBWTLO KAAWS LWV

ETILKOAAJOTE GTOV PUOULOTI) OTPODWYV LA AUTOKOAANTN
T(POELSOTIOLNTLKY] ETLKETA TNV TOTILKN] YAWCOTA yLa
mapovcia mapapévouoag taong

MNAaioa Rl...R4: otnv mMAatddpua oTEPEWONG TOU Tiivaka eAéyyxou, MAaiola R5...R9:
S(mA\a amod tn povdada eAéyyou.

EtaAnOevote 0Tl 0 pUOULOTIG OTPOoPWYV elval cupfatog
HE TO CUOTNHA YELWONG TNG EYKATATTAONG

Mropeite va cuvb£éoete OAOUG TOUG PUBULOTEG OTPOPWV O cuoTnua TN-S pe
OUMMETPLKN Yelwon (ouvdeopoloyia aoTEPA e YElWOTN OTO KEVTPO). AV EYKATAOCTIOETE
ToV PUBOULOTH) OTPOPWV 0 SLAPOPETIKO CUCTNHA, TIPETIEL VA ATIOCUVOECETE TIG BlSeG
EMC (amoouvééote to didtpo EMC) kat/n va anoocuvséoete tn Bida VAR (amoocuvdéote
TO KUKAWMA HETABANTNAG avTioTaong).
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Méye@og  Zuotrpata TN-Spe | ZuoTripatapeywvia-| Zuothpata IT (Xwpis  rusthpata TTY 2)
TAdLolou |CUPPETPLKN YElwoN | K1 Yeiwon og oxnpa | yeiwon 1 pe yeiwon

(ouvdesopoloyia A Kal pe yeiwon peoca- | UPnAng avriotaong)
aoTEPA LE YeiwoN lou onpeiovu og oxnpa
OTO KEVTPO) A
R1...R3 Mnv anoouvE£oeTe TIG | ATtoouvséote Tn Bida | Amoocuvséote TigR1deg | Altoouvdéote TigRideg
R4 v2 Bideg EMC 1} VAR. EMC. EMC kat VAR. EMC kat VAR.
RS v2 Mnv amoouvSéceTe T
BiSal VAR.
R4...R5 Mnv aroouvdéoete TIG | ENMUeiwon: O pubul- |Amoouvdéote TiGRISeg | AtoouvseoTte TIGRISES
Bi6eg EMC 1} VAR. otNnGg otpodwv Sev EMC (2 tepdyta) kat  [EMC (2 tepdyLa) kot
€xeL aflohoynBei yia | tn Bida VAR. ™ Bida VAR.

Xprion o€ autd ta ou-
otrjuata BACEL Twv
mpotunwv IEC.

R6...R9 MnV amooUVEECETE TLG | M1V ATIOCUVSECETE TIG | AMOCUVSEDTE TLG B16eg | ATtoouvdéoTe Tig Bideg

Bi6eg EMC 1} VAR. Bi6eg EMC AC i VAR. |EMC (2 tepdyta) kat |[EMC (2 tepdyLa) kot
Amtoouvééote tn Bida |tn Bida VAR. ™ Bida VAR.
EMC DC.

D sto cUoTnHa TTAPOXTS TPETEL VO EYKATACTAOEL peNé SLapporic.
2 HABB 8ev eyyudTton TV Katnyopio EMC 1) Tn AELTOUpYia TOU aviXVeuTr) SLapponS YElwoMG TTOU ElVal EVOWUATWHEVOS
oToV PUBULOTH OTPODWV.

Metpniote TNV avtiotaon Hévwong oto KAAWSLo LoxUog
£L0060V KL 6TO KAAWSLO TOVU KLVNTHPA, KAOWG KAl oToV
Klvntipa

Mpwv ocuvdéoete To KAAWSL0 Tpodpodoaciagelcddou otov pubuLoTH) OTPOPWYV, LETPTOTE
TNV avtiotaon Hovwong cUPPWVA UE TOUG TOTILKOUG KAVOVLIOHOUG.

MEeTPNOTE TNV AVTiOTAON HOVWONG TOU KLVNTHPA KAl TOU KaAwdiou Tou Kivntrpa,
OTav TO KAAWSLO TOUu KvnThpa £xeL anoouvdebel amnd tov pubuLlotn otpodwv.
MeTpnroTE TNV avtiotaon Hévwong HETaSU KABE aywyou $Aong Kol TOU aywyou
TIPOOTATEVUTLIKIG YElwONG, epapudlovtag taon pétpnong 1000 V DC. H avtiotaon
HOvVwoNng evog Kivntripa ABB TIpEmel va elval peyaiutepn and 100 Mohm (Tiun
avadopdg otoug 25 °C 1 77 °F). MNa tTnv avtiotaon Hovwong AAAWV KLVNTHPWY,
avaTpPEETE OTIG 08NYIEG TOU KATAOKEUAOTH.

Inpeiwon: H mapoucia vypaciag péoa oto KEAUGOG TOU KLVNTHPA HELWVEL TNV
avtiotaon povwong. EAv uTtomteveoTe MO poUCia uypaciag, OTEYVWOTE TOV KLvNTrpd
Kal ETTAVAAABETE TN HETPNON.

/ U1 U1-PE, VA-PE, W1-PE

V1
1000 V DC, 7 e
> 100 Mohm ° W o
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TUvSeoN TWV KAAWSIWV pevpaTog

Aldypappa cuvdeopoloyiag (Owpaklopéva Kahwdia)

L1 | L2 L3 R-
S
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1 |A¥o aywyol mPooTATEVUTIKNAG YElwoNG. ZUUdwva e To tpdtutmo IEC/EN/UL 61800-5-1 yia tnv
aoddAela Twv pUBULOTWYV oTpodwy, anattouvtal SUo aywyol PE, edv n Statour Ttou aywyou PE
elval pikpodtepn amd 10 mmz2 Cu ) 16 mm?2 Al. Mmtopeite, T.X., va XPNOLUOTIOLOTE TN BwpPAKLoN TOU
KaAwd(ov emumA£ov TOU TETAPTOU aywyou.

2 |Xpnoomoleite §exwPLOTO KAAWSLO YEIWONG 1] KOAWSLO pE §EXWPLOTO AYwYd TIPOCTATEVUTLKNG YE-
{WoNG yLa TN YPOUMT, AV 1 aywYLLOTNTA TOU TETAPTOU aywyou 1) tng Bwpdkiong 8gv LkavoTtolel
TLG ATIOLTHOELG VLA TOV aywyO TIPOCTATEUTLKNG YElWONG.

3 | Xpnoiomoleite §exwpLoTo KAAWSLO YELWONG YLA TOV KLVNTNPA, OV N aywyLludTnTa Tng Bwpdkiong
Sev emapkel 1§ av Sev UTIAPXEL CULUETPLKA KATOOKEUAOKHEVOG AYWYOG TIPOOTATEVTLKNG Yelwong
0TO KOAWSLO.

4 |Ma To KOAWSLO TOU KLVNTNPA KAl TO KAAWSLO TG avtiotaong médnong (edv xpnotlpomoleltat),
amatteital yelwon 360° otn OBwpdkion Tou kahwsdiou. TuvictdTal emiong yla To KaAwSLo Tpodo-
Sootlag pevpatog.

5 |Edv xpetddetal, eykataotrote e§wteptkd diltpo (pidtpo du/dt, common mode 1j sine). ‘OAot ot
mopandvw TuToL piATpwy Statibevtal and tnv ABB.

Inueiwon: Ta mAaiola R1...R3 SLaBETOUV EVOWHATWUEVN HOVASa dpévou. Av XpeldleTal, mopeite va
ouvdéoeTe pla avtiotaon Ednong otoug akpodEkTeg R- kat UDC+/R+. H avtiotaon médnong Sev mept-
AopBdvetal ota mMoPaSoTEN TOU PUBULOTH OTPODWV.

Ita mhaiola R4...R9, umopeite va ouvbéoete pla e§wTePLKn povada ppévou otoug akpodékteg UDC+
Kat UDC-. H povasda ¢pévou Sev mepA\auBAVETAL OTA TIOPASOTEN TOU PUBULOTH OTPODWV.

AlwaSikacia cuvdeong

1. NAaiola R5...R9: AbALPEDTE TA MPOCTATEVUTIKA KOAUMMATA ATtO TA AKPO TOU
KaAwdilou pevpatog (6xL oto R5 v2).

NAaiola R6...R9: ApalpEoTe TIG TTAEUPLKEG TIAAKEG (). ADaLPEDTE TO
TIPOOTATEUTIKO KAAUMUA (B) KaL, OTN CUVEXELA, AVOoLl§TE TIg amapaltnTeg omEG yLa
Ta KaAwSLa. Zta mAaiola R8...R9, av eykataoTriosTe TTAPAAANAA KOAWSLA, avoi§te
emiong TI§ amapaiTNTEG OTEG OTO KATW TIPOCTATEVUTLKO KAAUMUAL.
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2. lMpostoludote Ta KOAWSLA PEVUPATOG:

Adalp€ote TOUG AaOTLXEVIOUG SAKTUALOUG OTEPEWONG ATtO TNV {0060
KOAWSIwV.

KOWTE LA ETTAPKWG LEYAAN OTIT) OTOV AACTLXEVLO SAKTUALO OTEPEWONG. SUPETE
TOV SAKTUALO OTEPEWONG TTAVW OTO KAAwSLO (a).

MPOETOLUACTE TA AKPA TOU KaAAwdiou Tpododooiag peUpatog Kat Tou
KaAwsiou Klvntnpa, 6Ttwg aneltkovidetal otnv eikova (B).

TUPETE TA KOAWSLA HECA ATIO TLG OTIEG OTNV £(00650 KAAWSIWV KAL TIPOCAPTNOTE
TOUG SAKTUALOUG OTEPEWONG OTLG OTIEG.

AV XPNOLUOTIOLELTE KOAWSLA aTIO AAOUMIVLO, ATTAWOTE YPACO OTOUG
QATIOYUUVWHEVOUG AYWYOUG TIPOTOU TOUG CUVEECETE OTOV PUOULOTT OTPOdWV.

3. Zuvbéote TaKAAWSLA peVPATOG. ML TIg potteég ouodLEng, BA. Terminal data for the
power cables.

TUVEEOTE TOUG aywYoUs GAONG TOU KAAWS(OU TOU KLVNTHPA OTOUG OKPOSEKTES
T1/U,T2/Vkat T3/W. Zuv8£0TE TO OUVECTPAUMEVO {eUYOG TOU KOAWSIOU oTOV
aKpPOo&EKTN yelwong. (a)

Tuvdéote 1o KAAWSLO TpoPpodoaoiag PEUPATOG OTOUG AKPOSEKTEG L1, L2 Kalt
L3. Suvb€0TE TO CUVECTPAUMEVO {gUYOG TOU KaAwSou Kal Tov TpdcOeTo
aywyO TIPOCTATEVUTLIKIG YELWONG O0TOV OKPOSEKTN Yelwang. (B)

NAaiola R8...R9: Av xpnotlpoTtoleite pévo évav aywyod, n ABB cuviotd va tov
TOTIOOETACETE KATW aTd TNV Avw TAAKA TIiEoNG. AV XPNOLLOTIOLEITE
TMAaPAAANAA KOAWSLA PEUPATOG, TOTIOOETHOTE TOV MPWTO AYWYO KATW atod
TNV KATW TAAKA TIlEONG KL TOV §EUTEPO KATW ATIO TNV AVw TTAAKA TtiEoNS.
NAaiola R8...R9: Av xpnoLpoToLelte TIAPAAANAA KOAWSLA PEUUATOG,
gykataotrote to dsutepo rack yelwong yla ta mapdAANAa KaAwdLa pEULATOS.
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. X¢ifte TOUg oPLYKTNPEG TOU rack yelwong KAAWSIwv pEUHATOG OTO
QTIOYUUVWHEVO HEPOG TWV KAAWSIWV (V). ZPLETE TOUG OPLYKTNPEG UE pOTN
1,2 N-m (10,6 Ibf-in).

. Xuvbéote Ta KaOAWSLA TNG avTioTaong MEdnong 1 Tng povadag ppévou, av
auTH XpnotpomoLleitat. Zta mAaiola R1...R2, yLa va UTIOPECETE VO CUVEECETE
T KAAWSLa PpPEVou, TIPETIEL VA EYKATACTNOETE TO rack yelwong (avatpéSte
OTO EMOUEVO Briua).

« NAaiola R6...R9: ApoU ouvdEoeTe TA KAAWSLA PEUUATOG, EYKATAOTHOTE TO
TIPOOTATEUTLKO KAAUPUO OTOUG OKPOSEKTEG (8).

R1...‘R4, R5 v2 ‘ R5
o WeOT FARERES _WOTOR =
®B® — ‘ U L2 L3 DG DG TWU T2V TIW H
= P o | A
) ® @® ©

A ot A
(&) Q = 0y
A/O © ©® 7 @

o j@w 6 ® @ ® ®

1@

=St

Inueiwon: TNV mopandvw anelkovion, epdavidovtal ta mAaiowa R1...R2. Ta
mAaiola R3...R4 eival mapopola.

R6...R9

i

NAaiowa R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: TomtoBetrjote to rack yeiwong. Zta mAaiola
R6...R9, autd eival to rack yelwong yLa ta KaOAWSLa eEAEyxou.
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i Ty 0

5. [MMAaioclo R5: TomoBeTrote TNV MAAKA TOU KIBWTioU KaAwsiwv (a) kat To
TIPOOTATEUTIKO KAAUMpA (B).

6. [MMpoocapTtrioTe Ta KAAWSLA OTO EEWTEPLKO TOU PUBULOTY) OTPODWYV UNXAVLKA.

Mewwote TN BwpAKLoN TOU KAAWSIOU TOU KLvNTrpa 0TO AKPO TOU Klvntrpa. MNa
eAAXLOTEG TIOPEUPBOAEG PASLOCUXVOTHTWY, YELWOTE TN BwpdkLon Tou KaAwdiou
TOU KLVNTNPa oTIg360 otnyv el0080 KAAWSIWV TOU KIBWTIOU AKPOSEKTWV KLVNTHPA.
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TUvEeon TWV KAAWSIWV eAéyyxou

MPAYHATOTIOLOTE TLG CUVSEDELG avAAOYA PE TNV edappoyr). H cuctpodn Twv {guywv
TWV CUPUATWYV OCNUATWY TIPETIEL VA YIVETAL 00 TO SUVATO TILO KOVTA OTOUG AKPOSEKTES,
yla TNV aOTPOTIN EMAYWYIKWV OULEVUEEWV.

1. KOYTe pLa oTtr) 0TOV AAOTLXEVLO SAKTUALO OTEPEWONG KAL CUPETE TOV SAKTUALO
OTEPEWONG TIAVW OTO KAAWSLO.

2. Tewwote TNV e§wteplkn Bwpdkion Tou KaAwdiou oTig360 KATW atd ToV oPpLyKTrpa
yelwong. ALatnProTE TO KAAWSLO PN ATIOYUUVWHEVO O00 TO SuvaTtov TANCLECTEPA
OTOUG OKPOSEKTEG TNG oVASaG EAEYXOU. MELWOTE €TTioNG TIG BwpPAKIOELG TOU
{evuyoug KaAWSIwV KaL To cUpHA YELwoNG oTov aKkPodEkTn SCR.

3. TMpoodéote OAa Ta KAAWSLA EAEYXOU ONUATWY OTLG TIAPEXOUEVEG BATELG SECTPWV
KOAWS{wv.
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MposTiAeypéVEG CUVEETELG EAEYXOU
Ol TPOETILAEYEVEG OUVEETELG EAEYXOU YL TNV TIPOETUAEYHEVT SLtapdpdwon HVAC

glkovifovtal mapakATw.

TUvéeon

‘ ‘Opog

Neptypadny

X1 Tdon avadopdg kat avaloyLlKeG eicodol kal £oot

ol 1
< 1 —:'_3 2

1...10 kohm = N
|—|£ 2 ; 3
S I 4
L 5
Towa . ©
Méy. I : : 7
500 ohm—~_" A 8
9

1 SCR Owpdkion kaAwdiou oripatos (086vn)
All Twn avagpopdg ocuxvotntag/TaxuTntag
€§660u: 0...10 V
AGND  KUKAwHa avaAoyLKNAG eLoObou, Kowvog
+10V  |Tdon avadopdg 10V DC
Al2 Mpaypatikn avatpododdtnon: 0...20 mA
AGND  KUKAwHA avOAOYLKNG EL0OS0U, KoLvOg
AO1 Tuyxvétnta e§68ou: 0...10 V
AO2 PeUpa kwvntnpa: 0...20 mA
9 AGND  KUkAwpa avaloyikng e§68ou, kolvog

X2 & X3 'E§050¢6 Bon6. Taong Kal tpoypappati{opeves UndLakeg eicodol

10 +24V ‘E§080G BonO. Tdong +24 V DC, péy. 250 mA
11 DGND |‘E§060¢ Bon#. Tdong, kowvog
L 12 DCOM  |Wndrakeg eloodol, kowvdg yLa OAeg
- 13 DI1 Atakomr (0) / ‘Evapén (1)
L~
14 DI2 Mn SltapoppwpEvo
_ 15 DI3 EmttAoyr otabepng ouxvotnTag/TaxuTnTag
.~ 16 Dl4 EvSaoddAion ekkivnong 1 (1 = ekkivnon
_ ETLTPEMETAL)
17 DI5 Mn Stapopdwuévo
18 Dl6 Mn Slapopdpwuévo
X6, X7, X8 'E€o8o0L pehé
19 RO1C ‘EAEYXOG anooBeotrpa
EvepyonotntrTq 20 RO1A 250VAC/30VDC
amooBeotrpa o1 RO1B 2A
Katdotaon 22 RO2C |Ze Aettoupyia
AetToupylaS 23 RO2A 250 VAC/30VDC
24 RO2B 2A
Katdotaon 25 RO3C |ZddApa (-1)
oddhuarog 26 | RO3A |250VAC/30VDC
27 RO3B 2A
X5 Evowpatwpévo fieldbus
29 29 B+
30 30 A- Evowpatwpévo fieldbus, EFB (EIA-485)
31 31 DGND
S4 S4 TERM | ALakOTITNG TEPUATIOMOU
S5 S5 BIAS ALaKOTITNG AVTLOTACEWY TTOAWONG

X4 Acdalrg SLakoTr) pomrig
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Tuvdeon ‘Opog MNeplypadn)
34 OUT1 |Aodalng Siakotr pomris. Epyootaciakn
34 35 ouT2 ouvdeon. MNa va ekklvnOel o pubuLoTrg
35 otpodwv, TPETEL va elval KAELOTA Kal Ta
36 36 SGND |8U0 kukAwpata.
37 37 IN1 BA. evétnta achalous SLaKOTHG POTrG
38 (STO).
38 IN2
X10 24 V AC/DC
40 24V R6...R9 pévo: E§wt. elcobog24 VAC/DC yLa
“ AC/DC+ in |evepyottolnon tng povadag eAéyxou étav
1 EYRY, ?éﬂ anocuvdebel n kUpLa TTAPoXT) PEVUA-
AC/DC-in | *°%

H ouVOALKN} XWPENTIKOTNTA popTiou TNG e§660u BondnTIknG TAong +24 V (X2:10) eival
6,0 W (250 mA / 24 V DC). Pottég oUodpLEng 0,5...0,6 N m (4,4...5,3 Ibf in). Mnkog
ATIOYUHVWOoNG KaAwsiou 7...8 mm (0,3 in). ‘OAa Ta Hey£ON akpodektwy 0,14...2,5 mm?
(26...14 AWG). OL YnoLakeg eloodol DI1...DI5 urtootnpifouv eniong 10...24 V AC.

Napadeiypata eykataotaong KaAAwSiov eAéyyou

OLakdAoubeg elkOveg epLAapBdavouy mapadelypata 66guong Twv KAAwSwv eAéyxou
ota mAaiola R4 kat R6...R9. Ta mAaiola R1...R3 kat R5 slval mapdpola pe To AaioLo

R4.

R4, R4 v2, R5 v2

R6...R9
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TUvdeon péow evowpatwpévou fieldbus

To 8iktuo EIA-485 xpnolpotoLlel KAIAWSLA BWPAKLOUEVWY OUVECTPAMMUEVWY {EUYWV
(shielded, twisted-pair), pe xapakTnELloTLky cUVOeTNn avtiotaon 100...130 ohm, yLa
™ HETAS00N §€60UEVWV. H KATAVEUNMEVT XWPENTLKOTNTA HETASU aywywV €lvat
MIKpOTEPN attod 100 pF avd pétpo (30 pF avd médt). H katavepnuévn XwpnTikotnta
pHeTadU aywywv Kat Bwpdklong sivat pikpotepn amnod 200 pF avd pétpo (60 pF ava
To8L). H Bwpdkion pe GUANO AAOUULVIOU 1] HE HETAAALKO TTIAEYHA E(VAL ATIOSEKTN.

TUVEE0TE TO KAOAWSLO OTOV aKPOSEKTN EIA-485 Tng povadag eAéyxou. TnPNoTE TLg

akOAoubeg 0dnyieg kaAwdilwong:

e JUVOEOTE TIG OwpPaKioELg TWV KAAWSIWV HETAEU TOUG 0 KAOE pUBULOTH OTPOD WYV,
OAAQ PNV TLG CUVSECETE OTOV PUOULOTH OTPOPWV.

e ZUVOEOTE TIGOWPAKIOELG TWV KAAWSIWV UOVO OTOV OKPOSEKTN YEIWONG TOU EAEYKTN
OQUTOMATLOMOU.

« Xuvbéote Tov aywyo yelwong orjuatog (DGND) otov akpobdEKTn avadopds tng
Yelwong onpatog ou BPIlOKETAL OTOV EAEYKTT) QUTOMATLOMOU. AV O EAEYKTNAG
QUTOMATLOMOU Sev SLOOETEL aKPOSEKTN avadopdg YeElwoNnGg ONUATOG, CUVEEDTE
TOV aywyo yelwong onuatog otn Bwpdkion Tou KaAwdiou péow avtiotaong
100 ohm, KaTd TPOTIUNON KOVTA OTOV EAEYKTI] QUTOUATLOMOU.

MapakAtw elkovidetal mapddelypa tng cuvéeouoAoylag.

Me akpodéKTn avadopdg yelwong orjpuatog

’ ’
I I
' '

i

o] [RI[-][+] HH
®

1 |EAEYKTNIG QUTOUATLONOU

O

gg [J-
® ®

O
© HEE
® HE

OFET

©)-::
o] :I:

2 |PuBuiotrig otpodwv

3 | AlokoémIng TEPpUATIONOU. OL Statdselg ota dkpa tou fieldbus amattolv pUbulon TepUATIOHOU
ON. ‘OAeg oL ANAEG CUOKEUEG TIPETIEL VA £XOUV TOV TEPHUATLOUS ATIEVEQYOTIOLNUEVO.

4 | AlakomTng mMoAwong. Mia (kat pévo pia) Stdtagn, Katd MEOTIUNoN 0To AKPO Tou bus TIPEMEL va
€x€eL TOAwon evepyomotnuévn (bias on).

EYKATAOTAOY) TIPOALPETLKWYV UTTIOCUGTNHATWY, AV
nepLAauBdavovtal ota mapadotéa

Ma oényleg, avatpefte 0To eYXELPLOLO TIPOALPETIKWY LOVASWV.

EYKATAOTAOT) TOU 1] TWV KAAUMHATWYV

H Sladikacia TomtoB£TnoNG Tou KAAUMHATOG elval avtiotpodn amnd tn Stadikacia
adaipeong. BA. Apaipgéote To 1] Ta KaAUPpata (oeAida 50). £ta mAaiola R6...R9,
TOTIOOETNOTE TLG TTAEUPLKEG TTAAKEG TTOU £lkovi{ovTal otnv evotnta Atadikacia
ouvéeong (oeAiba 53) TIPLY TOTIOOETACETE TO KAAUMMAL.
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Ekkivnon tov pubuiotn otpodwv

AMPOEIAOMOIHEH MpLv EKKLVNOETE TOV PUBULOTH O0TpodwV, BeRalwbeite
OTL N EYKATAOCTOON £XEL ONOKANPWOEL. BeBalwOeite emiong OtL elval aodalég
VOl EKKLVIOETE TOV KLVNTNPA. AV UTTAPXEL KIVEUVOG {NULAG 1] TPAUUATIOUOU,
QTIOCUVSECTE TOV KLVNTPA amd Ta uttdAoLma e§aptrjpata.

AMPOEIAOMOIHEH MpoToU EVEPYOTIOLNOETE TLG AELTOUPYLEG AUTOUATNG
enavadopds BAARNG ) AUTOUATNG ETTAVEKKIVNONG TOU TIPOYPAATOG EAEYXOU
™G Hovadag odriynong, BeBatwbeite OtL Sev umopel va mpokUPouv eTkivouveg
KATAOTAOELG. AUTEG OL AELTOUPYLEG EMAVADEPOUV AQUTOUATA TN Hovada
08 ynong kat cuveyifouv tn Aettoupyia HETA Ao opAApa 1 Slakomn
Tpododooiag. EAv ol AeLToupyleg AUTEG E(VAL EVEPYOTIOLNUEVEG, N EYKATACTOON
TIPETIEL VA PEPEL oadn] onpavon, onwg opidetat oto IEC/EN/UL 61800-5-1,
urtortapdypadog 6.5.3, yla mapddetyua, "AYTH H MHXANH AYTOMATA
EKKINEITAI".

Ma va ekTeAEoETE TN Sladikaoia ekkivnong, XPNOLHOTIOLOTE TOV Ttivaka eAéyxou. Ot
U0 eVTOAEG OTO KATW PEPOG TNG 000VNG [Options (ETLAOYEG) kal Menu] Sgixvouv Tig
AeLToupyleg TWV SUO pmoutdv Kal Tou Bplokovtal KATw arnd tnv 06ovn. Ot
EVTOAEG TIOU AVTLOTOLXOUV 0TA UTOUTOV SladEépouv avaloya Le TNV 08ovn.
XpPNOLHOTIOOTE TA TTANKTPA pe Ta BEAN (4, [»), (Al kal[¥ yia va peTtakivrioete Tov Spopéa

N v AANAEETE TIG TIHEG, avAAoya PE TNV evepyn TtPoBoAr). To tAriktpo W epdavilel
pLa ogAiba Bepatiknig BondeLag.

1. EvepyomoloTe Tov pubuLotr otpodwv. BeBalwbdeite dTL £xeTe SLOOLCLUA TA OTOLXELD TNG TILVAKISAG
OVOMOOTLKWV XOPAKTNPELOTIKWVY TOU KLVNTrpa.

2. 0 BonBOG MPWTNG eKkivnong Oa cag KabodnyroeL KATA TNV TPWTN

ekkivnon. O BonBdg ekivdel autopata. NepLpévete va epdavioTel Doutsch
n 086vn emAoyN§ YAWOOCOG OTOV Ttivaka EAEYXOU. Sy

Francais

ETiAESTE TN YAWOOO TIOU Ba XPNOLUOTIOLOETE KAL TIATAOTE Italiano

(OK). Mederlands

Inueiwon: Metd tnv emihoyr] YAWOoAG, amattouvtat HEPLKA AeTtTd Svenska

yla va evepyomolnBet o mivakag eAéyyxou. oK >

3. EmAé§te Commission the drive (Aokiaotikr Aettoupyia pubuiot) | [Ofie ™ ACHEE0 00 Hz
, . , First start assistant ——

oTpodwV) KAl TTATAOTE (Emopevo). TSt start assistan

set-up drive now?
Spin the motor mode
Cammission the ACHSR0

Exit & don't show at power-up

Exit
15:16 Mext
4. ETUAESTE TNV TOTIKY Ttpoaappoyn (localization) Ttou BéAete va Off < ™ ACHE80 0.0 Hz
Localization —

XPNOLLOTIOL|OETE KAL TIATIOTE [Next (Emtopuevo)]. Unit defaulrs:

International [SI]
IS standard [Imperial)

Back 15:16 MNext
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5. I va OAOKANPWOoEeTE Ta Bripata Tou Bonbol mpwtng ekkivnong,
€TIAESTE TIG TIUEG KaL TLG pubuioelg dtav {ntnbsel amnd tov Bonbo.
TuvexiloTe PEXPL va epdaVIoTEL VU oTOV TTivaka EAEyXou OTL N
TIPWTN €KKIVNOT OAOKANPWONKE.

‘Otav epdaviotel dTLN MPWTN EKKIVNON OAOKANPWONKE, 0 PUBULOTHG

otpodwv elval £Tolpog yla xprion. Matnote [Done (TéAog)]
yla va TIEPACETE OTNV APXLKN 086vn.

6. TNV apXLkn 0046vn, epdavifovtal oL TUUEG TWV ETUAEYHEVWV ON-
MHATwV.

7. MeTd TIg TpooBeTeg pubuioels, BeBalwOeite 4TL N MPAYUATLKY
KaAwdiwaon I/0 avtiotolxel OTLG XPNOLHOTIOLOUEVEG OUVSEDTELG | /O
oto POYpPAUpa EAEyXOU. T0 Main menu (KUplo pevou), emihéSte

1/0 kat (Select) (Emtihoyny).

8. AdoU TIPAYUATOTIOLOETE TG IPOoBeTEG pubuioelg kal eAéy§eTe
T ouvdEoelgl/O, XpnoLpoTiooTe To pevou Diagnostics (AlayvwoTt-
Kol éAeyyot), yla va BeBalwbdeite 0TL N MapapeTpoToinon Asttoupyet

OWwoTA. £TO KUPLO HevoU, eTlAESTe Diagnostics kal matriote
(Select) (1 &).

Ertikowvwvia fieldbus

Off ¢ (™ ACHE80 0.0 Hz

First start complete

The drive is ready to run the motar.
Press "Hand" to start the motor. To
continue commissioning go to Menu >
Primary settings.

15:149 Done

Off¢ ™ ACHE80 0.0 Hz

3gtput frequency 000‘

Mator current
4. 0.00p
Mator torque
% 0.0
Options 15:189 Menu
Off ™ ACHBE0 0.0Hz
Main menu
>
mS 170 .
EE Diagnostics -
[ BN Lo
Exit 15:22 Select
Off ™ ACH5E0 0.0Hz
Main menu
E: Primary settings -
>
mS 170 .
EE Diagnostics -
[ BN .
Exit 15:24 Select

Ma va SLopoPPWOETE TNV EMIKOLVWVIA HEow evowpatwuévou fieldbus ylia BACnet
MSTP, pEmeL va puBbioeTE TOUAAXLOTOV TIG OKOAOUBEG TIAPAUETPOUG:

Napdpetpog PUOuon Nepiypadn)

20.01 Extl commands EVOWMATWUEVOG EmtiAéyel To fieldbus wg mnyn yLa Tig evtoA€g ekkivnong

(EvtoA€g Extl) Slauhog ediovu (fi- | kat SlakoTmg, OTav wg evepyr TomoBeoia eAéyyou EXeL
eldbus) emAexOel n OUpa EXTL.

22.11 Extl speed refl (Tt- | EFB refl (Tiun ETUAEYEL pLa Tiun avadopdg mou AapBAaveTal HECw TNG

pn avao. 1 taxvtntag |avad. 1 EFB) EVOWHATWHEVNG Slacuvseongfieldbus wg Tiur avadopdsg

Extl)

€\eyxo Tayxutntas.
28.11 Ext1 frequency refl
(Twn avaod. 1 ouxvotn-
Tag Extl)

EFB refl (Tuyun
avad. 1 EFB)

€\eyxo ocuxvoTnTag.

58.01 Protocol enable
(Evepyotoinon mpwTto-
kOA\ou)

BACnet MSTP
eldbus.

TaxutnTag 1. XpnoLUoTow|oTE QUTH TNV TTAPAMETPO YL

ETUAEYEL pLa T avagdopdg tou AapBAveTal HEow TNG
EVOWHATWHEVNG Slaocuvdeong fieldbus wg Tiun avadopds
ouxvoTNTag 1. XpNOoLLOTIOOTE AUTH TNV TIAPAPETPO yLa

Evepyotolel Tnv emikowvwvia p€ow evowpaTtwpeévou fi-
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Mapdpetpog PUOuON MNeplypadn

58.40 Device object ID  |0...4194303 To avayvVwPLOTIKO AVTIKELWEVOU SLdtagng pEmel va ival
(AVayvwpLoTIKO OVTLKEL- pHovadikd yla OAeg Tig Statd§elg BACnet oto Siktuo Tou
HEvou SLatagng) KTLplou.

58.03 Node address 1 (mpoetmiAeypévn) | AevBuvon kOBoU. Mn xpnotpotoleite Ty (Sta Stevlbuv-
(AlevBuvon kouBov) on kOuBovu yla Stadopetikoug kdUBoug Ttou Bpiokovtat

tavutdypova o oUVSeoT).

58.04 Baud rate (Taxutn-|19,2 kbps (poemt- |OpideL TNV TAXUTNTA ETILKOLVWVIAG TNG OUVEEONG. XpNOoL-

Ta peTtadoong) Aeypévn) MOTIOLNOTE TNV (8la pUBuLoN OTwG 0T Master GUCKeUN.
58.05 Parity (lootiuia) |8 EVEN 1 (mpoemt- |EmiAéyel TnVv Lootipia kat tn pubuion bit Stakomg.
Aeyuévn) Xpnolpotmolote TNV (8la pubuLlon 6Twg otn master ou-
OKEUN.
58.06 Communication |Avavéwon pubuioe- | Emikupwvel Tuxdv alhaypéveg pubuioelg Stapdppwong
control (EAgyX0g ETILKOL- | WV EFB. XpnolyotoloTe autrVv T pUOuLon, adou aANAeTe
vwviag) TUXOV TTAPAETPOUG OTNV opdda 58.

AN\EG TTAPAUETPOL TTOU oXeTi{ovTal he tn Stapdpdwon tou fieldbus:

58.14 Communication loss action |58.101 Datal/O1
(Evépyela amwAeLag emkovwviag) | ...

58.15 Communication loss mode 58.114 Data I/0 14 (Xpovog eLoo6ou/e§660u SeSouévwv)

(Aettoupyia amwAeLag eMKOLVW-
viag)

58.16 Communication loss time
(XpOvog anwAeLag ETLKOLVWVIAS)

MposiLSomolnoelg Kat opaApata

MNpos&ldo-| ZpdApa Bonb. kwSLkog Nepiypadn
Toinon

A2A1 2281 |Current calibration |Mpost§omoinon: Ztnv emdpuevn ekkivnon Ba yivel Babuovounon
(Ba®Buovounon peu- | pevpatTos.

HaTog) IddAua: TPdAua pétpnong pevpatog e§68ou.
A2B1 2310 |Overcurrent (Ymie- |To peupa e§680ou uttepaivel To ecwTtepLkd dplo. Autd pmopset
pévtaon) emtiong va tpokaeitat amnd opdipa yeiwong i antwAeta pdong.
A2B3 2330 | Earth leakage Avicopportia popTiou ou cuvnBwg TipokaAeitat and ohaApa

(Alappor TtPog yn) | YELWONG OTOV KLVNTAPA 1] 0TO KAAWSLO TOU KLVNThpPa.

A2B4 2340 |Shortcircuit (Bpayu- | YTIApXEL KATIOLO BPOAXUKUKAWLO OTOV KLVNTHPA 1) 0TO KOAWSLO
KUKAWQ) TOU KLVNTrpa.

- 3130 |Input phase loss H tdon Tou evSLAPETOU KUKAWATOG OUVEXOUG PEULATOG TIO-
(ArtwAela pdong et- | pouctddel Stakupdvoeilg Adyw amovciag ¢dong otnv elcodo.

od8ov)
- 3181 | Wiring or earth fault EopaApévn oUvdeon kahwdiou Tpododoaiag katl Kivntrpa.

(ZddApa kaAwSiw-
one N yelwong)

A3Al 3210 |DC link overvoltage | H tdon tou evELAUEGOU KUKAWPOTOG CUVEXOUG PEUMATOG Elval
(Yméptaon DC link) | TToAU unAn.

A3A2 3220 | DClink H Tdon Tou eVELAUETOU KUKAWATOG CUVEXOUG PEULATOG ElvaLl
undervoltage TIOAU XOpNAn.

(Yrtétaon DC link)

- 3381 |Output phase loss |Kal ol Tpelg pdoelg Sev eival cuvEeSeUEVEG OTOV KLVNTTPA.
(AntwAela ddong
£§680u)
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Mpoeldo-| ZpaApa Bond. kwSikog Mepiypadn)
moinon

- 5090 |STO hardware fai- |Katd toug SlayvwoTtikoug eAéyXoug UALKOU e§oTTALOOU STO,
lure (Aotoxia UAL- | avixveUtnke aotoyia UALKOU. ETILKOLVWVNOTE pe TNV ABB.
KoU g§OTALOOU
STO)

A5A0 5091 |Asttoupyia aoda- |HAettoupyia achaloig Siakomrig pormnig (STO) elval evepyn.
Aoug SLakoTtr|g po-

nne

ATCE 6681 |EFBcomm loss ALOKOTIN OTNV €TIKOWVWVIA péow evowpatwiévou fieldbus.
(ATWAELA ETILKOLVW-
viag EFB)

ATC1 7510 |FBAAcommunicati-| AmwAgLa eTKOWVWVioG HETASU TOU pUBULOTY 0TPODWYV (1) TOU
on (Emkolwvwvia PLC) kat tng kaptag fieldbus.
FBA A)

ATAB - Extension /O confi- | H eykateotnpuévn povada tutou C eV aVTLOTOLXEL OTLG ETILAO-
guration failure VEG SLapdpdwongrj uttdpxel opAALA oTNV ETILKOVWVIA LETA§U

(Actoyla Slapodpdw- | Tou pUBULOTY) OTPOPWV KAl TNG HLovadas.
ong enéktaong l/0)

AFF6 - Identification run |H AetTtoupyia avayvwpLong TOU KLVNTrpa TIPOKELTAL VA
(Avayvwplon KLvn- | tpaypatomonel katd tnv enduevn ekkivnon.
Pa)

- FA81 |Safetorqueoffl |ZpAApa oto KUKAWHA acdaioug SlakoTrg poTrg 1.
loss (ATIWAELQ
aodpaloug SLakoTrg
potrig 1)

- FA82 |Safetorqueoff2 |ZdAAna oTO KUKAWHA AoPAAOUG SLOKOTING POTING 2.
loss (ATIWAELQ
aodpaloug SLakoTtrg
porrig 2)

Aocdalng Stakorn pontniig (STO)

O pubuLoTng otpodwv TepIAapUBAveL Asttoupyia acpaloug StakoTng potrg (Safe
torque off - STO) cUpdwva pe to pdtuno IEC/EN 61800-5-2. Autr n AsLtoupyia
MTIOPEL, TLX., VO XPNOLHOTIONOEl WG TEALKT SLATagn EvEPYOTIOINONG TWV KUKAWUATWV
aodalelag, TTOU SLAKOTITEL TOV PUBULOTH OTPOdWV O TtEPITMTWON KLVEUVoU (TL.X.
KUKAWMA SLOKOTING EKTAKTNG AVAYKNG).

‘Otav n Asttoupyia STO evepyoToLlelTal, ATIEVEQYOTIOLEL TNV TACT EAEYXOU TWV
NULAYWYWV LoXV0G 0TOo 0TASL0 £§660U Tou puBULOTY OTPODWYV, EUTIOSI{OVTAG UE AUTOV
TOV TPOTIO TOV PUOULOTH 0TPOdWV VA SNULOUPYTOEL TN POTIH TIOU ATIALTE(TAL YIa TNV
TePLOTPOGT TOu KvnTripa. To pdypappa eAéyXou dnuLloupyel pLa €vEel§n, omwg
oplletal péow TNG TTAPAPETPOU 31.22. EQV AeLTOUpYEL 0 KlvnTrpag otav 6a
gevepyototnBei n Aettoupyla STO, Ba cuvexioel va Aettoupyel €§ adpaveiag (coasting)
pEXPL Va oTapatriosl. EAv kAeloete Tov SLakomn evepyomoinong, n Asttoupyia STO
amevepyotoLeital. EQv €xouv evepyomonBel opdApata, pEmnel va emiBeRatwbdouv
TIPLV amd TNV €MAveKKivnon.

H Aettoupyia STO €xeL apxLTeKTOVLIKN ededpelag, SnAadr katd Tnv uAomoinon
Aeltoupylag aodaleiog MPEMEeL va X pnoLoTiolouvTal Kat ta §Uo kavaAia. Ta Sedopéva
aodpaleiag tou mapéxovtal urtoAoyidovtat yla xprion edpedpeiag kal dev epappolovrat
av 8€V XPNOLLOTIOLOUVTAL KAL T §U0 KaVAALa.
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AMNPOEIAOMNOIHEH H Asttoupyia acdpalolg SLaKoTrg POTNG SV ATIOCUVSEEL
TNV tdon amd To KUPLO Kal TO BondNTLIKO KUKAWHA TOU pUBULOTH 0TpodwV.
ATIOHOVWOTE TOV PUBULOTN 0TPodPWV aTd OAEG TIG TIAPOXEG NAEKTPLKIG
TP0d0S0aCiag IPLV EKTEAECETE EPYACIEG CUVTIPNONG OE NAEKTPLKA OTOLYXELQ
TOU pUBULOTH OTPOGWV 1] TOU KLVNTrPA.

Inueiwon:

« Edv to otapdtnua § adpaveiag dev eival amodektd, CTAUATAOTE TOV PUOULOTH
OTPOPWYV KAL TO UNXAVNHA LE TNV KATAAANAN AELTOUPYIO TEPUATIOMOU, TIPLV
EVEPYOTIOLNOETE TN Asttoupyia STO.

«  HAelttoupyia STO €xel mpoTepaldTNTA EVavTL KABE AAANG AeLToupyiag Tou
PUOULOTY OTPOdWV.

KaAwbdiwon

Ol emtagég aopaleiag TpEMEeL va avolyouv/kKAelvouv pe Stadopd 200 ms n pia amd
™V AAAn.

M tn ouvdeon, ouvioTdtal KAAWSLO cuveCTPAUMEVOU {eUyoug Le SLTTATY BwpadkLon.
To HEYLOTO UNKOG TNG KAOAWSIwoNG HETASU TOU SLAKOTITN KAl TNG LOVASAG EAEYXOU
Tou pubuLoTh otpodwv ival 300 m (1000 ft). FewwoTte tn BwpAkLon Tou Kakwsdiou
HOVOo oTn povada eAEyxou.

ETtikUpwon

MNa va dtaodpaliletal o aodaAng XELPLOUOG [Lag AstToupylag acpaleiag, amatteital
SoKLUN EMKUPWONG. H SoKLun TIpETEL va SLe§ayetal amd apUoSLo ATOMO E ETTAPKN
e§e1lbikeuon kal yvwon tng Asttoupylag acpaleiag. Ol Stadikaoieg SOKLUNAG KAl n
TeALKN €kBeon avadopdg TIPETEL VA TEKUNPLWVOVTAL KAl VA uTtoypdadovtal amnd to
OUYKEKPLMEVO ATopo. O8nyleg emikUpwaong tng Asttoupyiag STO mapéxovtal oTo
EYXELPLSL0 UALKOU E§OTIALOHOU TOU PUBULOTY) OTPODWV.

Texvika 6edopéva

« HTtdon otoug akpodikteg eL006ou STO Tou pubULOTY) oTPOoPWV TIPETEL va elval
TouAdylotov 13V DC yia va eppnveuBouv wg “1”

«  Xpovog avtidpaong STO (MKPOTEPN AVLXVEUCLUN SLaKoT): 1 ms
«  Xpobvog amokplong STO: 2 ms (TUTILKOG), 5 ms (HEYLOTOG)

«  Xpovog avixveuong odpaApatos: Kavaiia os §1adpopeTIKEG KATACTACELG yLa
nepLocotepo amnd 200 ms

«  Xpovog avtidpaong opaApatog: Xpdvog avixyveuong opdipatog + 10 ms

. KaBuotépnon évéel§ng odpdaApatog STO (Ttapdpetpog 31.22): < 500 ms

. KabBuotépnon £vbel§ng mpoetdormoinong STO (TapdpeTpog 31,22): 1000 ms.

« Eminedo akepaidtntag acpaleiag (SIL, EN 62061): 3

. Eminedo emidéoewv (PL, EN ISO 13849-1): e

H &udtaén STO elvat otolxelo acdpaieiag Tunou A cupdwva pe to ipdtuTto IEC 61508-2.

MNa ta Anpen dedopéva aodaleiag, Ta akpPr] TOCOOTA KAl TOUG TPOTIOUG aoToX(ag
™G Aettoupylag STO, avatpEe§Te 0TO eyXELPLSLO UALKOU €§OTIALOOU TOU PUBULOTH
oTpodwv.




66




ES - Instrucciones rapidas de instalacion 67

ES - Instrucciones rapidas de
instalacion

Esta guia es aplicable a todos los tipos de productos globales. Existe una guia
independiente para los tipos de productos para Norteamérica Para obtener
instrucciones sobre lainstalacidon del bastidor R9e, consulte Instrucciones deinstalacidn
del tamano de bastidor R9e de los convertidores ACS580-01, ACH580-01y ACQ580-01
(3AXD50001240653 [Inglés]).

Instrucciones de seguridad

AADVERTENCIA: Siga las instrucciones de seguridad del convertidor. Sino
se tienen en cuenta las instrucciones, pueden producirse lesiones fisicas o
incluso mortales, o danos en el equipo. Si usted no es un electricista cualificado,
no realice trabajos de instalacién, puesta en marcha o mantenimiento.

« Norealice trabajos en el convertidor, el cable de motor, el motor o los cables de
control cuando el convertidor esté conectado a la alimentacidn de entrada. Antes
deiniciar los trabajos, aisle el convertidor de todas las fuentes de tensidén peligrosa
y compruebe que es seguro empezar los trabajos. Después de desconectar la
alimentacién de entrada, espere siempre 5 minutos a que se descarguen los
condensadores del circuito intermedio.

« No trabaje en el convertidor de frecuencia si hay conectado un motor de imanes
permanentes y esta girando. Un motor de imanes permanentes que esta girando
energiza el convertidor, incluyendo sus terminales de salida y entrada.

- Bastidores R1y R2, IP21 (UL Tipo 1): No levante el convertidor sujetandolo por la
cubierta. La cubierta puede aflojarse y provocar la caida del convertidor.

« Bastidores R5...R9: Levante el convertidor con un dispositivo de izado. Use los
cdncamos de elevacién del convertidor. No incline el convertidor. El convertidor
es pesadoy su centro de gravedad alto. El vuelco de un convertidor puede producir
lesiones.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Desembalaje de la entrega

Mantenga el convertidor en su embalaje hasta el momento de la instalacién. Tras su
desembalaje, proteja el convertidor frente a polvo, residuos y humedad. Asegurese
de que se incluyen los siguientes elementos:

« cajade cables (bastidores R1...R2 y R5...R9, IP 21 [UL Tipo 1])

« accionamiento del motor

- plantilla de montaje

« panel de control

- guiarapida paralainstalaciény la puesta en marcha

- etiquetas de advertencia de tensidn residual en varios idiomas
« manuales de hardware y de firmware, si se han pedido.

- opcionales en paquetes independientes, si se han pedido.

Compruebe que no existan indicios de danos en los elementos.

Reacondicionamiento de los condensadores

Los condensadores deben reacondicionarse si el convertidor de frecuencia no se ha
encendido (estando almacenado o sin usar) durante un afo o mas. La fecha de
fabricacidn se indica en la etiqueta de designacién de tipo. Para mas informacioén
sobre el reacondicionamiento de los condensadores, consulte Instrucciones de reforma
del condensador (3BFE64059629 [inglés]).

Seleccidon de cables y fusibles

« Seleccione los cables de potencia. Siga los reglamentos locales.

- Cable de potencia de entrada: ABB recomienda usar cable apantallado
simétrico (cable VFD) para un mejor comportamiento frente a EMC.

- Cable de motor: Use cable apantallado simétrico (cable VFD) para un mejor
comportamiento frente a EMC. El cable apantallado simétrico también reduce
las corrientes en los cojinetes, el desgastey las tensiones sobre el aislamiento
del motor.

- Tipos de cables de potencia: En instalaciones IEC, use cables de cobre o
aluminio (si se permite). Los cables de aluminio solo pueden usarse para el
cableado de potencia de entrada en convertidores de 230 V con bastidores
R5...R8. En las instalaciones UL, utilice inicamente conductores de cobre.

- Especificacion de intensidad: intensidad de carga max.

- Especificacion de tension: min. 600 V CA.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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« Temperatura nominal: En instalaciones IEC, seleccione un cable con unas
especificaciones que admitan al menos la temperatura maxima permitida de
70 °C (158 °F) en el conductor con un uso continuado. En instalaciones UL y
para convertidores con el opcional +B056 (IP 55, UL Tipo 12), seleccione un
cable con unas especificaciones que admitan al menos la temperatura maxima
permitida de 75 °C (167 °F).

. Tamano: Véase Ratings, Fuses and typical power cable sizes paralos tamanos
comunes de cables y Terminal data for the power cables para los tamanos
maximos de cables.

« Seleccionelos cables de control. Utilice cable de par trenzado con apantallamiento
doble para las sefales analdgicas. Utilice cable apantallado con pantalla Unica o
con pantalla doble para las sefales digitales, de relé y de E/S. Nunca deben
mezclarse senales de 24 Vy 115/230 V en el mismo cable.

» Protejael convertidory el cable de potencia de entrada con los fusibles correctos.
Véase Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Compruebe el lugar de instalaciéon

Examine el emplazamiento de instalacidn. Asegurese de que:

- Ellugar deinstalacién debe estar lo suficientemente ventilado o refrigerado para
eliminar el calor del convertidor. Consulte los datos técnicos.

« Las condiciones ambientales del convertidor deben cumplir las especificaciones.
Consulte los datos técnicos.

- El material por detrds, por encimay por debajo del convertidor es ignifugo.

- Lasuperficie de instalacién debe presentar la maxima verticalidad posible y ser
lo bastante fuerte para soportar el convertidor.

- Hay suficiente espacio libre alrededor del convertidor para permitir la refrigeracion,
las tareas de mantenimiento y el funcionamiento. Consulte las especificaciones
de espacio libre del convertidor.

- No hay fuentes que generen campos magnéticos intensos como conductores de
alta intensidad de un solo nucleo o bobinas de contactores cerca del convertidor.
Un campo magnético intenso puede causar interferencias o imprecisiones en el
funcionamiento del convertidor.

Monte el convertidor de frecuencia en la pared

Seleccione elementos de fijacidn que cumplan los requisitos locales aplicables para
los materiales de la superficie de la pared, el peso de convertidor y la aplicacién.
Preparar el lugar de instalacién

1. Marque los orificios de montaje sobre la superficie con ayuda de la plantilla de
montaje. Retire la plantilla de montaje antes de instalar el convertidor de frecuencia
en la pared.

2. Practique los orificios con un taladro e inserte anclajes o tacos en los orificios.
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R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

98 | 3,86 | 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3

a
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
[« - - - - - - - - 160 6,30 213 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6

d - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - - - - - - - 100 | 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7,9

*No valido para R5 v2

3. Instale los tornillos. Deje un espacio entre la cabeza de los tornillos y la superficie
de montaje.

R1...R4

(3)

-
A n 3

< >

x4
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Bastidores R1...R4, R5 v2: Coloque el convertidor en la pared y apriete
los tornillos

UENENEAY
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Bastidores R5...R9: Coloque el convertidor en la pared y apriete los
tornillos

R5

¢ <uum

Retire la cubierta o cubiertas

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1) R5, IP21 (UL Type 1)

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)
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Bastidores R1...R2y R6...R9, IP21 (UL Tipo 1): Instale la caja
de cables

Pegue el adhesivo de advertencia de tensidn residual al
convertidor en el idioma local

Bastidores R1...R4: en la plataforma de montaje del panel de control, Bastidores

R5...R9: junto a la unidad de control.

Verifique que el convertidor es compatible con el sistema
de conexidn a tierra

Puede conectar todos los convertidores a una red TN-S conectada a tierra
simétricamente (estrella conectada a tierra en el centro). Si instala el convertidor en
una red diferente debe desconectar el tornillo EMC (desconexién del filtro EMC) y/o
el tornillo VAR (desconexidn del circuito del varistor).

Bastidor |Redes TN-S conecta- |Redes en triangulo | Redes IT (sin conexion | Redes TT1) 2)
das a tierra simétrica- | conectadas a tierraen a tierra o con cone-
mente (estrella conec- | un vértice o en el pun- | xidn a tierra de alta

tada en el centro) to medio resistencia)
R1...R3 No desconecte los Desconecte el tornillo | Desconecte los torni- | Desconecte los torni-
R4 v2 tornillos EMC o VAR. |EMC. llos EMCy VAR. llos EMCy VAR.
R5 v2 No desconecte el torni-

llo VAR.
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Bastidor |Redes TN-S conecta- |Redes en triangulo |Redes IT (sin conexion | Redes TT1) 2)
das a tierra simétrica- | conectadas a tierra en|a tierra o con cone-
mente (estrella conec- | un vértice o en el pun- | xidn a tierra de alta
tada en el centro) to medio resistencia)

R4...R5 No desconecte los Nota: El convertidor |Desconecte los torni- | Desconecte los torni-
tornillos EMC o VAR. |nosehaevaluado para|llos EMC (2 unidades) |llos EMC (2 unidades)

su uso en estas redes |y el tornillo VAR. y el tornillo VAR.
segun los estandares
IEC.
R6...R9 No desconecte los No desconecte los Desconecte los torni- | Desconecte los torni-
tornillos EMC o VAR. |tornillos EMCACo llos EMC (2 unidades) |llos EMC (2 unidades)
VAR. Desconecte el |y el tornillo VAR. y el tornillo VAR.

tornillo EMC DC.

) pebe instalarse un dispositivo de corriente residual (diferencial) en el sistema de alimentacién.
2 ABB no garantiza la categoria EMC ni el funcionamiento del detector de fugas a tierra integrado en el convertidor.

Midalaresistencia de aislamiento de los cables de entrada
y motor y del propio motor

Antes de conectar el cable de potencia de entrada al convertidor, mida la resistencia
de aislamiento de dicho cable conforme a las normas locales.

Mida la resistencia de aislamiento del motor y del cable de motor mientras el cable
de motor esté desconectado del convertidor. Mida la resistencia de aislamiento entre
el conductor de cada fase y el conductor de proteccidn a tierra con una tension de
medicidon de 1000 V CC. La resistencia de aislamiento de un motor ABB debe ser
superior a los 100 Mohmios (valor de referencia a 25 °C o 77 °F). En cuanto a la
resistencia de aislamiento de otros motores, véanse las instrucciones del fabricante.

Nota: La humedad en el interior de la carcasa del motor reduce la resistencia de
aislamiento. Si sospecha de la presencia de humedad, seque el motor y repita la
medicién.

/ U1 U1-PE, V1-PE, W1-PE

V1
1000 V DC, 7 e
> 100 Mohm ° W o
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Conexion de los cables de alimentacion

Diagrama de conexidn (cables apantallados)
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1 |Dos conductores de proteccién a tierra. La norma de seguridad de convertidores IEC/EN/UL 61800-
5-1 exige dos conductores de conexidn a tierra sila seccidn transversal del conductor de conexién
a tierra es inferior a 10 mm?2 si es de cobre 0 16 mm2 si es de aluminio. Por ejemplo, puede usar la
pantalla del cable ademas del cuarto conductor.

2 |Useun cable de conexidn a tierra separado o un cable con un conductor de conexidn a tierra sepa-
rado para el lado de red si la conductividad del cuarto conductor o de la pantalla no cumple los
requisitos del conductor de conexién a tierra.

3 |Useun cable de conexién a tierra separado para el lado del motor sila conductividad de la pantalla
no es suficiente, o si no hay un conductor de conexion a tierra con estructura simétrica en el cable.

4 |Serequiere la conexidn a tierra a 360° de la pantalla del cable para el cable del motor y el cableado
de la resistencia de frenado (si se utilizase). También se recomienda para el cable de potencia de
entrada.

5 |Sies necesario, instale un filtro externo (filtro de modo comun, du/dt o senoidal). ABB pone filtros
a su disposicion.

Nota: Los bastidores R1...R3integran un chopper de frenado. Si es necesario, puede conectar unaresis-
tencia de frenado alos terminales R-y UDC+/R+. Laresistencia de frenado no esta incluida en la entrega
del convertidor.

En los bastidores R4...R9, puede conectar un chopper de frenado externo a los terminales UDC+y UDC-
. El chopper de frenado no esta incluido en la entrega del convertidor.

Procedimiento de conexion

1. Bastidores R5...R9: Retire la cubierta o cubiertas protectoras de los terminales
del cable de potencia (no en R5 v2).

Bastidores R6...R9: Retire los paneles laterales (a). Retire la cubierta protectora
(b) y practique los orificios necesarios para el paso de los cables. En los bastidores
R8...R9, siinstala cables paralelos, practique también orificios en la cubierta
protectora inferior.
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3.

Prepare los cables de potencia:

Retire los pasacables de goma de la entrada de cable.

Recorte un orificio adecuado en el pasacables de goma. Deslice el pasacables
por el cable (a).

Prepare los extremos del cable de potencia de entrada y del cable de motor
de la forma mostrada en la figura (b).

Pase los cables a través de los orificios de la entrada de cables y fije los
pasacables en los orificios.

Si utiliza cables de aluminio, engrase los conductores pelados antes de
conectarlos al convertidor.

Conectar los cables de potencia. Para los pares de apriete, véase Terminal data
for the power cables.

Conecte los conductores de fase del cable de motor a los terminales T1/U,
T2/Vy T3/W. Conecte el apantallamiento trenzado del cable al terminal de
conexidn a tierra (a)

Conecte el cable de potencia de entrada a los terminales L1, L2 y L3. Conecte
la pantalla trenzada del cable y el conductor de conexién a tierra adicional al
terminal de conexidn a tierra. (b)

Bastidores R8...R9: Siusa un Unico conductor, ABB recomienda que lo coloque
bajo la placa de presidn superior. Si usa cables de potencia paralelos, ponga
el primer conductor bajo la placa de presidn inferior y el segundo bajo la
superior.

Bastidores R8...R9: Si usa cables de potencia paralelos, instale la segunda
pletina de conexidn a tierra para los cables de potencia en paralelo.

Apriete las abrazaderas de la pletina de conexidn a tierra del cable de potencia
en la parte pelada de los cables (c). Apriete las abrazaderas a 1,2 N-m

(10,6 Ibf-in).
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- Sise utiliza, conecte los cables de la resistencia de frenado o del chopper de
frenado. Enlos bastidores R1...R2, debe instalar la pletina de conexién a tierra
antes de conectar los cables de frenado (véase el paso siguiente).

- Bastidores R6...R9: Tras conectar los cables de potencia, instale la cubierta
protectora en los terminales (d).

R1...‘R4, R5 v2 =8 RS | |
PE @‘% @ %@ @%R@ '_=’ir L L2 L3 DC+ DC- TiU T2V TIW
@ @ = T @ 3a ) "ﬁf’. Qurenie ﬁ_@ /@
2 a: Ve &
| ©) ©
i B @
H 5 9
a G ) ) @ © ®
O O O am
—— . 2 =

Nota: Lailustracion anterior muestralos bastidores R1...R2. Los bastidores R3...R4
son similares.

R6...R9

i

Bastidores R1, R2, R4, R5 v2, R6...R9: Instale la pletina de conexidn a tierra. En los
bastidores R6...R9, esta es la pletina de conexidn a tierra para los cables de control.
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5. Bastidor R5: Instale la placa de la caja de cables (a) y la cubierta protectora (b).

6. Fijelos cables en el exterior del convertidor de forma mecanica.

Conecte a tierra la pantalla del cable de motor en el extremo del motor. Para que
las interferencias por radiofrecuencia sean minimas, conecte a tierra a 360° la
pantalla del cable de motor en la entrada de cable de la caja de terminales del
motor.
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Conexion de los cables de control

Realice las conexiones de acuerdo con la aplicacidon. Mantenga trenzados los pares de
hilos de senal lo mas cerca posible de los terminales para evitar acoplamientos
inductivos.

1. Practique un orificio en el pasacables de gomay pase el cable a través de él.

2. Conecteatierrala pantalla exterior del cable a 360° bajo la abrazadera de conexién
a tierra. Mantenga el cable apantallado lo mas cerca posible de los terminales de
la unidad de control. Conecte a tierra las pantallas del par de cables y el cable de
conexidn a tierra al terminal SCR.

3. Sujete todos los cables de control usando las abrazaderas de sujecién de cables.




80 ES - Instrucciones rapidas de instalacién

Conexiones de control de fabrica

Las conexiones de control por defecto para el HVAC se muestran a continuacion.

Conexion

‘ Término

Descripcion

X1 Tension de referencia y entradas y salidas analdgicas

1 SCR Pantalla del cable de senal (apantallamien-
to)
. -l 1 All Referencia de frecuencia/velocidad de sali-
1.10 kohm ¢ > 2 da:0...10V
L L 2 AGND | Comun del circuito de entrada analdgica
! : 5 +10V Tensidn de referencia 10 V CC
I_@ ol 6 Al2 Realimentacion actual: 0...20 mA
i T | : 7 - -
Max. P 8 AGND | Comun del circuito de entrada analdgica
500 ohml—@ = -
S 9 AO1 Frecuencia de salida: 0...10 V
AO2 Intensidad del motor: 0...20 mA
9 AGND | Comun del circuito de salida analégica
X2 y X3 Salida de tension auxiliar y entradas digitales programables
10 +24V Salida de tensién auxiliar +24 V CC, méx.
250 mA
11 DGND |Salida de tensién auxiliar comun
L 12 DCOM |Comun de todas las senales digitales
" 13 DI1 Paro (0) / Marcha (1)
— 14 DI2 No configurado
L ,
15 DI3 Seleccién de frecuencia/velocidad constan-
L te
L
16 DI4 Bloqueo de marcha 1 (1 = permitir marcha)
17 DI5 No configurado
18 DI6 No configurado
X6, X7, X8 Salidas de relé
19 RO1C Control de amortiguacion
Actuador de 20 RO1A 250VCA/30VCC
ti d
amortiguador 21 ROIB 2A
22 RO2C En marcha
Estado de
marcha 23 RO2A 250V CA/30VCC
24 RO2B 2A
Estado de 25 RO3C Fallo (-1)
fallo 26 RO3A 250V CA/30VCC
27 RO3B 2A
X5 Bus de campo integrado
29 B+
29
30 30 A- Bus de campo integrado, BCI (EIA-485)
31 31 DGND
S4 sS4 TERM Interruptor de terminacion
S5 S5 BIAS Interruptor de resistencias de polarizacion
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Conexion Término Descripcion

X4 Safe Torque Off

34 OUT1 Safe torque off. Conexidn de fabrica. Am-

34 bos circuitos deben estar cerrados para

35 35 | OUT2 : )
que el convertidor pueda ponerse en mar

36 36 SGND cha.

37 37 IN1 Véase también el apartado Safe Torque Off

38 (STO).

38 IN2
X10 24V CA/CC
40 24V Solo R6...R9: Entrada externa de 24 VCA/CC
“ CA/CC+in |paraalimentar la unidad de control cuando
a1 EYRY LTaahmentamon principal esta desconecta-
CA/CC-in ’

La capacidad de carga total de la salida de tensidn auxiliar +24 V (X2:10) es 6,0 W
(250 mA / 24 V CC). Pares de apriete 0,5...0,6 N-m (4,4...5,3 Ibf-in). Longitud de la
regleta de cables 7...8 mm (0,3 in). Todos los tamafios de terminales 0,14...2,5 mm?2
(26...14 AWG). Las entradas digitales DI1...DI5 también admiten 10...24 V CA.

Ejemplos de instalacion de cables de control

Este apartado muestra ejemplos de recorrido de los cables de control en los bastidores
R4y R6...R9. Los bastidores R1...R3y R5 son similares al bastidor R4.

R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

rrr|Erry
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Conexion de bus de campo integrado

La red EIA-485 utiliza cable de par trenzado apantallado con una impedancia
caracteristica de 100...130 ohmios para la sefalizaciéon de datos. La capacitancia
distribuida entre los conductores es inferior a 100 pF por metro (30 pF por pie). La
capacitancia distribuida entre los conductores y la pantalla es inferior a 200 pF por
metro (60 pF por pie). Se acepta el uso de pantallas de lamina o trenzadas.

Conecte el cable del terminal EIA-485 en el unidad de control. Siga estas instrucciones
de cableado:

»  Conectelas pantallas de los cables entre si en cada convertidor, pero no las conecte
al convertidor.

« Conecte las pantallas de los cables solo en el terminal de conexién a tierra en el
controlador de automatizacién.

« Conecte el conductor de tierra de senal (DGND) al terminal “Referencia de tierra
de la sefal” en el controlador de automatizacién. Si el controlador de
automatizacién no cuenta con un terminal “Referencia de tierra de la senal”, conecte
el conductor de tierra de senal a la pantalla del cable mediante una resistencia de
100 ohmios, que, preferentemente, se encuentre cerca del controlador de
automatizacion.

El ejemplo de conexidn se muestra a continuacion.

|n

Con terminal “Referencia de tierra de la sefna

S (o8 B [

1 |Controlador de automatizacion

’ ’
I 1
I I
} }
| |

HH Ble

DGND\
DGND\

I
@DGND =

2 |Convertidor

3 |Terminacidn por switch. Los dispositivos de los extremos del bus de campo deben tener termina-
cidn ON. Los demas dispositivos deben tener terminacion OFF.

4 |Interruptor Bias Un solo dispositivo, preferiblemente en el extremo del bus, debe tener bias ON.

Instalacion de mdédulos opcionales, si estan incluidos en
el suministro

Para conocer las instrucciones, consulte el manual del médulo opcional.

Instale la cubierta o cubiertas

El procedimiento de instalacién de la cubierta es el opuesto al procedimiento de
retirada. Consulte Retire la cubierta o cubiertas (pagina 72). En los bastidores R6...R9,
instale los paneles laterales que se muestran en Procedimiento de conexién (pagina 75)
antes de instalar la cubierta.
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Puesta en marcha del convertidor

AADVERTENCIA: Antes de poner en marcha el convertidor, asegurese de que
se haya completado lainstalacién. Compruebe también que se puede arrancar
el motor con seguridad. Desconecte el motor de otras maquinas si existe riesgo
de danos o lesiones.

AADVERTENCIA: Antes de activar las funciones de restauracién automatica
de fallos o de reinicio automatico del programa de control del convertidor,
asegurese de que no pueden producirse situaciones peligrosas. Estas funciones
restauran el convertidor automaticamente y reanudan el funcionamiento tras
un fallo o interrupcidn breve de la alimentacidn. Si se activan estas funciones,
la instalacién deberda marcarse claramente segun se define en la norma
IEC/EN/UL 61800-5-1, subapartado 6.5.3, por ejemplo, «<ESTA MAQUINA
ARRANCA AUTOMATICAMENTE».

Utilice el panel de control para iniciar el procedimiento de puesta en marcha. Los dos
comandos de la parte inferior de la pantalla (Opciones y Mena) muestran las funciones

delas dos teclas programables(="y situadas debajo dela pantalla. Los comandos
asignados a los botones multifuncién son diferentes en funcidn del contexto. Utilice
las teclas de flechal«),(»],[Aly[v para mover el cursor o cambiar los valores dependiendo

. . ? (s
de la vista activa. La tecla U muestra una pagina de ayuda contextual.

1. Conecte el convertidor. Asegurese de que dispone de los datos de la placa de caracteristicas del
motor.

2. El Asistente de primera puesta en marcha le guiara durante la pri-

mera puesta en marcha. El asistente se inicia automdticamente. Es- gjg:rh
pere a que el panel de control muestre la pantalla de seleccién de Francais
idioma. -
Italiano
Seleccione el idioma que desee utilizar y pulse (OK). glveednesrLaands
Nota: Después de seleccionar el idioma, el panel de control tarda Esnafiol

unos minutos en reactivarse. 0K »

Desac.& (™ ACHSS0 0.0 Hz
Asistente de puesta en ...——1

iConfigurar el convertidor ahora?
Girar en modo mator

3. Seleccione Poner en marcha el convertidory pulse (Siguien-
te).

Paner en marcha el ACH280

Salir y no mostrar al encender

Salir
15:50 Siguiente
Desac.$ (™ ACH58E0 0.0Hz
4. Seleccione la ubicacion que desea utilizary pulse (Siguiente). Localizacion —

Unidades predeterminadas:

Internacional |:E:|:|

Estandar EE. UL {Imperial]

Yolver 16:58 Siguiente
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5. Para completar el asistente de primer inicio, seleccione los valores
y ajustes cuando el asistente lo solicite. Continle hasta que el panel

Desac. (™ ACHER0 0.0Hz

Primer arranque completo

muestre que se ha completado la primera puesta en marcha.
Cuando el panel muestre que se ha completado la primera puesta en

. ‘T N—
marcha, el convertidor esta listo para su uso. Pulse (Hecho)

para ir a la Vista de Inicio.

6. La Vista de inicio muestra los valores de las sefales seleccionadas.

7. Después de los ajustes adicionales, asegurese de que el cableado
de E/S real concuerda con el uso de E/S en el programa de control.

En el Menu principal, seleccione 1/0y pulse (Seleccionar).

8. Después de realizar los ajustes adicionales y comprobar las cone-
xiones de E/S, utilice el menu Diagnésticos para asegurarse de que
la configuracién funciona correctamente. En el Menu principal, selec-

cione Diagnéstico y pulse (Seleccionar) (o ).

El convertidor esta listo para poner en
marcha el motar.

Pulse "Manual" para arrancar motar.
Contnuar puesta en marcha: Meni =
Ajustes principales

16:59 Hecho

Desac.® (™ ACHBED

Frecuencia Salida

0.0 Hz

0.00

Hz

Intensidad Mator
4 0.00p

Par motor

» 0.0
Opciones 17:00 Meni
Desac.® (™ ACHSS0 0.0Hz

Menu principal

E] Ajustes principales -

mS 170 .
EE Diagndsticos -
o I s

Salir 17:01 Seleccionar
Desac.® (™ ACHERD 0.0Hz
Menu principal

E: Ajustes principales -

>

mS 170 .
EE Diagnidsticos -
= T .

Salir 1?05 - Seleccionar

Comunicacion de bus de campo

Para configurar la comunicacién de bus de campo integrado para BACnet MSTP, debe

ajustar al menos estos parametros:

Descripcion

Parametro Ajuste
20.01 Extl Marcha/Pa- Bus de campo inte-
ro/Dir grado

22.11 Extl Velocidad Refl|BCl Ref 1

28.11 Extl Frecuencia Refl|BCl Ref 1

58.01 Habilitar protocolo | BACnet MSTP

58.40 ID-objeto-dispositi- | 0...4194303
o)

58.03 Direccidén de nodo |1 (por defecto)

Selecciona el bus de campo como la fuente de los coman-
dos de marcha y paro cuando se selecciona EXT1 como
el lugar de control activo.

Selecciona una referencia recibida a través de la interfaz
de bus de campo integrado como referencia de velocidad
1. Utilice este pardmetro para el control de velocidad.

Selecciona una referencia recibida a través de la interfaz
de bus de campo integrado como referencia de frecuencia
1. Utilice este pardmetro para el control de frecuencia.

Inicializa la comunicacion con el bus de campo integrado.

La ID del objeto de dispositivo debe ser exclusiva para
todos los dispositivos BACnet en la red del edificio.

Direccidn de nodo. No deben existir dos nodos que ten-
gan la misma direccién de nodo en linea.



Parametro

Ajuste
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Descripcion

58.04 Velocidad en bau-

dios

to)

19,2 kbps (por defec- | Define la velocidad de comunicacién del enlace. Utilice

el mismo ajuste que la estacidn maestra.

58.05 Paridad

8 PAR 1 (por defec- |Selecciona el ajuste para la paridady el bit de paro. Utilice

to)

el mismo ajuste que la estacion maestra.

58.06 Ctrl-comunicacién

Actualizar Ajustes |Valida cualquier cambio en los ajustes del BCI. Utilicelo

después de cambiar cualquier pardmetro del grupo 58.

Otros parametros relacionados con la configuracién del bus de campo:

58.14 Accién de pérdida de comuni-|58.101 Datos 1/0 1

cacion

58.15 Modo de pérdida de comunica-

cién

58.16 Tiempo de pérdida de comuni-

cacion

58.114 Datos I/0O 14 horas

Avisos y fallos

Aviso Fallo |Cddigo auxiliar Descripcion
A2A1 2281 |Calibracion de co- |Advertencia: La calibracion de intensidad se efectua en el si-
rriente guiente arranque.
Fallo: Fallo de medicién de intensidad de fase de salida.
A2B1 2310 |Sobreintensidad La intensidad de salida supera el limite interno. Esto también
puede deberse a un defecto a tierra o a una pérdida de fase.
A2B3 2330 |Fugas atierra Un desequilibrio de carga que normalmente se debe a un fallo
a tierra del motor o del cable de motor.
A2B4 2340 | Cortocircuito Hay un cortocircuito en motor o en el cable de motor.
- 3130 |Pérdida delafase |Latension de CC delcircuito intermedio oscila debido ala
de entrada falta de una fase de red.
- 3181 | Fallo de cableado o | Conexién incorrecta de los cables de entrada y de motor.
fuga a tierra
A3A1 3210 |Sobretensidén bus |La tension del circuito de CC intermedio es excesiva.
Ccc
A3A2 3220 |Subtension bus CC |La tensidn del circuito de CC intermedio es demasiado baja.
- 3381 |Pérdida delafase |Las tresfases no estan conectadas al motor.
de salida
- 5090 |Fallo de hardware |Eldiagndstico de hardware de STO ha detectado un fallo de
STO hardware. Péngase en contacto con ABB.
A5A0 5091 |Funcidén "Safe Tor- |La funcidn Safe Torque Off (STO) esta activa.
que Off"
ATCE 6681 |Pérdida-com.-EFB |Interrupcién dela comunicacién en el bus de campo integrado.
A7C1 7510 |Comunica- Comunicacién perdida entre el convertidor (o PLC) y el adap-
cién-FBA-A tador de bus de campo.
ATAB - Fallo configuracion | El médulo tipo C instalado no es el mismo que se ha configu-
I/0 ampliacién rado o hay un error en la comunicacién entre el convertidor y
el médulo.
AFF6 - Marcha de identifica- | La marcha de ID del motor se producira en el proximo arranque.
cién
- FA81 |Pérdidade Safetor-|El circuito Safe torque off 1 estd interrumpido.

que off 1
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Aviso Fallo |Cddigo auxiliar Descripcion
- FA82 |Pérdidade Safetor-|El circuito Safe torque off 2 estd interrumpido.
que off 2
Safe Torque Off (STO)

El convertidor dispone de la funcién Safe torque off (STO) de conformidad con IEC/EN
61800-5-2. Puede utilizarse, por ejemplo, como dispositivo actuador final de los
circuitos de seguridad que paran el convertidor en una situacién de peligro (como un
circuito de paro de emergencia).

Cuando se activa, la funcidn STO deshabilita la tensidn de control de los
semiconductores de potencia de la etapa de salida del convertidor, impidiendo asi
que el convertidor genere el par necesario para hacer girar el motor. El programa de
control genera una indicacidn segun se define en el parametro 31.22. Si el motor esta
en funcionamiento cuando se activa la funcién Safe Torque Off, el motor se para por
si solo. El cierre del interruptor de activacién desactiva la funcién STO. Cualquier fallo
debe ser restaurado antes de reiniciar la unidad.

La funcidn STO tiene una arquitectura redundante, es decir, ambos canales deben
utilizarse en laimplementacién de la funcién de seguridad. La informacién de seguridad
proporcionada en este manual esta calculada para un uso redundante, y no se aplica
si ambos canales no se utilizan.

AADVERTENCIA: Lafuncidn Safe Torque Off no desconecta la tensién de los
circuitos de potenciay auxiliar del convertidor de frecuencia. Aisle el convertidor
de todas las fuentes de alimentacidén antes de realizar trabajos de
mantenimiento en las piezas eléctricas del convertidor o del motor.

Nota:

- Siel paro por sisolo es peligroso o no es aceptable, el convertidor y la maquinaria
deberan detenerse con el modo de paro apropiado antes de activar la STO.

« Lafuncién STO tiene preferencia sobre todas las funciones del convertidor.

Cableado

Los contactos de seguridad deben abrirse/cerrarse con de un intervalo de 200 ms
entre si.

Se recomienda un cable de par trenzado doblemente apantallado para la conexién. La
longitud maxima del cableado entre el interruptory la unidad de control del convertidor
es de 300 m (1000 ft). Conecte a tierra el apantallamiento del cable solo en la unidad
de control.

Validacion

Para garantizar el funcionamiento seguro de una funcién de seguridad, se requiere
una prueba de validacién. La prueba debe ser realizada por una persona competente
que tenga la experienciay los conocimientos adecuados sobre la funcién de seguridad.
Esta persona documentard y firmara los protocolos e informes de la prueba. Las
instrucciones de validacidn de la funcidén STO se pueden consultar en el manual de
hardware del convertidor.
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Datos técnicos

« Latensidondelos terminales de entrada STO del convertidor debe ser de al menos
13V CC para que sea interpretada como “1”

« Tiempo de reaccidon de la funcién STO (corte minimo detectable): 1 ms
- Tiempo de respuesta de la funcién STO: 2 ms (normalmente), 5 ms (maximo)

- Tiempo de deteccién del fallo: Los canales estan en estados diferentes durante
mdas de 200 ms

- Tiempo de reaccién del fallo: Tiempo de deteccidn del fallo + 10 ms.
« Retardo de la indicacién de fallo de la funcién STO (pardmetro 31.22): < 500 ms

« Retardo de la indicacién de advertencia de la funcién STO (parametro 31.22):
<1000 ms.

« Nivel de integridad de seguridad (SIL, EN 62061): 3
« Nivel de prestaciones (PL, EN ISO 13849-1): e

La funcién STO es un componente de seguridad de tipo A segun se define en la norma
IEC 61508-2.

Para todos los datos de seguridad, las tasas de fallo exactas y los modos de fallo de
la funcién STO, véase el manual de hardware del convertidor.
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FR - Consignes d’installation

Ce guide concerne les types de produits internationaux. Un guide distinct est disponible
pour les types de produits d’Amérique du Nord. Pour les consignes d’installation de
la taille R9e, cf. document anglais ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame
size R9e installation instructions (3AXD50001240653).

Consignes de sécurité

AATTENTION Vous devez lire I'intégralité des consignes de sécurité du
variateur. Leur non-respect est susceptible de provoquer des blessures graves,
voire mortelles, ou des dégats matériels. Seul un électricien qualifié est autorisé
a effectuer la maintenance en service ou les raccordements électriques.

- Vous ne devez pas intervenir sur le variateur, le cable moteur, le moteur, ni sur les
cables de commande quand le variateur est raccordé au réseau. Avant toute
intervention, isolez le variateur de toutes les sources de tension dangereuses et
assurez-vous que vous pouvez travailler sans danger. Aprés sectionnement de
I'alimentation réseau, vous devez toujours attendre les 5 minutes nécessaires a
la décharge des condensateurs du circuit intermédiaire.

- N’intervenez pas sur le variateur lorsque ce dernier est raccordé a un moteur a
aimants permanents. Lorsque le moteur a aimants permanents tourne, le variateur
et ses bornes d’entrée et de sortie sont sous tension.

« Taille Rl et R2, IP21 (UL type 1) : ne soulevez pas le variateur en le tenant par le
capot. Le capot peut se détacher, ce qui entrainerait la chute du variateur.

« Tailles R5...R9: Pour soulever le variateur, utilisez un appareil de levage accroché
aux anneaux de levage du variateur. Vous ne devez pas pencher le variateur. Il est
lourd et son centre de gravité est élevé. Un appareil qui bascule peut provoquer
des blessures graves.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Déballage

Laissez le variateur emballé tant que vous n’étes pas prét a I'installer. Une fois déballé,
protégez-le de la poussiére, des débris et de 'lhumidité. Vérifiez que le colis contient
ces éléments :

boitier d’entrée des cables (tailles R1...R2 et R5...R9, IP21 [UL type 1]),

variateur

gabarit de montage,

microconsole,

guide d’installation et de mise en route,

étiquettes multilingues de mise en garde contre les tensions résiduelles,

manuels d’installation et d’exploitation (sur commande),

options en colis séparés (si commandées).

Vérifiez que rien n’est endommagé.

Réactivation des condensateurs

Si le variateur est resté plus d’'un an sans étre mis sous tension (en stockage ou non
utilisé), vous devez réactiver les condensateurs. La date de fabrication figure sur la
plaque signalétique. Pour la procédure de réactivation, cf. document anglais Capacitor
reforming instructions (3BFE64059629).

Sélection des cables et des fusibles

Sélectionnez les cables de puissance. Respectez la réglementation locale.

Cable d’alimentation : ABB recommande les cables symétriques blindés (VFD)
pour une CEM optimale.

Cable moteur : utilisez des cables symétriques blindés (VFD) pour une CEM
optimale. Ils ont aussi I'avantage de réduire les courants de palier et 'usure
prématurée des roulements du moteur.

Types de cables de puissance : dans les installations CEl, utilisez des cables
cuivre ou aluminium (siautorisés). Les cables aluminium doivent étre réservés
aux cables d’alimentation des variateurs 230 V en tailles R5...R8. Dans les
installations UL, n'utilisez que des conducteurs cuivre.

Courant nominal : courant de charge maxi.

Tension nominale : 600 Vc.a. mini

Température nominale : dans les installations CEl, le cable sélectionné doit
résister au moins a la température maxi admissible de 70 °C (158 °F) du


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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conducteur en service continu. Dans les installations UL et pour les variateurs
équipés de I'option +B056 (IP55, UL type 12), le cable doit résister a au moins
75 °C (167 °F).

- Taille: Cf. Ratings, Fuses and typical power cable sizes pour les sections
typiques des cables et Terminal data for the power cables pour les sections
maxi.

- Sélectionnez les cables de commande. Utilisez un cable a deux paires torsadées
blindées pour les signaux analogiques. Utilisez un cable a blindage unique ou
double pour les signaux logiques, de relais et d’'E/S. Ne réunissez jamais des
signaux 24 V et 115/230 V dans un méme cable.

- Levariateur et le cable réseau doivent étre protégés par des fusibles adéquats.
Cf. Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Vérification du site d’installation

Sur le site d’installation, passez en revue les points suivants :

- Le site est suffisamment ventilé et refroidi pour évacuer la chaleur du variateur.
Cf. caractéristiques techniques.

- Les conditions ambiantes sont conformes aux spécifications du variateur. Cf.
caractéristiques techniques.

- Les matériaux derriére, au-dessus et en dessous du variateur sont aussi
ininflammables.

- Lasurface d’installation doit étre aussi d’aplomb que possible et suffisamment
solide pour supporter le poids de I'appareil.

- Le dégagement autour du variateur est suffisant pour le refroidissement, les
interventions de maintenance et I'exploitation. Cf. dégagements requis autour
du variateur.

- Levariateur ne doit pas se trouver a proximité d’'une source de champ magnétique
fort, telle que conducteurs monobrins a forte intensité ou bobines de contacteur.
Un champ magnétique fort est susceptible de créer des interférences ou de
perturber la précision du fonctionnement du variateur.

Montage mural du variateur

Sélectionnez des fixations adaptées a la surface de fixation, au poids du variateur et
a I'application envisagée selon la réglementation locale.

Préparation du site d’installation

1. Marquez I'emplacement des trous a I'aide du gabarit de montage. N'oubliez pas
de retirer le gabarit avant de fixer le variateur au mur.

2. Percezles trous et placez-y des chevilles.
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R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

a | 98 3,86 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3

b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9

[« - - - - - - - - 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
j - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - - - - - - - 100 | 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7,9

n *Non valable en R5 v2

3. Mettez les vis en place. Laissez un espace entre la téte de vis et la surface de
montage.

R1...R4

(3)

-
A n 3

< >

x4
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Tailles R1...R4, R5 v2 : placez le variateur contre le mur et serrez les
vis.

UENENEAY
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Tailles R5...R9: placez le variateur contre le mur et serrez les vis.

R5

R6...R9

Dépose du/des capot(s).

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1)
(\)

R5, IP21 (UL Type 1)

N

=

R6...R9, IP21 (UL Type 1)

R1...R9, IP55 (UL Type 12)
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Tailles R1...R2 et R6...R9, IP21 (UL type 1) : Montage du
boitier d’entrée des cables

Ajout d’'une étiquette de mise en garde contre les tensions
résiduelles dans votre langue

Tailles R1...R4 : sur le logement de la microconsole. Tailles R5...R9 : a c6té de I'unité de
commande.

Vérification de la compatibilité du variateur avecle schéma
de mise a la terre

Tous les variateurs peuvent étre raccordés sur un réseau en régime TN-S avec mise a
la terre symétrique (neutre a la terre en étoile). Si vous installez le variateur sur un
autre type de réseau, vous devez retirer la vis EMC (pour déconnecter le filtre RFI)
et/ou retirer la vis VAR (pour déconnecter le circuit des varistances).

Taille Mise a la terre symé- |Mise alaterre asymé- Réseau enrégime IT | Réseau en régime
trique TN-S (neutre a |trique ou centrale (neutreisolé ouimpé-|TT1) 2)
la terre en étoile) dant)
R1aR3 Ne déconnecter nila |Déconnecter la vis Déconnecter les vis |Déconnecter les vis
R4 v2 vis EMC nilavis VAR |EMC VAR et EMC VAR et EMC

R5 v2 mais pas la vis VAR
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Taille Mise a la terre symé-
trique TN-S (neutre a
la terre en étoile)

Mise ala terre asymé- | Réseau en régime IT

Réseau en régime

trique ou centrale (neutre isolé ouimpé-|1711) 2)

dant)

R4...R5 Ne déconnecter nila
vis EMC ni la vis VAR

R6...R9 Ne déconnecter nila
vis EMC ni la vis VAR

Nota: L'utilisation du | Déconnecter les 2 vis
variateur sur ces ré- |EMC et la vis VAR
seaux n’a pas été éva-

luée selon les normes

CEl.

Déconnecter la vis Déconnecter les 2 vis
EMC DC, mais pas la |EMC et la vis VAR

vis EMC AC ni la vis

VAR.

D un dispositif de protection différentielle doit étre installé au niveau de I'alimentation.
2 ABB ne garantit pas la catégorie CEM, ni le fonctionnement du détecteur de fuite a la terre intégré au variateur.

Déconnecter les 2 vis
EMC et la vis VAR

Déconnecter les 2 vis
EMC et la vis VAR

Mesure de la résistance d’isolement du cable réseau, du
moteur et de son cablage

Avant de raccorder le cable réseau au variateur, mesurez sa résistance d’isolement
conformément a la réglementation locale.

Mesurez la résistance d’isolement du moteur et de son cablage lorsqu’il est sectionné
du variateur. Mesurez la résistance d’isolement du cable moteur entre chaque phase
et la terre de protection (PE) avec une tension de mesure de 1000 Vc.c. Les valeurs
mesurées sur un moteur ABB doivent étre supérieures a 100 Mohm (valeur de référence
a25°Cou77°F). Pour larésistance d’'isolement des autres moteurs, priére de consulter

les consignes du fabricant.

N.B.:La présence d'humidité a l'intérieur de I'enveloppe du moteur réduit sa résistance
d'isolement. Si vous soupgonnez la présence d’humidité, séchez le moteur et

recommencez la mesure.

1000 V DC,
> 100 Mohm ©

/ U1 U1-PE, V1-PE, W1-PE
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Raccordement des cables de puissance

Schéma de raccordement (cables blindés)

L1 | L2 L3
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1 |Deuxconducteurs de terre de protection (PE). La norme de sécurité des variateurs CEI/EN/UL 61800-
5-1 exige deux conducteurs PE si la section du conducteur PE est inférieure a 10 mm2 Cu ou 16 mm2
Al. Par exemple, vous pouvez utiliser le blindage du cable en plus du quatriéme conducteur.

2 |Utilisez un cable de terre séparé ou un cable avec un conducteur PE séparé c6té réseau sila condu-
ctivité du quatriéme conducteur ou du blindage ne satisfait pas aux exigences pour le conducteur
PE.

3 |COté moteur, utilisez un cable de terre séparé sila conductivité du blindage n’est pas suffisante
ou sile cable ne comporte pas de conducteur PE symétrique.

4 |Effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage du cable moteur et du cable de la résistance
de freinage (le cas échéant). Elle est également recommandée pour le cable d’alimentation.

5 |Installez un filtre externe sinécessaire (du/dt, mode commun ou sinus). Vous pouvez vous procurer
des filtres aupres d’ABB.

N.B. : Les variateurs en tailles R1 a R3 sont équipés d’un hacheur de freinage interne. Vous pouvez rac-
corder une résistance de freinage aux bornes R- et UDC+/R+ si nécessaire. La résistance de freinage
n’est pas livrée avec le variateur.

En tailles R4 a R9, vous pouvez raccorder un hacheur de freinage externe aux bornes UDC+ et UDC-. Le
hacheur de freinage n’est pas livré avec le variateur.

Procédure

1. TaillesR5...R9:retirezla/les protection(s) des bornes de puissance (sauf en R5v2).

Tailles R6...R9 : Retirez les plaques latérales (a). Retirez la protection (b) et percez
les trous nécessaires pour les cables. En tailles R8...R9, si les cables cheminent en
paralléle, percez aussi les ouvertures nécessaires dans la protection du bas.
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2.

3.

Préparez les cables de puissance :

Retirez les passe-cables en caoutchouc du boitier d’entrée des cables.
Découpez un trou de diametre suffisant dans le passe-cables en caoutchouc.
pour le glisser sur le cable (a).

Préparez les extrémités des cables d’alimentation et moteur comme l'illustre
la figure (b).

Insérez les cables dans les trous du boitier d’entrée des cables et fixez-y les
passe-cables.

Si vos cables sont en aluminium, graissez les conducteurs dénudés avant de
les raccorder au variateur.

Raccordement des cables de puissance Pour les couples de serrage, cf. Terminal
data for the power cables.

Raccordez les conducteurs de phase du cable moteur aux bornes T1/U, T2/V
et T3/W. Raccordez le blindage torsadé du cable a la borne de terre. (a)
Raccordezle cable réseau aux bornes L1, L2 et L3. Raccordez le blindage torsadé
du cable et le conducteur PE supplémentaire a la borne de terre. (b)

Tailles R8...R9 : si vous n’utilisez qu'un conducteur, ABB recommande de le
placer sous la plaque de pression supérieure. Si vous utilisez des cables de
puissance paralléles, placez le premier conducteur sous la plaque inférieure
et le deuxiéme sous la plaque de pression supérieure.

Tailles R8...R9 : si vous utilisez des cables de puissance en paralléle, montez
la deuxiéme platine de mise a la terre pour les cables de puissance paralléles.
Serrez les colliers de la platine de mise a la terre du cable de puissance sur la
partie dénudée des cables (c). Serrez a 1,2 N-m (10.6 Ibf-in).
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- Raccordez les cables de la résistance de freinage ou du hacheur de freinage,
le cas échéant. En tailles R1...R2, vous devez installer la platine de mise a la
terre avant de raccorder les cables de freinage (voir étape suivante).

. Tailles R6...R9 : Avant de raccorder les cables de puissance, montez la
protection sur les bornes (d).

R1...‘R4, R5 v2 =8 RS | |
PE @‘% @ @(Egés @%R@ '_=’ir Li L2 L3 DC+ DG TV T2V T3/W
@ @ v ow ] @ 3a onfie ﬁg SHien e ﬁ—& @
é; P 0y
] ®) @® @
®
'l R 3 )
(&) Q = - © ©®
F—=o=—F am
—— . 2 =

Nota: Le schéma ci-dessus représente les tailles R1...R2. Les tailles R3...R4 sont
similaires.

R6...R9

i

4. Tailles R1, R2, R4 et R5 v2, R6...R9 : montez la platine de mise a la terre. En tailles
R6...R9, voici la platine de mise a la terre pour les cables de commande.
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5. Taille R5 : Montez la plaque du boitier d’entrée des cables (a) et la protection (b).

6. Fixez mécaniquement les cables a I'extérieur du variateur.

Mettez a la terre le blindage du cable moteur du c6té moteur. Pour minimiser les
perturbations HF, effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage du cable
moteur en entrée de la boite a bornes du moteur.
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Raccordement des cables de commande

Raccordez les cables selon I'application. Pour éviter le couplage inductif, les paires de
fils de signaux torsadées doivent étre aussi proches que possible des bornes.

1. Découpez un trou dans le passe-cables en caoutchouc pour le glisser sur le cable.

2. Effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage externe sous le collier de
terre. Le cable ne doit pas étre dénudé et doit cheminer aussi pres que possible
des bornes de l'unité de commande. Vous devez aussi mettre a la terre les blindages
doubles et le fil de terre sur la borne SCR.

3. Fixez tous les cables de commande sur les colliers de cable fournis.
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Raccordement des sighaux de commande (préréglages)

Les raccordements usine des signaux de commande pour le programme HVAC sont

illustrés ci-dessous.

Raccordements

‘ Terme

Description

X1 Tension de référence et entrées/sorties analogiques

1 SCR Blindage du cable des signaux (SCReen)
1 All Référence fréquence/vitesse sortie :
1..10 kohm§ : 't_—{:_) 2 0...10vV
|—I:‘ ‘_ o 2 AGND  |Commun circuit entrée analogique
) . ! 5 +10V Tension de référence 10 V c.c.
R 6 Al2 Retour actif : 0...20 mA
Maxi I_@ N 7 AGND  Commun circuit entrée analogique
500 °hml—@ "_ - : g AO1 Fréquence de sortie: 0...10 V
= AO2 Courant moteur:0...20 mA
9 AGND | Commun circuit sortie analogique
X2 & X3 Sortie de tension auxiliaire et entrées logiques programmables
10 +24V Sortie de tension aux. +24 Vc.c., maxi.
250 mA
1 DGND |Commun sortie tension auxiliaire
12 DCOM |Commun toutes entrées logiques
13 DI1 Arrét (0) / Démarrage (1)
14 DI2 Non configuré
15 DI3 Sélection fréquence/vitesse constante
16 Dl4 Verrouillage de démarrage 1 (1 = démarr.
autorisé)
17 DI5 Non configuré
18 DI6 Non configuré
X6, X7, X8 Sorties relais
19 ROIC | Etatdu relais
Contrdle des registres 20 RO1A 250Vca./30Vec
21 RO1B 2A
Retour de 22 RO2C En marche
marche 23 RO2A | 250Vc.a./30Vc.c.
24 RO2B 2A
Retour de 25 RO3C | Défaut (-1)
défaut 26 | RO3A |250Vca./30Vcc.
27 RO3B 2A

X5 Protocole EFB
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Raccordements Terme Description
29 B+
29 30 A Protocole intégré de communication EFB
30 (EIA-485)
31 31 DGND
S4 S4 TERM Commutateur de terminaison
S5 S5 BIAS Commutateur de la résistance de polarisa-
tion

X4 Interruption sécurisée du couple (STO)

34 OUT1 Interruption sécurisée du couple. Préraccor-
34 35 ouT2 dements usine. Les deux circuits doivent
35 étre fermés pour autoriser le démarrage du
36 36 SGND |variateur.
37 37 IN1 Cf. également section Fonction Interruption
38 sécurisée du couple (STO).

38 IN2

X10 24 Vc.a./c.c.

40 |24Vca/ccten|R6...R9 uniquement : Entrée ext.
“ 41 24Vca/ce- 24_Vc:a./c.c. pou|:I ucC Iors,,que I'alimentation
on principale est débranchée.

La capacité de charge totale de la sortie en tension auxiliaire +24 V (X2:10) est 6,0 W
(250 mA/24 V c.c.). Couples de serrage 0,5...0,6 N-m (4.4...5.3 Ibf-in). Longueur de
cable a dénuder 7...8 mm (0.3 in). Section de toutes les bornes 0,14...2,5 mm?2
(26...14 AWG). Les entrées logiques DI1 a DI5 fonctionnent de 10 a 24 Vc.a.

Exemples d’installation des cables de commande

Cette section présente des exemples de cheminement des cables de commande en
tailles R4 et R6...R9. Les tailles R1...R3 et R5 sont semblables a la taille R4.
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R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9

Raccordement du bus de terrain intégré

Surleréseau EIA-485, les cables par lesquels transitent les signaux de données doivent
étre a paire torsadée blindée avec une impédance de 100...130 ohm. La capacité
linéique entre les conducteurs est inférieure a 100 pF par métre (30 pF par pied). La
capacité linéique entre conducteur et blindage est inférieure a 200 pF par metre (60 pF
par pied). Des écrans blindés torsadés sont acceptables.

Raccordez le cable sur la borne EIA-485 de du variateur. Vous devez suivre
rigoureusement toutes les consignes de raccordement.

« Attachez les blindages de cables ensemble sur chaque variateur, mais ne les
raccordez pas au variateur.

- Raccordez les blindages des cables uniquement sur la borne de mise a la terre de
'automate.

- Raccordez le conducteur de mise a la terre des signaux (DGND) sur la borne «
Signal référence terre » de 'automate. Si'automate n’a pas de borne « Signal
référence terre », raccordez le conducteur de mise a la terre des signaux au blindage
des cables par une résistance de 100 ohms, de préférence pres de 'automate.

Voici exemple de raccordement.
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Avec borne « Signal référence terre »

[SJ[RIL1L] HH
©O) ® ©®

1 |Contrdleur/Automate

DGND|

=
®

®heno

BE 4
®®

2 |Variateur

3 |Commutateur de terminaison. La terminaison doit étre activée pour les appareils raccordés aux
extrémités de la liaison. Elle doit étre désactivée pour tous les autres appareils.

4 |Interrupteur de polarisation. La polarisation doit étre activée sur un seul appareil, de préférence
a I'extrémité de la liaison.

Installation des modules optionnels, si la livraison en
comporte.

Voir manuel du module optionnel pour la procédure.

Installation du/des capot(s).

Pour replacer le capot, procédez a I'inverse des consignes de dépose du capot. Voir
Dépose du/des capot(s). (page 94). En tailles R6...R9, montez les plaques latérales
illustrées a la section Procédure (page 97) avant de monter le capot.

Démarrage du variateur

Assurez-vous aussi que le démarrage du moteur ne présente aucun risque. En

ii AATTENTION Le montage doit étre terminé avant le démarrage duvariateur.
cas de risque de dégat ou de blessure, isolez le moteur des autres machines

fonctions de réarmement automatique des défauts et de redémarrage
automatique du programme de commande du variateur. Ces fonctions réarment
automatiquement le variateur et le redémarrent aprés défaut ou interruption
de I'alimentation. Si elles sont activées, leur présence doit étre clairement
identifiée comme stipulé dans la norme CEI/EN/UL 61800-5-1, paragraphe
6.5.3 : par exemple, « CETTE MACHINE DEMARRE AUTOMATIQUEMENT ».

ii AATTENTION Assurez-vous que tout danger est écarté avant d’activer les

Procédez a la mise en route a I'aide de la microconsole. Les deux commandes en bas

de I'écran (Options et Menu) représentent les fonctions des deux touches et
situées sous I’écran. Les commandes des touches de fonction varient selon le contexte.
Les touches fléchées [« [»], [A] et [v] servent, selon la vue active, a déplacer le curseur ou

s ? .
régler les valeurs. La touche U ouvre une page d’aide contextuelle.
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1. Mettez le variateur sous tension. Gardez les données de la plaque signalétique du moteur a portée

de main.

2. L’assistant de mise en service vous guide pour la configuration
initiale. L’assistant démarre automatiquement. Attendez de voir
I’écran de sélection de la langue s’afficher sur la microconsole.

s . N—
Sélectionnez votre langue et enfoncez la touche (OK).

N.B. :Aprés avoir sélectionné la langue, patientez quelques minutes
le temps que la microconsole reprenne son activité.

3. Sélectionnez Mise en route du variateur et enfoncez la touche

(Suivant).

4. Choisissez le systéme d’unités que vous souhaitez utiliser et ap-

puyez sur (Suivant).

5. Sélectionnez les valeurs et les réglages qui vous conviennent selon
les instructions de I'assistant de mise en service. Poursuivez jusqu’a
ce que la microconsole vous indique que la mise en service est termi-
née.

. . A st . ~
Levariateur est maintenant prét a 'emploi. Enfoncezla touche
(Fait) pour accéder a la vue Accueil.

6. La vue Accueil présente les valeurs des signaux sélectionnés.

7. Une fois les réglages supplémentaires effectués, vérifiez que le
cablage effectif des entrées/sorties correspond bien a leur utilisation
par le programme de commande. Dans le Menu principal, sélectionnez

1/0 et enfoncez la touche (Sel).

English
Deutsch
Suomi

Italiano

MNederlands
Svenska
0K »
O ™ ACHEE0 0.0Hz

Assistant configuration [
Configurer le variateur maintenant 7
Mode de rotation moteur

Mise en route de I'ACHEED

sortir et ne plus afficher

Sortie

1010 Suivant
O ™ ACHBR0 0.0Hz
Localisation —

Préréglage des unités :

&me international [3l]

systéme impérial [norme U5]

Retour 1012 Suivant

O ™ ACHBEED 0.0 Hz

Mise en service terminée

Wariateur préat & faire tourner le
moteur.

Appuyez sur ¢Hands pr démarr.
maoteur. Pr continuer mise en service,
Manu = Héglages essentiels.

10:13 Fait

O ™ ACHBEED 0.0 Hz

eréquence sartie UUU‘
iﬂurant rnoteur 000 "
‘}Eanuple moteur 0 . 0 ‘

4

Options 1013 Menu

¢ ™ ACHSED 0.0 Hz

Menu principal

EJ Réglages essentiels -

§g 1/0 .

EE Diagnostic -
| = BN

Sortie 1033 Sel
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8. Unefois les réglages supplémentaires effectués et les raccordeme- | [0fi¢ ¥ ACHSE0 0.0 Hz
nts d’E/S vérifiés, vous pouvez utiliser le menu Diagnostic pour co- | [Meny principal
ntroler que votre configuration fonctionne correctement. Dans le . .
E: Réglages essentiels 8
Menu principal, sélectionnez Diagnostic et enfoncez la touche ie 1/0 .
(sel) (ou ). =S —
Sortie 10:34 Sel

Communication sur bus de terrain

Pour configurer la communication sur bus de terrain intégré pour BACnet MSTP, vous
devez au moins régler ces parametres :

Paramétre Valeur de réglage |Description

20.01 Commandes Extl |Protocole EFB La liaison série est la source des signaux de démarrage
et d’arrét si EXT1 est le dispositif de commande actif.

22.11 Réf vitesse 1 Extl |Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de l'interface de commu-
nication intégrée comme référence de vitesse 1 du varia-
teur. Parametre a utiliser en régulation de vitesse.

28.11 Réf fréquence 1 Extl | Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de l'interface de commu-
nication intégrée comme référence de fréquence 1 du
variateur. Parameétre a utiliser en régulation de fréquence.

58.01 Liaison activée BACnet MSTP Initialisation de la communication pour le protocole inté-
gré (EFB)

58.40 ID objet de I'appa- | 0...4194303 L'ID objet de I'appareil doit étre unique parmi tous les

reil appareils BACnet sur le réseau de GTB.

58.03 Adresse 1 (préréglage) Adresse du variateur. Deux appareils différents ne

peuvent avoir la méme adresse en ligne.

58.04 Vitesse communica- 19,2 kbps (default) |Réglage du débit sur la liaison. Réglage identique a celui

tion de la station maitre.

58.05 Parité 8E1 (préréglage) Sélection de la parité et des réglages du bit d’arrét. Ré-
glage identique a celui de la station maitre.

58.06 Commande commu- | Rafraichir para- Validation de toute modification des valeurs des réglages

nication meétres EFB. A utiliser aprés tout changement dans le groupe de

parameétres 58.

Autres parametres relatifs a la configuration de la liaison série :

58.14 Action sur perte comm 58.1011/0 Données 1

58.15 Mode perte communication 58.114 Data /O 14 time

58.16 Heure perte communication

Alarmes et défauts

Alarme | Défaut |Code aux. Description

A2A1 2281 | Etalonnage courant|Attention : étalonnage du courant au prochain démarrage.
Défaut : défaut de la mesure des courants de phase de sortie

A2B1 2310 |Surintensité Le courant de sortie est supérieur a la limite interne. Cause
probable : défaut de terre ou perte de phase.

A2B3 2330 |Fuitealaterre Déséquilibre de charge généralement dd a un défaut de terre
dans le moteur ou son cablage.

A2B4 2340 |Court-circuit Présence d’un court-circuit dans le moteur ou son cablage.
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Alarme | Défaut Code aux. Description
- 3130 |Perte de phase La tension du circuit intermédiaire c.c. oscille suite a la perte
d’entrée d’une phase réseau.
- 3181 | Défaut cablage ou |Erreur de raccordement des cables réseau et moteur.
terre
A3A1l 3210 |Surtension bus c.c |Tension du circuit intermédiaire c.c. trop élevée.
A3A2 3220 |Sous-tension bus |Tension du circuit intermédiaire c.c. trop basse.
c.c

- 3381 |Perte de phase de |Les trois phases ne sont pas toutes raccordées au moteur.
sortie

- 5090 | Défautmatériel STO |Lafonction de diagnostic STO a détecté une défaillance maté-
rielle. Contactez ABB.

A5A0 5091 |Interruption sécuri- | La fonction STO est active.
sée du couple

ATCE 6681 | Perte comm EFB Rupture de la communication sur le protocole embarqué.

A7C1 7510 |Communication Perte de communication entre le variateur (ou I’API) et le cou-
FBAA pleur réseau.

ATAB - Echec config. I/O  |Le module de type Cinstallé est différent du module configuré,
extension ou la communication entre le variateur et le module a été per-

turbée.

AFF6 - Identification mo- |L’identification moteur aura lieu au prochain démarrage.

teur

- FA81 |Safetorque off1llo-|Le circuit STO 1 est ouvert.
ss

- FA82 |Safetorque off2lo-|Le circuit STO 2 est ouvert.
ss

Fonction STO

Conformément a la norme CEI/EN 61800-5-2, le variateur intégre une fonction Safe
torque off (STO). Cette fonction peut faire office d’actionneur final dans un circuit de
sécurité qui arréte le variateur en cas de danger (ex., circuit d’arrét d’'urgence).

Quand elle est active, la fonction STO coupe la tension de commande des
semiconducteurs de puissance de I'étage de sortie du variateur, empéchant ce dernier
de produire le couple nécessaire alarotation du moteur. Le programme de commande
indique un message en fonction du réglage du parametre 31.22. Si le moteur tourne
au moment de l'activation de la STO, il s’arréte en roue libre. La fermeture du contact
d’activation désactive la STO. Tous les défauts doivent étre réarmés avant un
redémarrage.

La STO a une architecture redondante : vous devez utiliser les deux voies dans
implémentation des fonctions de sécurité. Les données de sécurité du présent chapitre
s’appliquent a une utilisation redondante, et ne sont pas valables sivous n’utilisez pas
les deux voies.

puissance et auxiliaires du variateur. Isolez le variateur de toutes les sources
d'alimentation avant d'effectuer des travaux d'entretien sur les parties
électriques du variateur ou du moteur.

é AATTENTION La fonction STO ne coupe pas la tension des circuits de
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N.B.:

. Silarrét enroue libre n’est pas acceptable, arrétez I'entrainement et la machine
selon le mode d’arrét approprié avant d’activer la STO.

« Lafonction STO est prioritaire sur toutes les autres fonctions du variateur.

Cablage
Les contacts de sécurité doivent s'ouvrir/se fermer dans les 200 ms maxi I'un de 'autre.

Un cable a deux paires torsadées blindées est conseillé pour le raccordement. La
longueur maxi du cable entre I'interrupteur et 'unité de commande du variateur est
de 300 m (1000 ft). Vous ne pouvez mettre le blindage du cable a la terre que sur l'unité
de commande.

Validation

Les fonctions de sécurité doivent faire I'objet d’un essai de validation pour se prémunir

contre les risques. L’essai doit étre effectué par une personne agréée connaissant

bien cette fonction. Cette personne doit renseigner et signer les procédures et rapports

d’essai. Les consignes de validation de la fonction STO se trouvent dans le manuel

d’installation du variateur. “
Caractéristiques techniques

« Latension sur les bornes d’entrée STO du variateur doit étre au moins égale a
13 Vc.c. pour étre interprétée comme « 1 »

- Temps de réaction de la fonction STO (minimum de détection) : 1 ms
«  Temps de réponse de la fonction STO : 2 ms (typique), 5 ms (maximum)

. Temps de détection du défaut : Canaux dans un état différent pendant plus de
200 ms.

- Temps de réaction sur défaut : Temps de détection du défaut + 10 ms.

- Temporisation d’indication de défaut STO (parameétre 31.22) : < 500 ms

« Temporisation d’indication d’alarme STO (paramétre 31.22) : < 1000 ms.

« Niveau d'intégrité de sécurité (SIL, EN 62061) : 3

« Niveau de performance (PL, EN ISO 13849-1) : e

La fonction STO est un dispositif de sécurité de type A au sens de la norme CEI 61508-2.

Cf. manuel d’installation du variateur pour I'intégralité des données de sécurité, les
taux de défaillance précis et les modes de défaillance de la fonction STO.
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IT - Guida rapida all'installazione

Questa guida si applica ai tipi di prodotti standard. E disponibile una guida apposita
per i tipi di prodotti nordamericani. Per le istruzioni relative all'installazione dei telai
R9e, consultare ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 drives frame size R9e
installation instructions (3AXD50001240653 [inglese]).

Norme di sicurezza

AAVVERTENZA Rispettarele normedisicurezza del convertitore difrequenza.
Il mancato rispetto di queste norme pud mettere a repentaglio I'incolumita
delle persone, con rischio di morte, o danneggiare le apparecchiature. Gli
interventi di installazione e manutenzione devono essere eseguiti solo da
elettricisti qualificati.

« Nonintervenire su convertitore di frequenza, cavo motore, motore o cavi di
comando quando il convertitore e collegato all'alimentazione. Prima di iniziare il
lavoro, isolare il convertitore da tutte le fonti di tensione pericolose e verificare
che sia possibile lavorare in sicurezza. Attendere sempre 5 minuti dopo avere
scollegato I'alimentazione in ingresso, per consentire ai condensatori del circuito
intermedio di scaricarsi.

- Non eseguire interventi sul convertitore di frequenza quando all'unita e collegato
un motore a magneti permanenti in rotazione. Quando il motore a magneti
permanenti ruota, mette sotto tensione il convertitore, compresi i morsetti di
ingresso e uscita.

+ Telaio Rl e R2, IP21 (UL tipo 1): non sollevare il convertitore tenendolo per il
coperchio. Il coperchio puo sganciarsi e causare la caduta del convertitore di
frequenza.

» TelaiR5...R9: sollevare il convertitore con un dispositivo di sollevamento. Utilizzare
i golfari di sollevamento del convertitore. Non inclinare il convertitore. Il
convertitore & pesante e ha il baricentro alto. Se l'unita si ribalta pud causare
infortuni.


https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
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Disimballaggio della fornitura

Fino al momento dell'installazione, tenereil convertitore di frequenza nella confezione
originaria. Una volta rimosso l'imballaggio, proteggere il convertitore da polvere,
detriti e umidita. Verificare che siano compresi gli elementi seguenti:

+ Scatola dei cavi (telai R1...R2 e R5...R9, IP21 [UL tipo 1])

« convertitore

- dima di montaggio

« pannello di controllo

« guida rapida diinstallazione e avviamento

- adesivi con messaggio di avvertenza tensione residua, in piu lingue.
« manuali hardware e firmware, se ordinati.

- componenti opzionali in pacchetti separati, se ordinati.

Controllare che gli elementi non presentino segni di danneggiamento.

Ricondizionamento dei condensatori

| condensatori devono essere ricondizionati se il convertitore € fermo da oltre un anno
(perché e rimasto inutilizzato oppure in magazzino). La data di produzione si trova
sull'etichetta identificativa. Per informazioni sul ricondizionamento dei condensatori,
vedere Capacitor Reforming Instructions (3BFE64059629 [inglese]).

Selezione di cavi e fusibili

« Selezionare i cavi di potenza. Attenersi alle normative locali.

« Cavodialimentazione: ABB raccomanda di utilizzare un cavo con schermatura
di tipo simmetrico (cavo VFD) per ottimizzare le prestazioni ai fini della
compatibilita elettromagnetica.

. Cavo motore: utilizzare un cavo con schermatura di tipo simmetrico (cavo
VFD) per ottimizzare le prestazioni ai fini della compatibilita elettromagnetica.
Questo tipo di cavo riduce inoltre la corrente d'albero, l'usura e le sollecitazioni
sull'isolamento del motore.

- Tipidicavi di alimentazione: Nelle installazioni IEC, utilizzare cavi con rame
o alluminio (se consentito). | cavi in alluminio possono essere utilizzati solo
per le linee di alimentazione dei convertitori di frequenza da 230 V con
dimensioni telaio R5...R8. Nelle installazioni UL, utilizzare solo conduttoriin
rame.

« Valori nominali di corrente: corrente di carico max.



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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« Valori nominali di tensione: min. 600 V CA.

« Valori nominali di temperatura: Nelle installazioni IEC, il cavo deve essere
idoneo a una temperatura massimaammissibile del conduttorein uso continuo
di almeno 70 °C (158 °F). Nelle installazioni UL e per convertitori di frequenza
con l'opzione +B056 (IP55, UL tipo 12), scegliere un cavo idoneo almeno a una
temperatura di 75 °C (167 °F).

- Dimensioni: fare riferimento a Ratings, Fuses and typical power cable sizes
per le dimensioni tipiche dei cavi e a Terminal data for the power cables per
le dimensioni massime dei cavi.

« Selezionare i cavi di controllo. Utilizzare un doppino intrecciato con doppia
schermatura per i segnali analogici. Utilizzare un cavo a schermatura singola o
doppia per i segnali digitali, rele e I/O. Non far passare i segnalia 24 V e 115/230
V nello stesso cavo.

« Proteggereil convertitore di frequenza e il cavo di alimentazione con fusibili
adeguati. Vedere Ratings, Fuses and typical power cable sizes.

Controlli da effettuare sul luogo di installazione

Controllare il luogo di installazione. Verificare quanto segue:

- llluogo diinstallazione sia sufficientemente ventilato o raffreddato per dissipare
il calore dal convertitore. Fare riferimento ai dati tecnici.

+ Le condizioni ambientali del convertitore sono conformi alle specifiche. Fare
riferimento ai dati tecnici.

- Il materiale dietro, sopra e sotto il convertitore & di tipo non infiammabile.

- Lasuperficie di installazione deve essere quanto piu possibile verticale e
sufficientemente robusta per sostenere il convertitore.

- Cisiaspazio sufficiente intorno al convertitore di frequenza per raffreddamento,
interventi di manutenzione e funzionamento. Consultare le specifiche relative allo
spazio libero del convertitore di frequenza.

« Nelle vicinanze del convertitore di frequenza non siano presenti sorgenti di forti
campi magnetici, come conduttori unipolari o bobine di contattori con correnti
elevate. Un forte campo magnetico puo causare interferenze o imprecisioni nel
funzionamento del convertitore.

Montaggio del convertitore di frequenza a parete

Scegliere i dispositivi di fissaggio in base ai requisiti locali relativi al materiale della
parete, al peso del convertitore e all'applicazione.

Preparazione del luogo dell'installazione

1. Eseguire le marcature utilizzando la dima di montaggio. Rimuovere la dima prima
diinstallare il convertitore di frequenza a parete.

2. Eseguireifori e inserirvi gli ancoraggi o le spine.
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R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

98 | 3,86 | 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 28,3

a
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9

[« - - - - - - - - 160 | 6,30 213 | 84 | 245 | 97 | 263 | 10.3 | 345 | 13,6
d - - - - - - - - 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e - - - - - - - - 100 | 3,94 155 6,1 155 6,1 155 6,1 | 200 | 7.9

*Non valido per R5 v2

3. Installare le viti. Lasciare uno spazio tra la testa della vite e la superficie di
montaggio.

R1...R4

(3)

-
A n 3

<

x4

>
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Telai R1...R4, R5 v2: Applicare il convertitore di frequenza alla parete
e serrare le viti

UENENEAY




116 IT - Guida rapida all'installazione

Telai R5...R9: Applicare il convertitore di frequenza alla parete e serrare
le viti

R5

¢ <uum

Rimozione dei coperchi

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1) R5, IP21 (UL Type 1)

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)
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Telai R1...R2 e R6...R9, IP21 (UL tipo 1): Installazione della
cassetta dei cavi

Applicare sul convertitore di frequenza I'adesivo coniil
messaggio di avvertenza per tensione residua nella lingua
locale.

Telai R1...R4: alla piastra di fissaggio del pannello di controllo, telai R5...R9: vicino
all'unita di controllo.

Assicurarsi che il convertitore sia compatibile con il
sistema di messa a terra

E possibile collegare tuttii convertitori a un sistema di alimentazione di tipo TN-S con
messa a terra simmetrica (centro stella messo a terra). Se il convertitore di frequenza
viene installato su un sistema diverso, € necessario scollegare la vite EMC (il filtro EMC
viene scollegato) e/o scollegare la vite VAR (il circuito del varistore viene scollegato).
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Telaio Sistemi di alimentazio- | Sistemi a triangolo | Sistemi IT (senza Sistemi TT1 2)
ne TN-S con messa a |con una fase a terra e messa a terra o con
terra simmetrica con messa a terra nel [ messa a terra ad alta
(centro stella messo |punto mediano resistenza)
a terra)
R1...R3 Non scollegare la vite |Scollegare la vite EMC. | Scollegare le viti EMC |Scollegare le viti EMC
R4 v2 EMC o VAR. Non scollegare la vite |€ VAR. e VAR.
R5 v2 VAR.
R4...R5 Non scollegare la vite | Nota: il convertitore di| Scollegare le viti EMC |Scollegare le viti EMC
EMC o VAR. frequenza non & stato | (2 pz.) e la vite VAR. (2 pz.) e la vite VAR.
valutato per l'uso in
questi sistemi secon-
do le norme IEC.
R6...R9 Non scollegare la vite |Non scollegare le viti |Scollegare le viti EMC | Scollegare le viti EMC

EMC o VAR. EMC AC o VAR. Scolle- | (2 pz.) e la vite VAR.

gare la vite EMC DC.

(2 pz.) e la vite VAR.

D Nel sistema di alimentazione & necessario installare un interruttore differenziale.

2 ABBnon garantisce la categoria EMC o il funzionamento del rilevatore di corrente di dispersione verso terra all'interno
del convertitore.

Misurazione della resistenza di isolamento dei cavi di
ingresso, del motore e dei suoi cavi

Prima di collegare il cavo di alimentazione al convertitore, misurarne la resistenza
d'isolamento secondo le norme locali.

Misurare la resistenza diisolamento del motore e del cavo motore quando quest'ultimo
e scollegato dal convertitore. Misurare laresistenza diisolamento tra ogni conduttore
difase eil conduttore di protezione di terra (PE) con una tensione di misura di 1000 Vcc.
La resistenza diisolamento dei motori ABB deve essere superiore a100 Mohm (valore
diriferimentoa25°Co 77 °F). Per laresistenza diisolamento di altri motori, consultare
le istruzioni del produttore.

Nota: la presenza di umidita all'interno dell'alloggiamento del motore riduce la
resistenza di isolamento. Se si teme la presenza di umidita, asciugare il motore e
ripetere la misurazione.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC, \ 3~
> 100 Mohm © W1 o
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Collegamento dei cavi di alimentazione

Schema di collegamento (cavi schermati)

L1 | L2 L3

(@)

®

|
| : il
WA\ [ (===
| | | L — _
R o

T \T \U ! U1 w1

| | —\j— = M PE
| | 3 U
(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |Due conduttori di terra di protezione (terra). La norma di sicurezza IEC/EN/UL 61800-5-1 per il
convertitore richiede due conduttori PE, se la sezione trasversale del conduttore PE & inferiore a
10 mm2 Cu o0 16 mmz Al. Ad esempio, utilizzare la schermatura del cavo in aggiunta al quarto con-
duttore.

2 |Utilizzare un cavo di messa a terra separato o un cavo con conduttore PE separato per il converti-
tore lato linea, se la conduttivita del quarto conduttore o schermatura non € conforme ai requisiti
previsti per il conduttore PE.

3 |Utilizzare un cavo di messa a terra separato lato motore, se la conduttivita della schermatura non
é sufficiente o se non & presente un conduttore PE simmetrico nel cavo.

4 |Lamessa aterra a 360° della schermatura del cavo é richiesta per il cavo del motore e il cavo della
resistenza del freno (se usato). E consigliato anche per il cavo di alimentazione in ingresso.

5 |Se necessario, installare un filtro esterno (filtro du/dt, modo comune o sinusoidale). | filtri sono
disponibili presso ABB.

Nota: | telai R1...R3 hanno un chopper di frenatura interno. Se necessario, collegare una resistenza di
frenatura ai terminali R-e UDC+/R+. Il resistore di frenatura non € incluso nella fornitura del convertitore.

Nei telai R4...R9, & possibile collegare un chopper di frenatura esterno ai terminali UDC+ e UDC-. Il
chopper di frenatura non € incluso nella fornitura del convertitore.

Procedura di collegamento

1. TelaiR5...R9: rimuovere le protezioni sui morsetti dei cavi di alimentazione (non
nel telaio R5 v2).

Telai R6...R9: rimuovere le piastra laterali (a). Rimuovere la protezione (b), poi
praticare i fori necessari per i cavi. Sui telai R8...R9, se si installano cavi paralleli,
praticare anche i fori necessari sulla protezione inferiore.
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3.

Preparare i cavi di alimentazione:

Rimuovere i gommini dall'ingresso cavi.

Tagliare un foro di dimensioni adeguate nel gommino. Far scorrere il gommino
sul cavo (a).

Preparare le estremita del cavo di alimentazione e del cavo motore come
illustrato nella figura (b).

Far passare i cavi attraverso i fori nell'ingresso per cavi e inserire i gommini
nei fori.

Se si utilizzano cavi in alluminio, cospargere di grasso le porzioni spellate di
conduttori prima di collegarli al convertitore.

Collegarei cavi di alimentazione. Per le coppie di serraggio, vedere Terminal data
for the power cables.

Collegare i conduttori di fase del cavo motore ai morsetti T1/U, T2/V e T3/W.
Collegare la schermatura intrecciata del cavo al morsetto di terra. (a)
Collegareil cavo di alimentazione diingresso ai morsettiLl, L2 e L3. Collegare
la schermatura intrecciata del cavo e il conduttore PE supplementare al
morsetto di messa a terra. (b)

Telai R8...R9: se si usa un solo conduttore, ABB raccomanda di metterlo al di
sotto della piastra di pressione superiore. Se si utilizzano cavi di alimentazione
paralleli, mettere il primo conduttore sotto la piastra di pressione inferiore e
il secondo sotto la piastra superiore.

Telai R8...R9: nel caso di cavi di alimentazione paralleli, installare la seconda
piastra di messa a terra per i cavi di potenza paralleli.

Serrareimorsettidella piastra di messa a terra del cavo di alimentazione sulla
parte spellata dei cavi (c). Serrare i morsetti a una coppia di1.2 N-m (10,6 Ibf-in).



IT — Guida rapida all'installazione 121

. Seutilizzati, collegareil resistore di frenatura o i cavi del chopper di frenatura.
Sui telai R1...R2, &€ necessario installare la piastra di messa a terra prima di
collegare i cavi del freno (fare riferimento al passaggio successivo).

« Telai R6...R9: Dopo aver collegato i cavi di alimentazione, installare la
protezione sui morsetti (d).

Rl..-‘R4, RSv2 - _ ‘ R5 H H
= @B @@@%R@ —=] L L2 L3 DG DG TW T2V TaW
@ @ =— — @,@ & gﬁ?’ CEIEIE ﬁ_@ &
2 P o | A
) ® @® ©
®
= [ | B @ \
= (— o = & ® ® @
,Lﬁj@w © ?ﬁ 9 @ : % © : ] 2

R6...R9

i

TelaiR1, R2, R4, R5v2, R6...R9: installare la piastra di messa a terra. Sui telai R6...R9,
questa € la piastra di messa a terra per i cavi di controllo.

R4, R5 v2

= A:r'fi\\
N ﬁ:/
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5. Telaio R5: Installare la piastra della scatola dei cavi (a) e la protezione (b).

6. Fissare meccanicamente i cavi all'esterno del convertitore di frequenza.

Mettere a terra la schermatura del cavo del motore sul lato motore. Per ridurre al
minimo le interferenze da radiofrequenza, mettere a terrala schermatura del cavo
motore a 360° in corrispondenza dell'ingresso cavi della morsettiera del motore.
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Collegamento dei cavi di controllo

Effettuare i collegamenti in base all'applicazione. Mantenere i doppini dei segnali
intrecciati il piu vicino possibile ai morsetti per evitare I'accoppiamento induttivo.

1. Praticare un foro nel gommino e fare scivolare il gommino sul cavo.

2. Mettere aterrala schermatura esterna del cavo a 360° sotto il morsetto di terra.
Il cavo non spellato deve rimanere il piu possibile vicino ai morsetti dell'unita di
controllo. Mettere a terra anche le schermature dei doppini e il filo di terra in
corrispondenza del morsetto SCR.

3. Fissare tuttii cavi di controllo alle apposite fascette.
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Collegamenti di controllo predefiniti

Di seguito sono illustrati i collegamenti di controllo di default per HVAC.

Collegamento ‘ Termine Descrizione

X1 Ingressi e uscite analogici e tensione di riferimento

1 SCR Schermatura cavo segnali (SCReen)
All Riferimento velocita/frequenza di uscita:
€ 0...10v

1..10 kohm §

AGND | Comune circuito ingressi analogici

+10V Tensione di riferimento 10 Vcc

Al2 Retroazione effettiva: 0...20 mA

)

AGND | Comune circuito ingressi analogici

Max.
500 ohml—@

AO1 Frequenza di uscita: 0...10 V

©CoOoO~NOOGABRWN -

AQO2 Corrente motore: 0...20 mA

9 AGND | Comune circuito uscite analogiche

X2 & X3 Uscita tensione aus. e ingressi digitali programmabili

10 +24V Uscita tensione aus. +24 V cc, max. 250 mA
11 DGND | Comune uscite tensione ausiliaria
12 DCOM |Comune ingressi digitali per tutti
13 DIl Arresto (0)/Avviamento (1)
14 DI2 Non configurato
15 DI3 Selezione velocita/frequenza costante
16 DI4 Interblocco marcia 1 (1 = marcia consentita)
17 DI5 Non configurato
18 DI6 Non configurato
X6, X7, X8 Uscite relé
19 RO1C Controllo serranda
Attuatore serranda 20 ROIA |250Vca./30Vec
21 RO1B 2A
22 RO2C In marcia
In marcia 23 RO2A 250V c.a./30Vc.c.
24 RO2B 2A
Stato di 25 RO3C |Guasto (-1)
guasto 26 RO3A |250Vc.a./30Vc.c
27 RO3B 2A
X5 Bus campo integrato
29 29 B+
30 30 A- Bus di campo integrato, EFB (EIA-485)
31 31 DGND
S4 S4 TERM Interruttore di terminazione
S5 S5 BIAS Interruttore resistenze di polarizzazione

X4 Safe Torque Off
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Collegamento Termine Descrizione

34 OUT1 Safe Torque Off. Collegamento di fabbrica.
34 35 ouT2 Per avviareil convertitore entrambii circuiti
35 devono essere chiusi.
36 36 SGND  yedere la sezione Funzione Safe Torque Off
37 37 IN1 (STO).
38

38 IN2

X1024 V c.a./c.c.
40 24V Solo telai R6...R9: Ingresso esterno
“ c.a./c.c.+in|24 Vca/cc per alimentare l'unita di controllo
1 EYRY, quando l'alimentazione direte e scollegata.
c.a./c.c.-in

La capacita di carico totale dell'uscita della tensione ausiliaria +24 V (X2:10) € 6,0 W
(250 mA / 24 Vcc). Coppie di serraggio 0,5...0,6 N m (4,4...5,3 Ibf in). Spellatura fili
7...8 mm (0,3 in). Tutti i morsetti: 0,14...2,5 mmzZ (26...14 AWG). Gli ingressi digitali
DI1...DI5 supportano anche 10...24 Vca.

Esempi di installazione dei cavi di controllo

Questa sezione mostra esempi di posa dei cavi di controllo nei telai R4 e R6...R9. | telai
R1...R3 e R5 sono simili al telaio R4.

R4, R4 v2, R5 v2 R6...R9
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Cc

ollegamento del bus di campo integrato

La rete EIA-485 usa doppini intrecciati schermati con un‘impedenza caratteristica di

100...

130 ohm per i segnali dei dati. La capacitanza distribuita tra conduttori & inferiore

a 100 pF per metro (30 pF per piede). La capacitanza distribuita tra conduttori e
schermatura ¢ inferiore a 200 pF per metro (60 pF per piede). Sono ammesse
schermature in lamina o intrecciate.

Collegare il cavo al morsetto EIA-485 del unita di controllo. Rispettare le seguenti
istruzioni di cablaggio:

Collegareinsieme le schermature dei caviin ciascun convertitore, ma non collegarle
al convertitore.

Collegare le schermature dei cavi solo al morsetto di terra nel controller
d'automazione.

Collegare il conduttore di terra dei segnali (DGND) al morsetto del riferimento
della terra dei segnali nel controllore di automazione. Se il regolatore di
automazione non presenta un morsetto del riferimento della terra dei segnali,
collegare la terra dei segnali alle schermature dei cavi attraverso una resistenza
da 100 ohm, meglio se vicino conduttore al controllore.

Di seguito &€ mostrato un esempio di collegamento.

Con morsetto di riferimento di terra del segnale

’ ’
I I
' '
| |

I
|
I

7

~ ~

IR UU

DGND\

HH g

DGND\

BB UU
® 06

©)

[y

Regolatore di automazione

2 |Convertitore di frequenza

3 |interruttore morsetto. | dispositivi nella parte finale del bus di campo devono avere il morsetto
attivo, mentre il morsetto deve essere disattivo per tutti gli altri dispositivi.

4 |Interruttore polarizzazione. Un (solo) dispositivo, preferibilmente all'estremita del bus, deve avere

il bias ON.

Collegare i moduli opzionali, se inclusi nella fornitura

Per le istruzioni, consultare il manuale del modulo opzionale.

Installazione dei coperchi

La procedura di installazione del coperchio ¢ I'opposto della procedura di rimozione.
Vedere Rimozione dei coperchi (pag. 116). Sui telai R6...R9, installare le piastre laterali
mostrate in Procedura di collegamento (pag. 119) prima di installare il coperchio.
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Avviamento del convertitore di frequenza

AAVVERTENZA Prima diavviare il convertitore, accertarsi che l'installazione
sia completa. Verificare anche che sia sicuro avviare il motore. Scollegare il
motore da altre macchine se vi & il rischio di danni o infortuni.

o di riavviamento automatico previste dal programma di controllo del
convertitore, accertarsi che non possano verificarsi situazioni di pericolo.
Quando queste funzioni sono attive, in caso di guasto o di interruzione
dell'alimentazione, il convertitore viene resettato e riprende a funzionare
automaticamente. Se queste funzioni sono attive, I'installazione deve essere
chiaramente contrassegnata come specificato in IEC/EN 61800-5-1,
sottoclausola 6.5.3, ad esempio "MACCHINA AD AVVIAMENTO AUTOMATICO".

if AAVVERTENZA Prima di attivare le funzioni di reset automatico dei guasti

Utilizzare il pannello di controllo per la procedura di avviamento. | due comandi in
basso sullo schermo (Opzioni e Menu) corrispondono alle funzioni dei due tasti

software e posizionati sotto il display. | comandi assegnati ai tasti software
variano in base al contesto. Utilizzare i tasti freccia <}, (*, [» e[ per spostare il cursore

o modificare i valori in base alla visualizzazione attiva. Il tasto U richiama una pagina
di aiuti sensibili al contesto.

1. Accendere il convertitore. Verificare che siano disponibili i dati della targhetta del motore.

2. La funzione di assistenza per il primo avviamento guida l'utente English
durante il primo avviamento. La funzione di assistenza si avvia auto- Deutsch
maticamente. Attendere che il pannello di controllo mostri la scher- Cuami
mata di selezione della lingua. Francais

Italiann
Selezionare la lingua dell'interfaccia e premere (OK). Mederlands
Nota: dopo aver selezionato la lingua, attendere qualche minuto la Svenska
riattivazione del pannello di controllo. 0K >
OFF & (™ ACH5E0 0.0 Hz
3. Selezionare Messa in servizio convertitore e premere Assistente set-up —

Avanti). . .
( ) Eseguire set-up del convertitora®

Maodo rotazione motore
it in servizio ACHE30

Escitnascondi all'accensione

Esci
14:03 Avanti
< OFF & ™ ACHSE0 0.0 Hz
4. Selezionare il sistema di unita di misura e premere (Avanti). Localizzazione —

Default unita:
Internazionale (3]

Standard USA (Imperiale]

Indietro 14:03 Avanti
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5. Per completare I'assistente per il primo avviamento, selezionare i
valori e le impostazioni quando richiesto dall'assistente. Continuare
finché il pannello non mostra che il primo avvio & stato completato.

Quando il pannello mostra che il primo avvio &€ completato, il conver-

titore e pronto per l'uso. Premere (Fatto) per andare alla
schermata Home.

6. La vista Home mostra i valori dei segnali selezionati.

7. Dopo le impostazioni supplementari, verificare che i collegamenti
di 1/0O corrispondano all'uso degli I/O nel programma di controllo.

Nel Menu principale, selezionare 1/0 e premere (Seleziona).

8. Dopo le impostazioni supplementari e la verifica dei collegamenti
dil/0O, utilizzare il menu Diagnostica per accertarsi che tutto funzioni
correttamente. Nel Menu principale, selezionare Diagnostica e pre-

mere (Seleziona) (o ).

Comunicazione del bus di campo

OFFG& (™ ACHE80 0.0 Hz

Avviamento 0K

Il convertitore & pronto ad azionare il
motore.

Premere "Hand" per awviare il
motore, Per proseguire la messa in
servizio: Menu = Impostazion
principali.

14:04 Fatto

OFF® ™ ACHE80 0.0 Hz

:rzequenza uscita 000‘

Corrente motore
4 0.00p

Coppia motore

% 0.0
Opzioni 14:04 Menu
OFF¢ ™ ACHBE0 0.0Hz

Menu principale

E] Impostazioni principali =

ig 1/0 .
EE Diagnostica -
= IS

Esci 14:06 Seleziona
OFFS ™ ACHBR0 0.0Hz

Menu principale

E: Impostazioni principali =

D
mS 170 .
EE Diagnostica -
= I
Esci 1410 Seleziona

Per configurare la comunicazione del bus di campo integrato per BACnet MSTP,e

necessario impostare almeno i seguenti parametri:

Parametro Impostazione Descrizione

20.01 Comandi Estl

Bus campo integra- | Seleziona il bus di campo come sorgente dei comandi di

to avviamento e arresto quando EST1 & selezionata come
postazione di controllo attiva.

22.11 Rif vel 1 estl Rifl EFB

Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfaccia

del bus di campo integrato come riferimento di velocita
1. Utilizzare questo parametro per il controllo velocita.

28.11 Rif frequenza 1 estl Rifl EFB

Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfaccia

del bus di campo integrato come riferimento di frequenza
1. Utilizzare questo parametro per il controllo frequenza.

58.01 Abilita protocollo |BACnet MSTP

58.40ID oggetto disposi-|0...4194303
tivo

58.03 Indirizzo nodo 1 (default)

Inizializza la comunicazione del bus di campo integrato.

L'ID dell'oggetto dispositivo deve essere univoco per
tutti i dispositivi BACnet nella rete dell'edificio.

Indirizzo di nodo. Non € ammesso che siano online due

nodi con lo stesso indirizzo.
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Impostazione
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Descrizione

58.04 Baud rate

19,2 kbps (default)

Definisce la velocita di comunicazione del collegamento.
Utilizzare la stessa impostazione della stazione master.

58.05 Parita

8 PARI 1 (default)

Seleziona l'impostazione della parita e del bit di stop.
Utilizzare la stessa impostazione della stazione master.

zione

58.06 Controllo comunica- | Aggiorna imposta-

zioni

Convalida le modifiche delle impostazioni del bus di
campo integrato. Utilizzare questo parametro dopo ogni
modifica di parametri nel gruppo 58.

Altri parametri relativi alla configurazione del bus di campo:

58.14 Azione perdita comunicaz

58.15 Modo perdita comunicaz

58.16 Tempo perdita comunicaz

58.1011/0 datil

58.114 1/0 dati 14 ore

Allarmi e guasti

Allarme | Guasto Cod. ausiliario Descrizione
A2A1 2281 |Calibrazione corren-| Avvertenza: al successivo avviamento verra eseguita la calibra-
te zione della corrente.
Guasto: guasto nella misurazione della corrente della fase di
uscita.
A2B1 2310 |Sovracorrente La corrente di uscita & superiore al limite interno. Probabile
causa: guasto a terra o perdita di fase.
A2B3 2330 |Perditaaterra Squilibrio del carico tipicamente causato da un guasto a terra
nel motore o nel cavo motore.
A2B4 2340 |Cortocircuito Cortocircuito nel motore o nel cavo motore.
- 3130 |Perdita faseingres-|La tensione intermedia del circuito in c.c. oscilla a causa della
so mancanza di fase della linea di alimentazione in ingresso.
- 3181 |Guasto cablaggio o |Collegamento non corretto della potenza di ingresso e del
terra cavo motore.
A3A1 3210 |Sovratens colleg CC | La tensione del circuito intermedio in c.c. & troppo alta.
A3A2 3220 |Sottotens colleg CC|La tensione del circuito intermedio in c.c. € troppo bassa.
- 3381 |Perdita fase uscita |Le tre fasi non sono tutte collegate al motore.
- 5090 |Guasto hardware |La diagnostica dell'hardware STO ha rilevato un guasto hard-
STO ware. Contattare ABB.
A5A0 5091 |Safe Torque Off La funzione Safe Torque Off (STO) e attiva.
ATCE 6681 |Perdita comun EFB |Guasto della comunicazione del bus di campo integrato nel
drive.
A7C1 7510 |Comunicazione FBA Perdita della comunicazione tra il convertitore (o PLC) e
A l'adattatore bus di campo.
ATAB - Guasto configurazio- | Il modulo di tipo C installato non & quello configurato o € pre-
ne estensione I/O |sente un errore nella comunicazione tra convertitore e modulo.
AFF6 - Routine diidentifica- | Al successivo avviamento verra eseguita I'ID run del motore.
zione
- FA81 |PerditaSTO1 Guasto del circuito Safe Torque Off canale 1.
- FA82 |PerditaSTO?2 Guasto del circuito Safe Torque Off canale 2.
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Safe Torque Off (STO)

Il convertitore di frequenza supporta la funzionalita Safe Torque Off (STO) in conformita
con IEC/EN 61800-5-2. Puo essere utilizzata, ad esempio, come attuatore finale di
circuiti di sicurezza che arrestano il convertitore di frequenza in caso di pericolo (come
il circuito di arresto di emergenza).

Quando attivata, la funzione Safe Torque Off disabilita la tensione di controllo dei
semiconduttori di potenza dello stadio di uscita del convertitore, impedendo al
convertitore di generare la coppia necessaria alla rotazione del motore. Il programma
di controllo genera un'indicazione, come definito dal parametro 31.22. Se il motore sta
ruotando quando viene attivata la funzione Safe Torque Off, si arresta per inerzia. La
chiusura dell'interruttore di attivazione disattiva la funzionalita STO. Ogni guasto
generato deve essere reimpostato prima di ricominciare.

La funzione STO ha un'architettura ridondante, ovvero € necessario utilizzare entrambi
i canali nell'implementazione della funzione di sicurezza. | dati di sicurezza contenuti
in questo manuale sono stati calcolati per l'uso ridondante; non valgono quindi se uno
dei due canali non viene utilizzato.

AAVVERTENZA La funzione Safe Torque Off non scollega la tensione dei
circuiti principale e ausiliario dal convertitore. Isolare il convertitore da tutte
le fonti di alimentazione prima di effettuare lavori di manutenzione sulle parti
elettriche del convertitore o del motore.

Nota:

- Sel'arresto perinerzia non é accettabile, procedere all'arresto del convertitore e
dei macchinari con una modalita appropriata prima di attivare la funzionalita STO.

« Lafunzione STO prevale su tutte le altre funzioni del convertitore.

Cablaggio
| contatti di sicurezza devono aprirsi/chiudersi entro 200 ms I'uno dall‘altro.

Perisegnali analogici & necessario utilizzare un doppino intrecciato per il collegamento.
La lunghezza massima del cablaggio tra l'interruttore e l'unita di controllo del
convertitore &€ 300 m (1000 ft). Mettere a terra la schermatura del cavo solo sull'unita
di controllo.

Convalida

Per garantire il funzionamento sicuro delle funzioni di sicurezza, & necessario
convalidarle tramite test. Il test deve essere eseguito da personale esperto e
autorizzato, che conosce l'uso delle funzioni di sicurezza. | collaudi devono essere
documentatiin report sottoscritti da detto operatore. Le istruzioni di convalida della
funzionalita STO si trovano nel manuale dell'hardware del convertitore.

Dati tecnici

+ Latensionein corrispondenza dei morsetti diingresso STO del convertitore deve
essere di almeno 13 Vcc per essere interpretata come "1"

« Tempo direazione STO (il piu breve intervallo rilevabile): 1 ms
« Tempo dirisposta STO: 2 ms (tipico), 5 ms (massimo)

« Tempo dirilevamento guasti: canali in stato discordante per oltre 200 ms
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Tempo di reazione ai guasti: Tempo di rilevamento guasti + 10 ms.
Ritardo di indicazione di guasto STO (parametro 31.22): < 500 ms
Ritardo diindicazione di allarme STO (parametro 31.22): < 1000 ms
Livello di integrita sicurezza (SIL, EN 62061): 3

Livello di prestazioni (PL, EN ISO 13849-1): e

La funzione STO & un componente di sicurezza di tipo A come definito da IEC 61508-2.

Per i dati di sicurezza completi, le percentuali di guasto esatte e le modalita di guasto
della funzione STO, fare riferimento al manuale dell'hardware del convertitore.
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TR —= Hizh kurulum talimatlan

Bu kilavuz, kiiresel Urln tipleri icin gecerlidir. Kuzey Amerika Urun tipleri i¢in ayn bir
kilavuz mevcuttur. R9e kasa kurulum talimatlan i¢in bkz. ACS580-01, ACH580-01 and
ACQ580-01 drives frame size R9e installation instructions (3AXD50001240653
[ingilizce]).

Glvenlik talimatlan

AUYARI Suriclinidn guvenlik talimatlarina uyun. Bunlara uymamaniz halinde
6lum ya da yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar goérebilir. Kalifiye
bir elektrik¢i degilseniz elektrik montaj ve bakim islerini yapmayin.

«  Surdcu giris gucune baghyken, sirtcu, motor kablosu, motor veya kontrol kablolan
uzerinde cahsmayin. Cahsmaya baslamadan 6nce, surlcuyu tum tehlikeli gerilim
kaynaklarndan yahtin ve cahsmaya baslamanin givenli oldugundan emin olun.
Girig glcunun baglantisim kestikten sonra her zaman 5 dakika bekleyerek ara
devre kondansatérlerinin bosalmasini saglayin.

« Donensabit miknatish bir motor baghyken sirlict Gzerinde ¢alismayin. Donmekte
olan bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis terminalleri dahil olmak Uzere, stricuye
enerji saglar.

- RlveR2kasalar, IP21 (UL Tip 1): Strlclyu kapaktan tutarak kaldirmayin. Kapak
gevseyerek surucinun dismesine neden olabilir.

« R5...R9Kasalar: Surltcuyl kaldirma cihaziyla kaldinn. Stirictiindn kaldirma halkalarim
kullamin. SariclyU yana yatirmayin. Stricu agir ve agirhk merkezi yiksektedir.
Devrilen surucu fiziksel yaralanmalara neden olabilir.



https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653
https://library.abb.com/d/3AXD50001240653

134 TR - Hizh kurulum talimatlan

Teslimati ambalajindan ¢ikarma

Kurulumunu yapmaya hazir olana kadar suricuyu paketinden ¢ikarmayin. Paketten
¢ikardiktan sonra siruclyi toz, kahnti ve nemden koruyun. Asagidaki 6gelerin
bulundugundan emin olun:

kablo kutusu (R1...R2 ve R5...R9 kasalar, IP21 [UL Tip 1])

strlcl

montaj sablonu

kontrol paneli

hizh kurulum ve baslatma kilavuzu

cok dilli artik gerilim uyan etiketleri

siparig edildiyse donanim ve yazihm kilavuzlan.

siparis edildiyse ayn paketler icinde bulunan secenekler.

Ogelerde hasar belirtisi olmadigindan emin olun.

Kondansatorleri yenileme

Surdcu bir y1l veya daha fazla sire boyunca ¢ahstinimadiysa (ya depolanmigsa ya da
kullamlmarssa) kondansatérler yenilenmelidir. Uretim tarihi tip tanimlama etiketinde
bulunur. Kondansatoérlerin yenilenmesiyle ilgili bilgi almak i¢in, bkz. Converter module
capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [English]) (Donustirict modulu
konsandator yenileme talimatlan).

Kablolan ve sigortalan secme

Guc¢ kablolarini secin. Yerel dizenlemelere uyun.

Giris giicii kablosu: ABB, en iyi EMC performansi icin simetrik blendajh kablo
(VFD kablosu) kullanmanizi 6nerir.

Motor kablosu: En iyi EMC performansi icin simetrik blendajh kablo (VFD
kablosu) kullanin. Simetrik blendajh kablo aynca yatak akimlarnm, motor yahtirm
Uzerindeki stresi ve aginmay azaltir.

Gii¢ kablosu tipleri: IEC kurulumlarinda, bakir veya aliminyum kablolar kullanin
(izin verildiyse). Aliminyum kablolar yalnizca R5...R8 kasa boyutuna sahip
230 V suruculerdeki giris gug¢ kablolan icin kullamlabilir. UL kurulumlarinda
yalmzca bakir iletkenler kullanin.

Akim degeri: maks. yuk akim.

Gerilim degeri: min. 600 V AC.

Sicakhk simifi: IEC kurulumlarinda, siirekli olarak kullanilaniletkenin enaz 70°C
(158°F) maksimum izin verilen sicakhk degerine sahip bir kablo secin. UL


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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kurulumlannda ve +B056 (IP55, UL Tip 12) secenedi olan sirliclilerde, en az
75 °C (167 °F) degerinde bir kablo segin.

«  Boyut: Tipik kablo boyutlan icin Ratings, Fuses and typical power cable sizes
boyutlan ve maksimum kablo boyutlani¢in Terminal data for the power cables
bélimune bakin.

« Kontrol kablolarini secin. Analog sinyaller icin ¢ift blendajh bukimli ¢ift kablo
kullanin. Dijital, réle ve 1/0 sinyalleri icin ¢ift blendajh veya tek blendajh kablo
kullamn. 24 V ve 115/230 V sinyallerini aym kabloda ¢ahstirmayin.

«  Slrlcuyu ve giris gug kablosunu dogru sigortalarla koruyun. Bkz. Ratings, Fuses
and typical power cable sizes.

Kurulum alanini inceleme

Kurulum yerini inceleyin. Sunlardan emin olun:

+  Kurulum alam surlciden 1s1y1 atmak icin yeterince havalandinimah veya
sogutulmahdir. Teknik verilere bakin.

«  SurUcunun ortam kosullan, spesifikasyonlan karsilar. Teknik verilere bakin.
«  SUrlcundn arkasindaki, Ustlindeki ve altindaki malzeme yanic1 degildir.

«  Kurulumyizeyiolabildigince dikeye yakin ve suriicuyu tasiyabilecek kadar dayanikh
olmahdr.

«  Slrlcinln etrafinda sogutma, bakim isleri ve cahstirma icin yeterli bos alan
mevcuttur. Strlclinin bos alan spesifikasyonlarina bakin.

«  Slrdcunun yakininda yuksek akimh tek nuveli iletkenler veya kontaktor bobinleri
gibi gucli manyetik alanlan olan kaynaklar yoktur. Gi¢lu bir manyetik alan
surtclnidn cahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir.

Suruciliyu duvara kurma

Duvar yuzey malzemeleri, sirtuct agirhdi ve uygulama icin gecerli yerel gereksinimlere
uygun tespit elemanlan secin.

Kurulum alanin1 hazirlama

1. Montaj sablonu yardimiyla isaretlemeleri yapin. Surlclyu duvara kurmadan énce
montaj sablonunu ¢ikann.

2. Delikleri delin ve deliklere ankraj veya dubelleri yerlestirin.

R1...R9

@ R1...R2: M5 (#10)
R3...R5: M6 (1/4 in)
R6...R9: M8 (5/16 in)

]’g
i
.\I

L
LV §
ML
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3.

R1.

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm | ing |mm | in¢ |mm | in¢ 'mm| in¢ | mm in¢ mm | ing¢ | mm | ing | mm | ing¢ | mm | ing
a | 98 | 3,86 | 98 | 3,86 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 612* | 24,09* | 571 | 22,5 | 623 | 24,5 | 701 | 27,6 | 718 | 283
b | 317 | 12,48 | 417 | 16,42 | 473 | 18,62 | 619 | 24,37 | 581 | 22,87 | 531 | 20,9 | 583 | 23,0 | 658 | 25,9 | 658 | 25,9
c 160 | 6,30 | 213 | 8,4 | 245 | 9,7 | 263 | 10,3 | 345 | 13,6
d 200 | 7,87 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8 | 300 | 11,8
e 100 | 394 | 155 | 61 | 155 | 61 | 155 | 6,1 | 200 | 7,9

*R5 v2 icin gecerli degildir

Vidalarn takin. Vida basi ile montaj ylizeyi arasinda bosluk birakin.

..R4

3)

-

x4

-
A n 3

<
-t

>
-

R1...R4, R5 v2 Kasalar: Siirlicliyli duvara yerlestirin ve vidalan sikin

T T .
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R5 Kasa, IP21 (UL Tip 1): Kablo kutusunu takin
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Kapaklan ¢ikarin

R1...R4 and R5 v2, IP21 (UL Type 1) RS5, IP21 (UL Type 1)

R6...R9, IP21 (UL Type 1) R1...R9, IP55 (UL Type 12)

\

takin
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Surucuye yerel dilde kacak gerilim uyan etiketi yapistirin

R1...R4 Kasalar: kontrol paneli montaj platformuna, R5...R9 Kasalar: kontrol initesinin
yan tarafina.

Surlicliniin topraklama sistemiyle uyumlu oldugundan emin
olun

Tum siruculeri simetrik topraklamah TN-S sistemine baglayabilirsiniz (merkez
topraklamah yilchz). Strictya farkh bir sisteme kurarsanmiz EMC vidasinin baglantisim
kesmeniz (EMC filtresinin baglantisim kesme) ve/veya VAR vidasinin baglantisim
kesmeniz (varistor devresinin baglantisim1 kesme) gerekir.

Kasa tipi |Simetrik topraklamah Kose topraklamah IT sistemleri (toprakl- TT sistemleril) 2
TN-S sistemleri delta ve orta nokta |amasiz veya yiiksek
(merkez topraklamah | topraklamah delta direncli topraklamah)
yildhz) sistemler

R1...R3 EMC veya VAR vid- EMC vidasinin bagl- |EMCve VARvidalarinin EMCve VARvidalannin

R4 v2 asinin baglantisim antisim kesin. baglantisin kesin. baglantisin kesin.

RS v2 kesmeyin. VAR vidasinin bagl-

antisim1 kesmeyin.

R4...R5 EMC veya VAR vid- Not: Sirlcd, bu sist- |EMC vidalarimn (2 ad- | EMC vidalarnnin (2 ad-
asinin baglantisim emlerde IEC standartl- | et) ve VAR vidasinin | et) ve VAR vidasinin
kesmeyin. anna gore kullamimak |baglantisinm kesin. baglantisini kesin.

lizere degerlendirilm-
emistir.
R6...R9 EMC veya VAR vid- EMCAC veya VAR Vvidal- | EMC vidalarinin (2 ad- EMC vidalarinin (2 ad-

asinin baglantisim
kesmeyin.

annin baglantisim
kesmeyin. EMC DC
vidasinin baglantisim
kesin.

D Gl kaynad sistemine artik akim cihazi takilmahdir.

et) ve VAR vidasinin
baglantisini kesin.

et) ve VAR vidasinin
baglantisini kesin.

] ABB, EMC kategorisini veya suricinin icindeki yerlesik topraklama kagagi detektdriiniin cahsmasini garanti etmez.

Giris ve motor kablolan ile motorun yahtim direncini 6lgme

Giris gu¢ kablosunu siruclye baglamadan 6nce, yerel ydnetmeliklere uygun sekilde
yahtim direncini él¢un.

Motor kablosu suricuden ayrnlmis durumdayken, motor ve motor kablosunun yahtim
direncini ol¢tin. 1000 V DC dlcum gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni ile motor
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Koruyucu Topraklama iletkeniarasindakiyahtim direncini lciin. ABB motorunun yahtim

dir

enci 100 Mohm'dan fazla olmahdir (25 °C veya 77 °F'da referans deger). Diger

motorlarin yahtim direnci icin Ureticinin talimatlanna bakin.

Not: Motor muhafazas icindeki nem yahtim direncini disurecektir. Nemden stuphe
edilirse motoru kurutun ve 6lcimu tekrarlayin.

/‘“ " U1-PE, V1-PE, W1-PE
V1
1000 V DC, 7 NS
> 100 Mohm o W1 o
Glic kablolarim1 baglama
Baglant1 semas (blendajh kablolar)
L1 L2 L3 R- R+ T1/U | T2/V| T3/W
PE @

T \OT o
@) 3 o

(PE) PE (PE) L1 L2 L3

1 |iki koruyucu topraklama iletkeni. Suricu glvenlik standardi IEC/EN/UL 61800-5_—1, PE iletkeninin
kesit alam 10 mmz2 Cu veya 16 mmZ Al degerinden kiiclikse iki PE iletkeni gerektirir. Ornegin, dérdiinci
iletkene ek olarak kablo blendajini kullanabilirsiniz.

2 | Dorduncu iletkenin veya blendajin iletkenligi PE iletkeninin gereksinimlerini karsilamiyorsa hat
tarafiicin ayn bir topraklama kablosu veya ayn bir PE iletkeni olan bir kablo kullanin.

3 |Blendajiniletkenligi yeterli degilse veya kabloda simetrik olarak olusturulmus bir PE iletkeni yoksa
motor tarafi icin ayn bir topraklama kablosu kullanin.

4 |Motor kablosu ve fren direnci kablosu (kullanihyorsa) icin 360° kablo blendaji topraklamasi gerekir.
Girig gui¢ kablosu igin de 6nerilir.

5 | Gerekirse harici bir filtre (du/dt, ortak mod veya sinus filtresi) takin. Filtreleri ABB'den temin edeb-

ilirsiniz.
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Not: R1...R3 kasalarda dahili fren kiyici bulunur. Gerekirse R- ve UDC+/R+ terminallerine bir fren direnci
baglayabilirsiniz. Fren direnci, slirlicl teslimatina dahil degildir.

R4...R9 kasalarda, UDC+ ve UDC- terminallerine harici bir fren kiyic1 baglayabilirsiniz. Fren kiyicy, stirlict
teslimatina dahil degildir.

Baglant: prosediirii

1. R5...R9Kasalar: Gug kablosu terminallerinin Gzerindeki muhafazayi/muhafazalan
¢cikann (R5 v2 igin gecerli degildir).

R6...R9 Kasalar: Yan plakalan (a) ¢ikarnin. Muhafazayi (b) ¢ikann ve ardindan kablolar
icin gerekli delikleri agin. R8...R9 kasalarda, paralel kablolar baghyorsaniz alt
muhafazada da gerekli delikleri agin.

2. Gug kablolarnni hazirlayin:

« Lastik rondelalan kablo girigsinden ¢ikarin.

« Lastik rondelada yeterli boyutta bir delik acin. Rondelayr kablonun (a) Gzerine
dogru kaydinn.

«  Girig gug¢ kablosunun ve motor kablosunun uglanm sekilde (b) gosterildigi gibi
hazirlayin.

« Kablolan, kablo girisindeki deliklerden gecirin ve rondelalan deliklere takin.

«  Aliminyum kablo kullaniyorsaniz suricuye baglamadan 6nce soyulmus
iletkenlere gres surin.

3. Gugkablolanm baglayin. Stkma torklanicin bkz. Terminal data for the power cables.
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. Motor kablosunun faziletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine baglayin.
Kablonun bikimli blendajim topraklama terminaline baglayin. (a)

+  Girig beslemesi kablosunu L1, L2 ve L3 terminallerine baglayin. Kablonun
bikimla blendajim ve kablonun ilave PE iletkenini topraklama terminaline
baglayin. (b)

« R8...R9 Kasalar: Sadece bir iletken kullanirsaniz ABB, iletkeni Ust baski
plakasimin altina yerlestirmenizi tavsiye eder. Paralel gug kablolan
kullanmyorsaniz birinci iletkeni alt baski plakasinin altina ve ikincisini Ust baski
plakasinin altina yerlestirin.

« R8...R9 Kasalar: Paralel gui¢ kablolan kullamyorsamz paralel gli¢ kablolan igin
ikinci topraklama plakasini takin.

«  Gulcg kablosu topraklama plakasinin kelepgelerini kablolarn (c) siyrilmis kismi
Uzerine sikistinn. Kelepgeleri 1,2 N-m (10,6 Ibf-in¢) moment degerinde sikin.

«  Kullamhyorsa fren direnci veya fren kiyici kablolarin1 baglayin. R1...R2 kasalarda,
fren kablolarnnm baglamadan 6nce topraklama plakasin takmahsiniz (bir sonraki
adima bakin).

« R6...R9 Kasalan: Guli¢ kablolarim bagladiktan sonra, muhafazayi terminallerin
(d) tizerine takin.

R1...‘R4, RS v2 = RS |
PE @\%@ %@@%’@ '—f‘-[r - T‘ﬂMﬁTz’V T3W
GBI == = )@ 3 Sl
=
| | ) €
®

ndfl ks A
3 o) [(© u@ ° @
Oﬁ;@m o 6 0 © ° @

O
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Not: Yukandakiresimde R1...R2 kasalar gésterilmektedir. R3...R4 kasalar benzerdir.

R6...R9 R6...R9
=T AR
- .
& ®
® Q|| o o (@ ® 39
: :
oD e =

4. R1,R2,R4,R5v2, R6...R9 Kasalar: Topraklama plakasini takin. R6...R9 kasalarda
bu, kontrol kablolarn topraklama plakasidir.
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R5 kasa: Kablo kutusu plakasini (a) ve muhafazay (b) takin.

Kablolarn mekanik olarak strtcunin disina takin.

Motor kablosunun blendajint motor tarafinda topraklayin. Minimum radyo frekansi
paraziti icin motor kablosu blendajini, motor terminal kutusunun kablo girisinde
360° topraklayin.
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Kontrol kablolarim baglayin

Baglantilan uygulamaya gore yapin. Sinyal kablosu c¢iftlerinin bukimunu, endiktif
kuplaji 6nlemek i¢cin terminallere mimkin oldugunca yakin tutun.

1. Lastik rondelaya bir delik agin ve rondelayr kabloya gecirin.

2. Dis kablo blendajini topraklama kelepg¢esinin altinda 360° topraklayin. Kabloyu,
kontrol Unitesi terminallerine miimkin oldugunca yakina kadar soyulmamis halde
tutun. Aynica cift kablo blendajlarin1 ve SCR terminalinde topraklama kablosunu
da topraklayin.

3. Tum kontrol kablolarin saglanan kablo baglama yerlerine baglayin.
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Varsayilan kontrol baglantilan

HVAC varsayilam icin varsayilan kontrol baglantilarn asagida gosterilmektedir.

Baglanti Terim ‘ Aciklama

X1 Referans gerilimi ve analog girislerle ¢ikislar

SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
All Cikis frekansi/hiz referansi: 0...10 V

.J\

©Coo~NOOAPRLON -

1...10 c 7
kohm Ll P
US— | T

\

AGND |Analog giris devresi ortak ucu
+10V Referans gerilimi 10 V DC
Al2 Gergek geri bildirim: 0...20 mA

AGND |Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Cikis frekans1: 0...10 V
AO2 Motor akimi: 0 ... 20 mA

Maks. r@ I‘_

500 ohmr@ -

1hi

i

9 AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu
X2 ve X3 Yardimcai gerilim kaynadi ve programlanabilir dijital girigler

10 +24V Yardimai gerilim ¢ikis1 +24 V DC, maks.
250 mA

1 DGND |Yardima gerilim ¢ikisi ortak ucu

L 12 DCOM | Tumu igin dijital girig ortak ucu
" 13 DI1 Stop (0) / Start (1)
14 DI2 Yapilandirimadh
L
15 DI3 Sabit frekans/hiz segimi
—/
_ 16 DI4 Start kilidi 1 (1 = baslatmaya izin ver)
17 DI5 Yapilandinimadi
18 DI6 Yapilandinimadh

X6, X7, X8 Role cikislan

19 RO1C Damper kontrolu
20 RO1A 250 VAC/30V DC
2A

Damper aktlUatori

21 RO1B
Cahsma 22 RO2C Cahswyor
durumu 23 RO2A 250 VAC/30V DC

24 RO2B 2A

25 RO3C Hata (-1)
26 RO3A 250V AC/30VDC

Hata durumu

27 RO3B 2A
X5 Tumlesik endustriyel ag sistemi
29 29 B+
30 30 A- Dahili haberlesme, EFB (EIA-485)
31 31 DGND
S4 S4 TERM Sonlandirma anahtan
S5 S5 BIAS Bias direncleri anahtan

X4 Guvenlik Torku Kapah
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Baglant Terim Aciklama
34 OUT1 Guvenli moment kapatma. Fabrika bagl-
34 PR . o
35 ouT?2 antis1. Surlictiniin baslamasi igin her iki
35 devre kapatilmahdir.
36 36 SGND Bkz. b6llim Glvenli moment kapatma (STO).
37 37 IN1
38
38 IN2
X10 24 V AC/DC
40 24V Yalmzca R6...R9: Ana beslemenin baglantisi
“ AC/DC+ in |kesildiginde kontrol tinitesine glic vermek
1 EYRY, icin harici 24 V AC/DC girisi.
AC/DC-in

Yardimcai gerilim ¢ikig1 +24 V (X2:10) toplam yuk kapasitesi 6,0 W'tir (250 mA/24 V DC).
Sikma torklan 0,5...0,6 Nm (4,4...5,3 Ibf in¢). Kablo siyirma uzunlugu 7...8 mm (0,3 ing).
TUm terminal boyutlan 0,14...2,5 mmZ (26...14 AWG). DI1...DI5 dijital girisleri ayrica

10...24 V AC destekler.

Kontrol kablosu kurulum ornekleri

Bu bdlimde kontrol kablolarinin R4 ve R6...R9 kasalarina yerlestirilmesine iligkin
ornekler gosterilmektedir. R1...R3 ve R5 kasalar, R4 kasa ile benzerdir.

R4, R4 v2,R5 v2

R6...R9

AIRFLOW )
DIRECTION

L1 || L2 | L3{ R || /e |upc-[T1| T2V | T/W]

e
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Dahili haberlesme baglantisi

EIA-485 sebekesi, veri sinyali gondermek icin karakteristik empedans1 100...130 ohm
olan blendajh biikiimlii cift kablo kullanir. iletkenler arasinda dagilan kapasitans metre
basina 100 pF (ft basina 30 pF) degerinden azdr. iletkenler ile blendaj arasinda dagilan
kapasitans metre basina 200 pF (ft basina 60 pF) degerinden azdir. Folyo veya 6rguli
blendajlar kabul edilebilir.

Kabloyu kontrol Ginitesi Uzerindeki EIA-485 terminaline baglayin. Bu kablo baglantis
talimatlarina uyun:

« Kablo blendajlarini her bir sirticide birbirine baglayin, ancak bunlan stricuye
baglamayin.

« Kablo blendajlarin1 sadece otomasyon kontrolériindeki topraklama terminaline
baglayin.

«  Sinyal topraklama (DGND) iletkenini otomasyon kontroloriindeki sinyal topraklama
referans terminaline baglayin. Otomasyon kontrol6rinin sinyal topraklama referans
terminali bulunmuyorsa sinyal topraklama iletkenini tercihen otomasyon
kontroldrunin yakininda olacak sekilde 100 ohm'luk bir diren¢ Gzerinden kablo
blendajina baglayin.

Bir baglanti 6rnegi asagida gosterilmektedir.

Sinyal topraklama referansi terminali ile

CIRIE UU

DGND\

UH %ﬁﬁ
® ole

1 |Otomasyon kontrol6ri

E
©ER
o
A

2 |Sdricd

3 |Sonlandirmaanahtan. Haberlesme aginin u¢larindaki cihazlarda sonlandirma agik olmahdir. Diger
tim cihazlarda sonlandirma kapah olmahdir.

4 | Polarlama anahtan. Tercihen baranin sonundaki bir (ve sadece bir) cihazda bias agik olmahdir.

Teslimata dahil edildiyse opsiyonel modiilleri takma

Talimatlar icin opsiyon modulu kilavuzuna bakin.

Kapaklan takma

Kapak takma proseduri ¢ikarma prosedurunun tersidir. Bkz. Kapaklan ¢ikann (sayfa 138).
R6...R9 kasalarda, kapad1 takmadan 6nce Baglanti proseduirl (sayfa 141) boliminde
gosterilen yan plakalan takin.
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Surliciiyu devreye alma

olun. Ayrica motoru cahstirmanin glivenli oldugundan da emin olun. Hasar veya

ii AUYARI Suricuyl devreye almadan 6nce, kurulumun tamamlandigindan emin
yaralanma riski varsa motorun diger makinelerle baglantisini kesin.

AUYARI Siricu kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik
yeniden baslatma fonksiyonlarim etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar
olusmayacagindan emin olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme
kesintisinden sonra suruclyu otomatik olarak resetler ve cahsmaya devam
etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiyse kurulum IEC/EN/UL 61800-5-1,
6.5.3 alt bendinde tammlandidi gibi (6rnegin, "BU MAKINE OTOMATIK OLARAK
CALISMAYA BASLAR") acikca isaretlenmelidir.

Devreye alma prosedurinu gerceklestirmek icin kontrol panelini kullanin. Ekranin alt

kismindaki iki komut (Segenekler ve Mentii) ekranin altindaki ve olmak Uzere
iki programlanabilir tusun fonksiyonunu gosterir. Programlanabilir tuslara atanan
komutlar icerige bagh olarak farkhhk gosterir. Imleci hareket ettirmek veya etkin

gb6riniime bagh olarak degderleri degistirmek icin [«], (>, [4] ve [v] ok tuslarini kullanin.
tusu icerige duyarh bir yardim sayfasi gosterir.

1. SUrlcliye gli¢ verin. Motor plakasi verilerinin mevcut oldugundan emin olun.

2. ik start asistam ilk baglatma sirasinda sizi yénlendirir. Asistan ot-

Suomi
omatik olarak baslar. Kontrol panelinde dil se¢imi ekran goriintilen- F:aDnT;is
ene kadar bekleyin. ltaliana
< Mederlands
Kullanmak istediginiz dili secin ve (Tamam) tusuna basin. Syenska
Not: Dili sectikten sonra, kontrol panelinin uyanmas bir kag¢ dakika Espariol
sirer.
oK+
. Lokal® & ACHE80 0.0 Hz
3. Siiriicliyli devreye al 6gesini secin ve (lleri) tusuna basin. Kuralum Asistan —

Siricd kurulumu simdi yapilsin mi?

Furulumu baslat
Ck ve clstrma srenda gasterme

simdi degil
1210 ileri
. Lokal ¢ ™ ACH580 +0.0 Hz
4. Kullanmak istediginiz yerellestirmeyi segin ve (lleri) tusuna Lokalizasyon =

basin. . )
Birim varsaylanlar:

Uluzlararaz [31)
ABD standard [ingiliz alci birimi)

Geri 18:35 ileri
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5.1k baglatma asistamm tamamlamak icin asistan tarafindan istend- | Kapali$ (™ ACHE80 0.0 Hz
iginde degerleri ve ayarlan secin. Panelde ilk baslatmanin tamaml-
andig1 gosterilene kadar devam edin.

ilk baglatma tamamland

sre mtr calisurmak icin her,
Panelde ilk start'in tamamlandidi gésterildiginde, siirtict kullamma | Matoru haslatmak icin "El"e basin.
Ovry sokma izlmn dvm etmk igin

hazirdir. Ana ekrana gitmek icin (Tamamland) tusuna basin,  Men = Birincil ayarlar'a gdn.

0338 Tamamland:

6. Ana sayfa gériinimiinde, secilen sinyallerin degerleri gosterilir. Kapah® ¢ ACHRS0 0.0 Hz

E||Zk|$ frekans 000|
“rl';-"latur akirm UUU]’
ﬁl'l gercek deder 9800

Secenekler 1207 Menii

7. Ek ayarlamalardan sonra, gercek G/C kablo baglantilarimn kontrol | Kapali® ¢ ACHRA0 00 Hz
programindaki G/C kullanimina uydugundan emin olun. Ana menude, | “Ana Menii

G/C 6gesini segin ve (Seg) tusuna basin. E] Temel ayarlar »

EE Teshisler >
Cikig 11:28 Sec
8. Ek ayarlamalan yaptiktan ve G/C baglantilarim kontrol ettikten Kapali> ¢ ACHS80 0.0 Hz
sonra, kurulumun dogru ¢cahstigindan emin olmak i¢in Teshisler Ana Menii
mendsunu kullanin. Ana menide, Teshisler 6gesini segin ve E] Temel ayarlar g
(Sec) (veya () tusuna basin. ig 1/0 .
EE Teshisler (S
Cikig 1128 Sec

Endiistriyel ag sistemi iletisimi

Tumlesik endustriyel ag sistemi iletisimini BACnet MSTP icin yapilandirmak amaciyla
en azindan su parametreleri ayarlamanz gerekir:

Parametre Ayar Aciklama

20.01 Extl komutlan Dahili haberlesme |EXT1 etkin kontrol konumu olarak secildiginde, start ve
stop komutlan igin haberlesmeyi kaynak olarak secer.

22.11 Extl hiz refl EFB refl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi Gizerinden
ahnan bir referansi iz referansi 1 olarak secer. Hiz
kontrolu icin bu parametreyi kullanin.

28.11 Extl frekans refl | EFBrefl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi tGizerinden
ahnan bir referansi frekans referansi1 olarak secer. Frek-
ans kontrolu icin bu parametreyi kullanin.

58.01 Protokol etkin BACnet MSTP Tumlesik endustriyel ag sistemi iletisimini baslatir.

58.40 Cihaz nesne kimligi| 0...4194303 Cihaz nesne kimligi bina agindaki tim BACnet cihazl-
annda benzersiz olmahdir.

58.03 Ag adresi 1 (varsayilan) Nod adresi. Ayni cevrimici nod adresine sahip iki nod ol-
amaz.

58.04 iletisim hiz: 19,2 kbps (varsayil- |Baranin iletisim hizim1 tanimlar. Master istasyonundaki

an) ayarin aynisinm kullanin.
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Parametre

Ayar

Aciklama

58.05 Denklik

8 EVEN 1 (varsayl-

an)

Pariteyi ve stop biti ayann secer. Master istasyonundaki
ayarin aymsinm kullanin.

58.06 iletisim kontrolii

Ayarlan yenile

Degistirilen EFB yapilandirma ayarlarini onaylar. Grup
58'deki herhangi bir parametreyi degistirdikten sonra
bunu kullanin.

Endulstriyel ag sistemi yapilandirmasiyla ilgili diger parametreler:

58.14 iletigim kayb1 iglemi
58.15 iletisim kayb1 modu

58.16 iletisim kayb1 zamam

58.101 Veril/O 1

58.114 Veri l|/0O 14 saat

Uyanlar ve anzalar

Uyan Hata |Yardimci kod Aciklama
A2A1 2281 |Akim kalibrasyonu |Uyan: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapihr.
Anza: Cikis faz akimi 6lgiim hatasa.
A2B1 2310 |Asinakim Cikis akimi dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatasi
veya faz kayb1 da neden olabilir.
A2B3 2330 |Topraklama kagcadi | Genel olarak motorda veya motor kablosundaki bir topraklama
hatasinin neden oldugu yik dengesizligi.
A2B4 2340 |Kisadevre Motorda veya motor kablosunda bir kisa devre var.
- 3130 | Giris faz1 kayb1 Ara DC devre gerilimi, eksik giris gli¢ hatti fazindan dolay
sahnmm yapiyor.
- 3181 |Kablolama veya Hatah giris ve motor kablosu baglantis:.
topraklama hatasi
A3Al 3210 |DCbaglantisiasin |Ara DC devresi gerilimi cok yiiksek.
gerilimi
A3A2 3220 | DCbaradusukgeril-|Ara DC devresi gerilimi ¢ok diisuk.
imi
- 3381 |Cikis fazi kaybn Uc fazin licli de motora bagh degil.
- 5090 |STO donanmim anz- |STO donanim teshisi, donanim anzas tespit etti. ABBile irtib-
asi ata gecgin.
A5A0 5091 |Guvenli moment Guvenli moment kapatma (STO) fonksiyonu etkin.
kapatma
ATCE 6681 |EFBiletisim kayb1 | Timlesik endistriyel ag sistemi iletisiminde kesinti.
ATC1 7510 |FBA Ailetisimi Sirici (veya PLC) ile endistriyel ag sistemi adaptdri arasinda
iletisim kaybn.
A7TAB - Genisletme 1/0 Takilan C tipi modil yapilandinlan modiille aym degil veya
yapilandirma hatas1|siirlict ile modul arasindaki iletisimde bir hata var.
AFF6 - Tanimlama Motor tamimlama cahstirmasi sonraki start sirasinda gercgekl-
cahstirmasi esir.
- FA81 |Glvenli moment Guvenli moment kapatma devresi 1 kesilmis.
kapatma 1 kaybn
- FA82 | Guvenli moment Guvenli moment kapatma devresi 2 kesilmis.

kapatma 2 kayb1
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Glivenli moment kapatma (STO)

Surlcude, IEC/EN 61800-5-2'ye uygun Guvenli moment kapatma fonksiyonu (STO)
mevcuttur. Ornegin, suruciyu tehlike durumunda (bir acil durdurma devresi gibi)
durduran guvenlik devrelerinin son aktiatér cihazi olarak kullamlabilir.

STO fonksiyonu etkinlestirildiginde, slirlict ¢ikis asamasi guig yan iletkenlerinin kontrol
gerilimini devre digi birakarak, stirtciniin motorun déndurulmesiicin gerekli momenti
Uretmesini engeller. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle tanimlanan bir gosterge
olusturur. Glvenli moment kapatma etkinlestirildiginde motor cahsiyorsa serbest
durus yapar. Aktivasyon anahtan kapatildiginda STO devre dis1 birakihr. Tekrar
baslatmadan 6nce olusan tim anzalar sifirlanmahdir.

STO fonksiyonu, guivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki kanahn da kullamimasi
gereken yedekli mimariye sahiptir. Bu kilavuzda verilen gtivenlik verileri yedekli kullanim
icin hesaplanmistir ve her iki kanahn kullamlmadigr durumlarda gecerli degildir.

AUYARI Guvenli moment kapatma fonksiyonu, suirtici ana ve yardimci
devrelerinin gerilimini kesmez. Strlcunun elektrikli parcalan veya motor tGzerinde
bakim cahsmasi yapmadan énce suriclyd tim gig¢ kaynaklarindan ayinn.

Not:

«  Serbest sekilde durdurma kabul edilebilir bir durum degdilse STO'yu etkinlestirmeden
once uygun durdurma modunu kullanarak suriclyl ve makineyi durdurun.

« STO fonksiyonu diger tim suricu fonksiyonlarnm gecersiz kilar.

Kablolama
Guvenlik kontaklan birbirine gére 200 ms icerisinde ac¢ihp kapanmahdir.

Baglantiicin ¢ift blendajh bikimli kablo cifti onerilir. Anahtar ve siirlict kontrol Unitesi
arasindaki kablolarin maksimum uzunlugu 300 m'dir (1000 ft). Kablo blendajim yalmzca
kontrol Unitesinde topraklayin.

Onaylama

Bir guivenlik fonksiyonunun guvenli sekilde cahsmasini saglamak i¢in dogrulama testi
gereklidir. Test, gluivenlik fonksiyonu hakkinda yeterli uzmanhk ve bilgiye sahip yetkin
bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test prosediirleri ve raporu bu kisi tarafindan
belgelenmeli ve imzalanmalidir. STO fonksiyonu dogrulama talimatlan sirlici donanim
kilavuzunda bulunabilir.

Teknik veriler

«  SUrlcundn STO girig terminallerindeki gerilimin, "1" olarak yorumlanmasi i¢in en
az 13V DC olmasi gerekir

» STO reaksiyon siresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

+ STO tepki siresi: 2 ms (tipik), 5 ms (maksimum)

« Hata tespit suresi: 200 ms'den daha uzun sure i¢in farkh durumlardaki kanallar
» Hata reaksiyon siresi: Hata algilama siiresi + 10 ms.

« STO hata gosterimi (31.22 parametresi) gecikmesi: < 500 ms

« STO uyan gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms.
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«  Guvenlik butlnlik diuzeyi (SIL, EN 62061): 3
« Performans diizeyi (PL, EN ISO 13849-1): e
STO, IEC 61508-2'de tanimlandid1 gibi bir A tipi glvenlik bilesenidir.

STO fonksiyonunun tam guvenlik verileri, tam hata oranlan ve hata modlanigin stricu
donanim kilavuzuna bakin.
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Technical data

Ratings
Nominal ratings
Input current Output current Motor power1)
ACH580-01- I Ia Py Frame size
h (480 V) G (480 V) Pn (480 V)
A A kw hp
U, = 3-phase 230 V
04A7-2 4.7 - 4.7 - 0.75 1.0 R1
06A7-2 6.7 - 6.7 - 11 15 R1
07A6-2 7.6 - 7.6 - 15 2.0 R1
012A-2 12.0 - 12.0 - 3.0 3.0 R1
018A-2 16.9 - 16.9 - 4.0 5.0 R1
025A-2 24.5 - 24.5 - 55 7.5 R2
032A-2 31.2 - 31.2 - 7.5 10.0 R2
047A-2 46.7 - 46.7 - 11.0 15.0 R3
060A-2 60 - 60 - 15 20 R3
076A-2 76 - 76 - 18.5 25 R4 v2
089A-2 89 - 89 - 22 30 R5
091A-2 91 - 91 - 22 30 R4 v2
115A-2 115 - 115 - 30 40 R5
144A-2 144 - 144 - 37 50 R6
171A-2 171 - 171 - 45 60 R7
213A-2 213 - 213 - 55 75 R7
276A-2 276 - 276 - 75 100 R8
U, = 3-phase 400 V or 480 V
02A7-4 2.6 2.1 2.6 2.1 0.75 1.0 R1
03A4-4 33 3.0 33 3.0 11 15 R1
04A1-4 4.0 3.4 4.0 35 1.5 2.0 R1
05A7-4 5.6 4.8 5.6 4.8 2.2 3.0 R1
07A3-4 7.2 6.0 7.2 6.0 3.0 3.0 R1
09A5-4 9.4 7.6 9.4 7.6 4.0 5.0 R1
12A7-4 12.6 11.0 12.6 12.0 5.5 7.5 R1
018A-4 17.0 14.0 17.0 14.0 7.5 10.0 R2
026A-4 25.0 21.0 25.0 23.0 11.0 15.0 R2
033A-4 32.0 27.0 32.0 27.0 15.0 20.0 R3
039A-4 38.0 34.0 38.0 34.0 18.5 25.0 R3
046A-4 45.0 40.0 45.0 44.0 22.0 30.0 R3
062A-4 62 52 62 52 30 40 R4
062A-4 62 52 62 52 30 40 R4 v2
073A-4 73 65 73 65 37 50 R4
073A-4 73 65 73 65 37 50 R4 v2
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Nominal ratings
Input current Output current Motor powerl)
ACH580-01- I I'a PLy Frame size
h (480 V) k (480 V) Fn (480 V)
A A kw hp
089A-4 89 77 89 77 45 60 R4 v2
088A-4 88 77 88 77 45 60 R5
106A-4 106 96 106 96 55 75 R5
106A-4 106 96 106 96 55 75 R5 v2
145A-4 145 124 145 124 75 100 R6
169A-4 169 156 169 156 90 125 R7
206A-4 206 180 206 180 110 150 R7
246A-4 246 240 246 240 132 200 R8
293A-4 293 260 293 260 160 250 R8
363A-4 363 361 363 361 200 300 R9
430A-4 430 414 430 414 250 350 R9
490A-4 450 450 490 454 2) 250 400 R9
595A-4 529 595 595 575 315 422 R9e
670A-4 596 670 670 625 355 476 R9e

D Typical motor power with no overload capacity (nominal use). The kilowatt ratings apply to most IEC 4-pole motors.
The horsepower ratings apply to most NEMA 4-pole motors.

9 Continuous rms output current allowing 10% overload for 50 seconds every 5 minutes (IP55 drives only)




Fuses and typical power cable sizes

Fuses

Typical power cable sizes,
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A%':i?o- (||£g<:5 ;:::9) UR/arsfeuzs:)(mN UL class T1)2)3) e Frame size
ABB type Bussmann type mm?2 AWG

U, = 3-phase 230 V
04A7-2 OFAFO00H25 170M1563 J3s-15 3x1.5+1.5 14 R1
06AT7-2 OFAFO00H25 170M1563 J3s-15 3x1.5+1.5 14 R1
07A6-2 OFAFOO0H25 170M1563 J3s-15 3x1.5+1.5 14 R1
012A-2 OFAFOO0O0H25 170M1563 J3s-15 3x1.5+1.5 14 R1
018A-2 OFAFOO0O0H25 170M1563 J3S-30 3x2.5+2.5 10 R1
025A-2 OFAFO00H40 170M1565 J3S-40 3x4.0+4.0 8 R2
032A-2 OFAFO00H40 170M1565 J35-40 3%x6.0 + 6.0 8 R2
047A-2 OFAFOOOH63 170M1566 J3s-80 3x10 + 10 6 R3
060A-2 OFAFOOOH63 170M1566 J3s-80 3x16 + 16 4 R3
076A-2 OFAFOOOH100 170M1568 J3S-100 3x35+16 3 R4 v2
089A-2 OFAFOOH125 170M3815 J35-150 3x35+16 2 R5
091A-2 OFAFOOH125 170M1569 J35-150 3x50 +25 2 R4 v2
115A-2 OFAFOOH125 170M3815 J3S-150 3x50 +25 1/0 R5
144A-2 OFAFOH200 170M3817 J3S-200 3x70 + 35 3/0 R6
171A-2 OFAFOH250 170M5809 J3S-250 3x95 + 50 4/0 R7
213A-2 OFAF1H315 170M5810 J3S-300 3x120 + 70 300 MCM R7
276A-2 OFAF2H400 170M6810 J35-400 2x(3x70 + 35) 2x2/0 R8
U, = 3-phase 400 V or 480 V

02A7-4 OFAFOOOH4 170M1561 J3S-15 3x1.5+1.5 14 R1
03A4-4 OFAFOOOH6 170M1561 J3s-15 3x1.5+1.5 14 R1
04A1-4 OFAFOOOH6 170M1561 J3s-15 3x1.5+1.5 14 R1
O5A7-4 OFAFOO0OH10 170M1561 J3s-15 3x1.5+1.5 14 R1
07A3-4 OFAFOOOH10 170M1561 J3s-15 3x1.5+1.5 14 R1
09A5-4 OFAFOOOH16 170M1561 J3s-15 3x25+25 14 R1
12A7-4 OFAFOOOH16 170M1561 J3s-15 3x25+25 14 R1
018A-4 OFAFOO0O0H25 170M1563 J3S-30 3x2.5+2.5 12 R2
026A-4 OFAFO00H32 170M1563 13s-40 3x6 +6 10 R2
033A-4 OFAFO00H40 170M1565 J35-60 3x10 + 10 8 R3
039A-4 OFAFOOOH50 170M1565 J3S-60 3x10 + 10 8 R3
046A-4 OFAFOOOH63 170M1566 J3S-60 3x10 + 10 6 R3
062A-4 OFAFOOOHS80 170M1567 J3s-80 3x25+16 4 R4
062A-4 OFAFO0O0H80 170M1567 J3S-80 3x25 +16 4 R4 v2
073A-4 OFAFOOOH100 170M1568 J3S-100 3x35+16 4 R4
073A-4 OFAFOOOH100 170M1568 J3S-100 3x35+16 4 R4 v2
089A-4 OFAFOOOH100 170M1569 J3S-110 3x50 + 25 3 R4 v2
088A-4 OFAFOOOH100 170M1569 J3s-110 3x50 + 25 3 R5
106A-4 OFAFOOH125 170M3817 J3S-150 3x70 + 35 1 R5
106A-4 OFAFOOH125 170M3817 J3S-150 3x70 + 35 1 R5 v2
145A-4 OFAFOOH160 170M3817 J3S-200 3x95 + 50 2/0 R6
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Fuses
Typical power cable sizes,
A%Iﬁ?o- (IEgCG ;:::9) UR/a:;Guzsoe)(DlN UL class T1) 2) 3) Cu Frame size
ABB type Bussmann type mm2 AWG

169A-4 OFAFOH250 170M5809 J3S-225 3x120 + 70 3/0 R7
206A-4 OFAF1H315 170M5810 J3S-300 3x150 + 70 4/0 R7
246A-4 OFAF1H355 170M5812 J3S-400 2x(3x70+35) 2x1/0 or R8

350 MCM
293A-4 OFAF2H425 170M6812D J3S-400 2x%(3x95+50) 2x2/0 R8
363A-4 OFAF2H500 170M6814D J3S-500 2x(3x120+70) 2x4/0 R9
430A-4 OFAF3H630 170M8554D J35-600 2x%(3x150+70) 2x300 MCM R9
490A-4 OFAF3H630 170M8554D J3S-600 2x(3x240+120) 2x500 MCM R9
595A-4 - 170M8557D A4BY800 3 x (3x120) 3x300 MCM R9e
670A-4 - 170M8557D A4BY800 3 x (3x150) 3x350 MCM R9e

D The recommended branch protection fuses must be used to maintain the IEC/EN/UL 61800-5-1 listing.

2) The drive is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100000 symmetrical amperes (rms) at
480 V maximum when protected by the fuses given in this table.

3 Refer to Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [English]) for additional
UL fuses and circuit breakers that can be used as branch circuit protection.

Terminal data for the power cables

Frame T1/U,T2/V,T3/W, L1, L2, L3, R-, R+/UDC+ PE
size Min. wire size (sol- | Max. wire size (sol- | Tightening torque | Max. wire size (sol- | Tightening torque
id/stranded) id/stranded) id/stranded)
mm?2 AWG mm?2 AWG N-m Ibf-ft mm?2 AWG N-m Ibf-ft
R1 0.2/0.2 24 6/4 10 1.0 0.7 16/16 6 15 11
R2 0.5/0.5 20 16/16 6 1.5 11 16/16 6 1.5 11
R3 0.5/0.5 20 35/35 2 3.5 2.6 35/35 2 1.5 11
R4 0.5/0.5 20 50 1 4.0 3.0 35/35 2 2.9 2.1
R4 ve,
1.5/1.5 20 70 1 5.5 4.0 35/35 2 2.9 2.1
R5 v2
R5 6 6 70 1/0 15 1.1 35/35 - 2.2 1.6
R6 25 4 150 300 MCM 30 22.1 1801 350 lr;/ICM 9.8 720
R7 95 3/0 240 500 MCM 40 29.5 1801 350 lr;/ICM 9.8 720
2x300 1 2x350
) 1) 1)
R8 2x50 2x1/0 2x150 MCM 40 29.5 2x180 MCM D 9.8 7.2
2x500 2x350
R9 2x95 2x3/0 2x240 MCM 70 51.6 2x1801 MCM D 9.8 720
R9e 120 300 MCM 240 500 MCM| 30-502 |22.1-36.9 120 300 MCM 16D 11.81
2)

1In 400/480/575 V drives, cable lug or cable clamp is used for grounding.
2) Refer to the instructions of the cable lug manufacturer.

Notes:


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000645015&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
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«  The minimum specified wire size does not necessarily have sufficient current
carrying capacity at maximum load.

« Theterminals do notaccept a conductor thatis one size larger than the maximum
specified wire size.

«  The maximum number of conductors per terminal is 1.

«  For UL compliance the R2 frame drive will not accept a size larger conductor.

Weights and free space requirements

Frame size Weights
IP21 (UL Type 1) IP55 (UL Type 12)
kg Ib kg Ib

R1 4.6 10.1 4.8 10.6
R2 6.6 14.6 6.8 15.0
R3 11.8 26.0 13.0 28.7
R4 19.0 41.9 20.0 441
R4 v2 20.0 441 21.0 46.3
R5 28.3 62.4 29.0 64.0
R5 v2 27.5 60.6 27.7 61.0
R6 42.4 93.5 43.0 94.8
R7 54 119.1 56.0 123.5
R8 69 152.2 7 169.8
R9 97 214 1030 227.1
R9e 1852) 408 1903) 419

1 108 kg (238 Ib) for 490A-4
2) 185 kg (408 Ib) with EMC C3 filter, 188 kg (414 Ib) with EMC C2 filter.
3) 190 kg (419 Ib) with EMC C3 filter, 193 kg (425 Ib) with EMC C2 filter.

Free space requirements for vertical installation

Stand alone Side by sidel)
Frame
size IP21 (UL Type 1) IP55 (UL Type 12) All types All types
Above Below?) Above Below?) Sides Above Below?)
mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in
R1 65 2.56 86 3.39 137 5.39 116 4.57 150 5.91 200 7.87 200 | 7.87

R2 65 2.56 86 3.39 137 5.39 116 4.57 | 150 591 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R3 65 2.56 53 2.09 200 7.87 53 2.09 | 150 591 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R4 53 2.09 200 7.87 53 2.09 | 200 | 7.87 | 150 591 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R4 v2 53 2.09 200 7.87 53 2.09 | 200 | 7.87 | 150 591 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R5 75 2.95 200 7.87 100 3.94 | 200 | 7.87 | 150 591 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87

R5v2 | 100 3.94 200 7.87 100 394 | 200 | 7.87 | 150 591 | 200 | 7.87 | 200 | 7.87
R6 155 6.10 300 11.8 155 6.10 | 300 | 11.8 150 591 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R7 155 6.10 300 11.8 155 6.10 | 300 | 118 150 591 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R8 155 6.10 300 11.8 155 6.10 | 300 | 118 150 591 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
R9 200 7.87 300 11.8 200 7.87 | 300 | 118 150 591 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8

R9e 200 7.87 300 11.8 200 7.87 | 300 11.8 150 591 | 200 | 7.87 | 300 | 11.8
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1) without free space on the sides
2) Measured from the drive frame, not from the cable box.

Ambient conditions

Installation altitude 0...4000 m (0...13123 ft) above sea level. The output current must be derated
at altitudes above 1000 m (3281 ft). The derating is 1% for each 100 m (328 ft)
above 1000 m (3281 ft). Above 2000 m (6562 ft), these grounding systems
are permitted: TN-S (center-grounded wye), TT, and IT (ungrounded or high-
resistance symmetrically grounded). For the installation requirements for
corner-grounded systems at this altitude, contact your local ABB represent-
ative.

Surrounding air temper-| Operation: -15...+50 °C (5...122 °F). Frost is not permitted. At temperatures
ature over 40 °C (104 °F), the rated output current must be derated by 1% for each
added 1 °C (1.8 °F). For derating exceptions, see the hardware manual.

Storage (in the package): -40...+70 °C (-40...+158 °F).

Relative humidity 5...95%. No condensation permitted. Maximum permitted relative humidity
is 60% in the presence of corrosive gases.

Contamination levels Chemical gases: Class 3C2.
(IEC 60721-3-3: 2002) Solid particles: Class 3S2. No conductive dust permitted.

Vibration (IEC 60068-2) | Max. 1 mm (0.04 in) (5...13.2 Hz), max. 7 m/s2 (23 ft/s2) (13.2...100 Hz) sinus-
oidal

Shock/Drop (ISTA) Not permitted

Markings

The applicable markings are shown on the type designation label of the drive.

€ GEMmMao®eE 2 @

CE UL TOV UKCA EAC EIP RCM KC WEEE CMIM BTL
Nord
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Declarations of conformity

Link to Declaration of conformity according to EU Machinery Directive
2006/42/EU (3AXD10000437229)

Link to Declaration of conformity according to UK Supply of Machinery
(Safety) Regulations 2008 (3AXD10001329521)

Link to Declaration of China RoHS Il conformity (3AXD10001497382)

Related documents

For more documentation, go to www.abb.com/drives/documents.

ACH580-01 manuals



https://library.abb.com/d/3AXD10000437229
https://library.abb.com/d/3AXD10000437229
https://library.abb.com/d/3AXD10001329521
https://library.abb.com/d/3AXD10001329521
https://library.abb.com/d/3AXD10001497382
http://www.abb.com/drives/documents
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK10103A0587&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting the type
designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB sales, support and service
contacts can be found by navigating to new.abb.com/contact-centers.

Product training

For information on ABB product training, navigate to new.abb.com/service/training.

Providing feedback on ABB manuals

Your comments on our manuals are welcome. Navigate to forms.abb.com/form-26567.

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet at
www.abb.com/drives/documents.

CIP a4 / WS a4 (frozen)
PDF-A4
Created 2025-06-24, 11:38:22
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